uil=Eo

R50TUA- BR C H

RRES
S00
igitEtE
2026/05/29
YIRETR
WP
& xR
BE HE
%
g
Hs
04170500010249
MEIZEXR:
MRER: REHE 1579 W4, BEIIH , AR :68 RISTE
BeREE:  HBEHR)
R~TEk: 210mm*140mm
KBAZE £2mm, BEYIEM +0.5mm
TEER:

E: HTTEIEENRIRE



The word "dreame" is the abbreviation of Dreame Technology Co., Ltd. and its subsidiaries in China. It is the transliteration of the company's
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Safety Information Safety Information

To avoid electric shock, fire or injury caused by improper use of the appliance, please read the user the robot.

manual carefully before using the appliance and keep it for future reference.

Usage Restrictions

This product should not be used by children younger than 8 years old nor persons with physical,
sensory, intellectual deficiencies, or limited experience or knowledge without the supervision of a
parent or guardian to ensure safe operation and to avoid any risks. Cleaning and maintenance shall not
be performed by children without supervision.

The appliance is only to be used with the power supply unit provided with the appliance.

This appliance contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

Clear the area to be cleaned. Children shall not play with the appliance. Ensure children and pets are
kept at a safe distance from the robot while it is operating.

Do not lift the robot or remove it from the base station during operation.

Do not install, charge or use the appliance in the bathrooms or around the pools.

This product is for floor cleaning in a home environment only. Do not use it outdoors, on non-floor
surfaces, or in a commercial or industrial setting.

Ensure that the appliance operates correctly in a proper environment. Otherwise, do not use the
appliance.

If the power cord is damaged, it must be replaced by a special cord or assembly available from the
manufacturer or its service agent.

Do not use the robot in an area suspended above ground level without a protective barrier.

Do not place the robot upside down. Do not use the LDS cover, robot cover, or bumper as a handle for

Use the robot in environments with an ambient temperature above 0°C and below 40°C. Make sure
there is no liquid or sticky substance on the floor. Charge the robot in environments with an ambient
temperature above 2°C and below 40°C.

To prevent damage or harm from dragging, clear any loose objects from the floor, and remove cables or
power cords on the cleaning path before operating the appliance.

Remove fragile or small items from the floor to prevent the robot from bumping into and damaging
them.

Keep hair, fingers, and other body parts away from the suction opening of the robot.

Keep the cleaning tool out of reach of children.

Do not operate the appliance in a room where an infant or child is sleeping.

Do not place children, pets, or any item on top of the robot regardless of whether it is stationary or
moving.

Only clean water and the officially-approved cleaning solution can be added to the clean water tank.
Do not add any other liquid such as alcohol or disinfectant. The ratio of the cleaning solution to clean
water can be checked on the cleaning solution bottle. Keep the cleaning solution out of reach of
children.

Do not use the robot to clean any burning objects. Do not use the robot to pick up flammable or
combustible liquids, corrosive gases, or undiluted acids or solvents.

Do not vacuum hard or sharp objects. Do not use the appliance to pick up objects such as stones, large
pieces of paper or any item that may clog the appliance.

Do not touch or flip the robot during steam cleaning to avoid burns.



Safety Information

Do not direct steam towards equipment containing electrical components to avoid electric shock or
damage.

Plug must be removed from the socket-outlet before cleaning or maintaining the appliance.

Do not wipe the robot or the base station with a wet cloth or rinse them with any liquid. After cleaning
washable parts, fully dry the parts before reinstalling and using them.

Please use this product in accordance with the instructions in the User Manual. Users are responsible
for any loss or damage that arise from improper use of this product.

Batteries and Charging

WARNING: Against recharging non-rechargeable batteries.

Do not use any third-party battery or base station. The robot can only be used with the model
RCHEO0602-3 base station.

Do not attempt to disassemble, repair, or modify the battery or the base station on your own.

Do not place the base station near a heat source.

Do not use a wet cloth or wet hands to wipe or clean the base station's charging contacts.

Do not improperly dispose of old batteries. Unneeded batteries should be discarded at an appropriate
recycling facility.

If the power cord becomes damaged or broken, stop using it immediately and contact after-sales
service.

Make sure the robot is turned off when being transported and kept in its original packaging if possible.

If the robot will not be used for an extended period of time, fully charge it, then turn it off and store

Safety Information

it in a cool, dry place. Recharge the robot at least once every 3 months to avoid over-discharging the
battery.

Laser Safety Information

* The laser sensor in this product meets the IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 Standard for
Class 1 laser products. Please avoid direct eye contact with it during use.

CLASS 1 LASER PRODUCT
CONSUMER LASER PRODUCT
EN 50689:2021

<T> Steam
& CAUTION: Hot Surface

ﬁ For indoor use only
Read operator's manual

13154 Rated current of the fuse link is 3.15 A.
—
Hereby, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declares that the radio equipment type RLH62DE is in compliance with Directive 2014/53/EU. The full text of the EU

declaration of conformity is available at the following internet address: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
For detailed e-manual in more languages, please go to https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags




O Product Overview

1. Dock Button (OO

Press to send the robot back to the base station

Press and hold for 3 seconds to start spot cleaning or

disable Child Lock (Child Lock must be enabled in the

Dreamehome app first)

2. Power / Clean Button

Press and hold for 3 seconds to turn on or off

Press to start cleaning after the robot is turned on

Circular Status Indicator

+ Solid Blue: Cleaning (needs to be enabled in the
app) or cleanup completed

* Breathing Blue: Waiting for voice command/
Connecting to Wi-Fi

* Breathing Green: Charging

* Blinking Red: Error

* Flowing Orange: Generating steam

Button Status Indicator

* Solid White: Cleaning or cleanup completed

* Breathing White: Charging (not low battery)

 Solid Red: Awaiting at low battery or paused at
low battery

* Breathing Red: Charging (low battery)

* Blinking Red: Error

Note:

Press any button on the robot to pause while the robot is
cleaning or returning to charge.

Child Lock can be enabled/disabled through the
Dreamehome app.

3. Binocular Vision Navigation and Obstacle

Avoidance System

4. LED Auxiliary Light

5. Microphones

6. VersalLift Sensor

Note: The VersaLift sensor will be lowered when the robot

is awaiting, charging on the base station, or cleaning low-

clearance areas. In the case of cleaning low-clearance areas,

do not move the robot as it may affect its positioning.

7. Bumper

8. Bumper Window

9. Cover

10. Charging Contacts

11. Used Water Box Clip

12. Connectors

13. Automatic Water Refilling Inlet

14. Reset Button/Wi-Fi Indicator

* Press and hold for 3 seconds to restore to factory
settings

15. Edge Sensor

16. Mop Assembly Clip

17. Steam Light

Note: During steam cleaning, the steam light turns on. Do not

touch or flip the robot during operation to avoid burns.

18. Used Water Box

19. Cliff Sensors

20. Carpet Sensor

21. Side Brush Extension Assembly

22. Main Brushes

23. Retractable Leg

24. Main Wheel

25. MopExtend Assembly
26.Mop Assembly Compartment
27. Wiper

28.Used Water Tray

29. Dust Illumination Light
30.Omnidirectional Wheel
31. Brush Guard

32. Retractable Leg
33.Main Wheel

34. Auto-Empty Vent

35. Steam Nozzles
36.Brush Guard Clips

37. Used Water Tray Clip
38.Caster Wheel

Fig. A-1

1. Dust Box Cover

2. Filter

3. Dust Box Cover Clip
4. Filter Handle

5. Dust Box Clip

6. Auto-Empty Vent
Fig. A-2

Mop Assembly

1. Mop
2. Mop Assembly Clip

Fig. A-3

Base Station

1. Auto Solution Dispenser Module - Single
Compartment

. Filter

. Signaling Area

. Charging Contacts

. Auto-Empty Vent

. Automatic Water Adding Outlet
Status Indicator
Solid White: The base station is connected to
power
Solid Orange: The base station has an error

8. Dust Bag Slot

9. Reserved Slot for Connecting the Water Hookup

Kit for Auto Refilling and Draining
Note: The water hookup kit for auto refilling and draining is

e N O U D WN

sold separately. (Only available in specific regions)
10. Power Cord Storage Slot
11. Power Port

12. Cover

13. Used Water Tank

14. Clean Water Tank

15. Dust Tank Cover

16. Washboard

17. Washboard Filter

18. Ramp Extension Plate
19. Water Tank Clip

20. Float Ball

21. Water Tank Clip

22. Water Pipe

23. Filter

24. Floater

Fig. A-4

@ Preparing Your Home

1. Before cleaning, please move away unstable,
fragile, valuable or dangerous items, and clean
up cables, cloths, toys, hard objects and sharp
objects on the ground to avoid being entangled,
scratched or knocked over by the robot and
causing losses.

2. Before cleaning, place a physical barrier at the
edge of the stairs to ensure the secure and
smooth operations of the robot.

3. Open the door of the room to be cleaned, and
put the furniture in its proper place to leave more
space.

4. To prevent the robot from missing areas that need
to be cleaned, do not stand in front of the robot,
threshold, hallway, or narrow places.

Note:

When operating the robot for the first time, follow it
around while cleaning to remove any potential obstacles
in time.

The LED auxiliary light will provide auxiliary lighting in
dimly lit environments.

Do not vacuum hard objects like stones, steel balls and
toy parts, or sharp objects like construction waste, broken

glass and nails, otherwise the ground may be scratched.

Fig. B

O Before Use

1. Place the Base Station and Connect to an
Electrical Outlet

Place the base station in a location that is as open
as possible with a good Wi-Fi signal. Leave enough

space as shown in the figure and remove any objects

in the shaded area. Insert the power cord into the
base station and plug it into the socket.

Note:

* Firmly insert the power cord upwards until the indicator
turns on.

Make sure that no objects might block the signaling area.
To prevent water stains from wetting wood floors or
carpets, placing the base station on tile floors or marble

floors is recommended.
2. Install the Ramp Extension Plate
Note:
* Ensure that the washboard and washboard filter are
installed into place before use.
The washboard and washboard filter can be removed for

cleaning during routine maintenance.

3. Remove Robot Protections
4. Connect with the Dreamehome App

(1) Press and hold the power button on the robot
for 3 seconds to turn it on. Scan the QR code under
the robot cover, or search "Dreamehome” in the app
store to download and install the app.

(2) Open the Dreamehome app, tap "Scan QR code
to connect”, and scan the same QR code on the
robot again to add the device. Please follow the
prompts to finish the Wi-Fi connection.

® Wi-Fi Indicator

« Blinking slowly: To be connected
* Blinking quickly: Connecting

« On: Connected

@ QR Code

Note:

* Only 2.4 GHz Wi-Fi is supported.
« To reset Wi-Fi, repeat step (2) and then follow the prompts
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to finish the Wi-Fi connection.

To disconnect the device from Wi-Fi network, press and
hold the Reset button on the robot for 3 seconds.

Due to upgrades in the app software, the actual
operations may differ from the directions in this manual.
Please follow the instructions based on the current app
version.

5. Connect the Robot to the Base Station

Place the robot onto the base station with the

mop assembly facing toward the washboard. Then
you will hear a voice notification when the robot
successfully connects to the base station. After

the robot is fully charged, the status indicators on
the robot and the base station will remain lit for 10
minutes and then dim.

Note: It is recommended to fully charge the robot before its
first use. When the robot cannot be turned on after the battery
is depleted, manually connect the robot with the station to
charge it.

6. Add the Cleaning Solution

(1) Remove the dust tank cover and pull out the auto

solution dispenser module.

(2) Open the upper lid of the module and add the

cleaning solution.

(3) Close the lid of the module, put it back into the

base station, and then reinstall the dust tank cover.

The cleaning solution will be added automatically
while working.

Note:

» The auto solution dispenser module can be filled up with
cleaning solution for use. Do not add any liquid other than
the officially-approved cleaning solution to help prevent
malfunction.

* Install the auto solution dispenser module until it clicks
into place.

7. Add Water to the Clean Water Tank

Take out the clean water tank from the base station
and fill up the tank with clean water. Then install it
back into the base station.

Note: Do not add hot water into the water tank, as this may
cause the tank to become deformed.

Fig. C-1-Fig. C-7

© How to Use

Turn On/Off

Press and hold the power button for 3 seconds to
turn on the robot. The power indicator will remain
lit. Or, place the robot onto the base station by
aligning the charging contacts of the robot with
those of the base station, and then the robot will
turn on automatically and begin charging. To turn
off the robot, move the robot away from the base
station and press and hold the power button for 3
seconds.

Fast Mapping

After configuring the network for the first time,
follow the instructions in the app to quickly create a
map. The robot will start mapping without cleaning.
When the robot returns to the base station, the
mapping process has been completed and the map
will be saved automatically.

Pause/Sleep

When the robot is running, press any button to
pause it.

If the robot is paused for more than 10 minutes, it
automatically enters sleep mode. All indicators on
the robot will turn off. Press any button on the robot,
or use the app to wake up the robot.

Note: If the robot is paused and placed onto the base station,
the current cleaning process will end.

Auto Resume Cleaning

If the battery is too low, the robot will automatically
return to the base station to charge. After charging
to the appropriate battery level, it will resume
unfinished cleaning tasks.

Note: To use this function, please enable it in the app.

Do Not Disturb (DND) Mode

When the robot is set to the Do Not Disturb (DND)
mode, the robot will be prevented from resuming
cleaning. The DND mode is disabled by default at
the factory. You can use the app to enable the DND
mode or modify the DND period. The DND period is
22:00-8:00 by default.

Note:

* The scheduled cleaning tasks will be performed as usual
during the DND period.

* The robot will resume cleanup where it left off after the
DND period expires.

Spot Cleaning

When the robot is awaiting, press and hold the
button 13 for 3 seconds to enable the spot cleaning
mode. In this mode, the robot cleans a square-
shaped area of 1.5 x 1.5 meters around it and
returns to its starting point once the spot cleaning
is completed.

Note: Before starting Spot Cleaning, make sure Child Lock
is disabled in the Dreamehome app. If Child Lock is enabled,
pressing and holding the button {7 for 3 seconds will
disable Child Lock instead of starting Spot Cleaning.

Robot Restarting

If the robot stops responding or cannot be turned
off, press and hold the power button for 10 seconds
to forcefully turn it off. Then, press and hold the
power button for 3 seconds to turn the robot on.

Vacuum and Mop

Note:

The robot will default to "Vacuum and Mop" mode during
its first use. To adjust the cleaning mode, go to the
Cleaning Mode settings in the app and select from the
following two additional options:

® Mop after Vacuuming

@ Vacuum

Due to upgrades in the app software, the actual features
and interface may differ from those described in this
manual. Please follow the instructions based on the
current app version.

1. Start cleaning

Press the power button on the robot, or use the

app to make the robot start from the base station.
Then the robot will plan the optimal cleaning route
and perform the cleaning task based on the created
map.

Note:

To ensure the robot easily returns to the base station after
cleaning, it is recommended to make the robot start from
the base station.

» The mop will be cleaned before the robot starts mopping,
please wait patiently.

» Do not move the base station, the clean water tank, the
used water tank, the washboard, or the washboard filter
during operation.

To prevent scalding, do not touch the water outlet while
the base station is operating.

2. Auto mop washing

When cleaning, the robot will automatically return to
the base station to wash the mop based on the mop
cleaning frequency specified in the app. The base
station will automatically refill the robot clean water
box and the robot will resume cleanup.

3. Automatically empty the dust box and wash and
dry the mop

After the robot finishes a cleaning task and returns
to the base station to charge, the base station will
automatically empty the dust box and then wash
and dry the mop.

Note:

* If the auto-empty function is turned off in the app, the
base station will not automatically empty the dust box.

* The base station will empty the dust box according to the

setting in the app.
4. Clean the used water tank

After the robot has completed its task, please clean
the used water tank to prevent any odor.

Fig.D



To keep the robot in good condition, it is recommended to refer to the accessory usage in the app or the following table for routine maintenance.

@ Routine Maintenance

Part

Maintenance

Replacement

Part

Maintenance

Replacement

Dust box filter

Side brush

Washboard

Washboard filter

Once every 2 weeks

Every 3 to 6 months

Base station signaling
area

Charging contacts

Auto-empty vents

Omnidirectional wheel

Caster wheel

Edge sensor

VersaLift sensor

Dust illumination light

Steam light

Carpet sensor

Once every month

Robot automatic water
refilling inlet

Bottom of the robot

Once every month

Dust box

Main wheels

Retractable legs

Used water box

Mop assembly
compartment

Wiper

Used water tray

Clean it as needed

Frequency Period Frequency Period
Used water tank After each use Cliff sensors
Clean water tank ! Bumper window
Main brushes Every 6 to 12 months Bumper

Dust bag

Mop assembly

Every 2 to 4 months

Every 1to 3 months

Note: The frequency of maintenance and replacement depends on actual usage. If an exception
occurs due to special circumstances, prompt maintenance or replacement is recommended.

Washboard and Washboard Filter

1. After the mop cleaning is completed, take out
the robot, remove the washboard and washboard
filter, then rinse them with clean water and wipe
them clean.

Note: When removing the washboard, grasp it by the side

handles and gently lift it out as a whole, keeping it level to

avoid residual water spilling onto the floor or the washboard
base.

2. Wipe the washboard base with a soft and dry
cloth. After cleaning, reinstall the washboard and
washboard filter. When installing the washboard,
do not block the dirty water hose and make sure
the washboard filter is in place.

@ -1 Dirty Water Hose
3. Use the app or press the button 1 to return the
robot to the base station, or manually put the

robot back.
Fig. E-1

1. Remove the dust tank cover and discard the dust
bag.

Note: Pulling upwards on the handle will seal the bag to

prevent the dust and debris from accidentally falling out.

2. Remove the dust and debris from the filter with a
dry cloth.

3. Install a new dust bag and reinstall the dust tank
cover.
Fig. E-2

Used Water Tank

1. Remove the used water tank, open its cover and
pour out the used water.

2. Rinse the used water tank with clean water, and
use a proper tool to clean the inner wall of the
used water tank.

Note: The float ball in the used water tank is a movable

part. Do not apply too much force when cleaning it to avoid
damaging it.

Fig. E-3

Used Water Box

1. Press the clip of the used water box to remove it.

2. Open the cover of the used water box and pour
out the used water. Then rinse the box with clean
water, and dry it before reinstalling it into the
robot.

Fig. E-4

Dust Box and Filter

1. Press the dust box clip to remove the dust box.

2. Open the dust box cover, remove the filter, and
then empty the dust box. Gently tap the basket of
the filter to remove the dirt.

Note: Do not attempt to clean the filter with a brush, a finger
or sharp objects to prevent damage.

3. Rinse the dust box and filter with water and dry
them completely before reinstalling.

Note:
* Rinse the dust box and filter with clean water only. Do not
use any detergent.

* Use the dust box and filter only when they are completely
dry.

Fig. E-5

1. Press the brush guard clips inwards to remove the
brush guard, and then lift the brushes out of the
robot.

2. Pull out the brushes as shown in the figure. Use
a proper tool to remove any hair tangled in the
brushes. After cleaning, push the brushes firmly into
the main brush holder until they click into place.
Note: Be careful while pulling out the main brushes to
prevent injury.
3. With the screen-printed arrows facing upwards,
insert the main brush holder into the slots
downwards in an inclined way.

4. Install the brush guard

(1) Align and Insert: Insert all tabs on the brush guard
into their corresponding slots, ensuring they are fully
seated and not protruding.

(2) Press to Secure: Press down on both sides of the
brush guard until it clicks into place.

(3) Final Check: Make sure all clips are fully engaged
and none of the tabs are protruding.

Note: Make sure the brush guard is installed properly.
Otherwise, the robot may produce abnormal noise or scratch
the floor during operation.

Fig. E-6
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Side Brush

Unscrew the side brush with a screwdriver, clean the
hair from the brush, and then screw it back on.
Fig. E-7

Omnidirectional Wheel

Note:

* Use a tool such as a small screwdriver to separate the
axle and tire of the omnidirectional wheel. Do not use
excessive force.

Rinse the omnidirectional wheel under the running water
and put it back after drying it completely.

Fig. E-8

Mop Assembly

1. Press the mop assembly clip and slowly lift the
mop assembly to remove it.

2. Install the new mop assembly until it clicks into
place.
Fig. E-9

Mop Assembly Compartment,

Wiper and Used Water Tray

1. Remove the mop assembly from the robot. Slide
the clip of the used water tray to remove it and
take out the wiper.

2. Wipe the mop assembly compartment with a
soft and dry cloth. Rinse the used water tray and
wiper with clean water to remove the dirt.

3. After cleaning, reinstall the wiper, used water tray,
and mop assembly in sequence. Make sure they
are installed properly after you hear a click.

Note: When reinstalling the wiper, align its slots with the
compartment tabs, then press firmly to secure it.

Fig. E-10

Robot Sensors

Wipe the robot sensors by using a soft and dry cloth,
as shown in the figure:

1. Bumper Window
. VersaLift Sensor
. Edge Sensor
. Bumper
. Steam Light
. Cliff Sensors
Dust Illumination Light

o N o0 o~ NN

. Carpet Sensor

Note: A wet cloth can damage sensitive elements within
the robot and the base station. Please use a dry cloth for
cleaning.

Fig. E-11

Auto-Empty Vents, Charging Contacts

and Signaling Area

Clean the auto-empty vents, charging contacts and
the signaling area with a soft and dry cloth.
Fig. E-12

The robot contains a high-performance lithium-ion
battery pack. Make sure that the battery remains
well-charged for daily use to maintain optimal
battery performance. If the robot is not used for an
extended period of time, turn it off and put it away.
To prevent damage from over-discharging, charge
the robot at least once every three months.

Troubleshooting

Problem Solution Problem Solution
* The battery is low. Recharge the robot on the base * The route for returning to charge is blocked, e.g. the
station and try again. door is closed.
The robot will * The temperature of the battery is too low or too high. * The base station is disconnected from power or moved
not turn on. It is recommended to use the robot in environments when the robot is not on it. Please connect the base
with an ambient temperature above 0°C (32°F) and station to the power supply or place the robot onto the
below 40°C (104°F). base station to charge.
The robot * There are too many obstructions around the base
* The base station is not connected to power, please cannot find station. Place the base station in a more open area.
make sure both ends of its power cord are correctly ;a:(tth:EJarge * Moving the robot may cause it to re-position itself, and
plugged in. station. it will recreate a map if re-positioning fails. If the robot
The robot will * The cont:?\ct between the charglng contacts on the is too far from the base station, it might not be able
not charge. base étatlon and the robot is poor, please clean the to automatically return on its own, in which case you
charging contacts. will need to manually place the robot onto the base
* Check whether there is any foreign object at the station.
connectors of the robot and remove the foreign object * Wipe the signaling area on the base station to remove
if any. dust or debris.
I::::;SQSSV::;Z Tca)Scsg\rlﬂjcltstlc?f/gnrjr:}\j\;—h:ia::t\s/\ifk is * Check whether there is enough space on both sides or
in front of the base station to prevent the robot from
correct. .
* The robot does not support a 5 GHz Wi-Fi connection. The robot being blocked. . )
The robot Make sure the robot is connected to a 2.4 GHz Wi-Fi gets stuck in ’ The.rok?ot may slip if the floor in front of the base
fails to . front of the station is overly wet. If so, clean the excess water
connect to conne?tlo'n.. . . base station before trying again.
Wi-Fi. * The WI._FI signal I? weak. Male sure the robot is in an and cannot * It is recommended to move the base station to a
area with good Wi-Fi coverage. return to it.

The robot may not be ready to be configured. Please
exit and re-enter the app, and then try again as
instructed.

different place and try again.
Make sure the ramp extension plate is installed
properly.

12



Troubleshooting
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Troubleshooting

Problem

Solution

Problem

Solution

Problem Solution Problem Solution
* The robot cannot be turned off when it is charging. i .
It is recommended to move the robot from the base : ObJeCFS such as povyer cords and slippers should be
station, and then press and hold the power button for The robot orgamzed before L'Jsmg the robot. )
The robot will 3 seconds to turn it off. moves without » Working on wet slippery surfaces causes the main

not turn off.

If the robot cannot be turned off by performing step
1, press and hold the power button for 10 seconds
to forcibly turn off the robot. If the problem persists,
please contact after-sales service.

The charging
speed is slow.

It takes about 3 hours to fully charge the robot when
its battery is low.

If you operate the robot at temperatures outside of the
specified range, the charging speed will automatically
slow down to extend the battery life.

The charging contacts on both the robot and the base
station may be dirty, please wipe them with a dry
cloth.

following the

wheel to slip. It is recommended to dry the wet places
before using the robot.

The station cannot
automatically empty the dust
box.

* Check whether the dust bag in the dust
tank is full.

If the dust bag is not full, check whether
there is any obstruction at the auto-
empty vents of the robot, the base
station, or the dust box. If any, clean the
blocked part in time.

The mop assembly is raised
abnormally.

* Please remove the mop assembly to
check if there is any foreign object stuck
in it, and try to restart the robot. If the
problem persists, please contact the
after-sales service team.

The noise
increases
while the robot
is operating.

Check whether the dust box filter is clogged. If so,
clean it or replace it.

Make sure the brush guard is installed properly. (See
the Routine Maintenance section of this manual)

A hard object may be caught in the main brushes or
the dust box. Check and remove any hard object.
The main brushes or the side brush may become
tangled. Check and remove any foreign objects.
Switch the suction mode to Standard or Quiet.

setroute. * Wipe the bumper window on the robot with a clean,
soft cloth to keep it clean and unobstructed.
* Make sure that the doors of the rooms to be cleaned
The robot are open.
misses the * The place in front of the room to be cleaned may be
rooms to be wet and slippery, causing the robot to slip and work
cleaned. abnormally. Please try drying the floor before using
the robot.
» Make sure that the robot is not set to the Do Not
The robot will Disturb (DND) mode, which will prevent it from
not resume resuming cleaning.
cleaning after * The robot will not resume cleaning after you manually
charging. place the robot on the base station or send the robot

to charge via the app or the button (.

The water level in the
washboard is abnormal.

Check whether the seal on the used
water tank is loose or not correctly
installed, and manually reset it if so. If
the problem persists, please contact the
after-sales service team.

Gently press down on the used water
tank to make sure it is installed correctly.
Remove the washboard and washboard
filter and check whether the drain outlet
is blocked and clean it.

Check the cleaning solution. Do not

add any liquid other than the officially-
approved cleaning solution.

.

.

There is water under the
clean water tank or around
the seal.

When taking out the clean water tank,
some water in the pipe may be left
under the tank or around the seal. This is
normal. Please wipe with a dry cloth.

For more support, contact us via https://global.dreametech.com
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Specifications

Base Station

Model RLH62DE Model RCHE0602-3
Charging Time Approx. 3 hours Rated Input 220-240 V ~~ 50-60 Hz
Rated Voltage 144V = Rated Output 202V—=3A
Operation Frequency 2400-2483.5 MHz Rated Power 550 W
(during dust emptying)
Maximum Output Power <20 dBm
Rated Power
Under normal use of condition, this equipment should be kept a separation (during hot water cleaning) 1200 W
distance of at least 20 cm between the antenna and the body of the user.
Rated P
a g ower ' ' ow
(during charging and drying)

Rechargeable Lithium-ion Battery Pack

Model R2401-4S2P-MMYD/R2401-4S2P-FMTEV
Type Li-ion

Number 1

Rated Capacity 5.8 Ah

15

Note:

* Rated Power (during hot water cleaning) is determined by the power value
during the representative period (water temperature 25°C).

 Rated Power (during charging and drying) is determined by the power value
during full load period (ambient temperature 23°C * 2°C).

Battery Disposal and Removal

The built-in lithium-ion battery contains substances that are hazardous to the
environment. Before disposing of the battery, make sure the battery is removed
by qualified technicians and discarded at an appropriate recycling facility.

- the battery must be removed from the appliance before it is scrapped;

- the appliance must be disconnected from the supply mains when removing
the battery;

- the battery is to be disposed of safely.

CAUTION:

Before removing the battery, disconnect the power and run out the battery as
much as possible.

Unneeded batteries should be discarded at an appropriate recycling facility.
Do not expose to high temperature environment to avoid risks of explosion.

Under abusive conditions, liquid may be ejected from the battery. If contact
occurs, flush with water and seek medical help.

Removal Guide:

1. Turn over the robot, use a proper tool to remove the screws on the back of
the robot, and then remove the cover.

2. Unplug the terminals between the battery and PCB board to remove the
battery.

WEEE Information

X

All products bearing this symbol are waste electrical and electronic
equipment (WEEE as in directive 2012/19/EU) which should not be
mixed with unsorted household waste. Instead, you should protect
human health and the environment by handing over your waste
equipment to a designated collection point for the recycling of waste
electrical and electronic equipment, appointed by the government
or local authorities. Correct disposal and recycling will help prevent
potential negative consequences to the environment and human
health. Please contact the installer or local authorities for more
information about the location as well as terms and conditions of such
collection points.
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Sicherheitshinweise

Lesen Sie das Benutzerhandbuch vor der Verwendung des Gerats sorgfaltig durch und bewahren Sie es
zum spateren Nachschlagen auf, um Stromschlége, Bréande oder Verletzungen durch unsachgemaBen
Gebrauch des Geréats zu vermeiden.

Nutzungsbeschrankungen

* Um einen sicheren Betrieb dieses Produkts zu gewahrleisten und um jegliche Risiken zu vermeiden,
darf es nicht von Kindern unter 8 Jahren oder von Personen mit kdrperlichen, sensorischen oder
intellektuellen Defiziten bzw. eingeschrankter Erfahrung oder Kenntnissen ohne die Aufsicht der Eltern
oder eines Erziehungsberechtigten benutzt werden. Kinder dirfen die Reinigung und Wartung nicht
ohne Aufsicht durchfihren.

* Das Gerat darf nur mit dem mitgelieferten Netzteil verwendet werden.

* Dieses Gerat enthalt Akkus, die nur von Fachpersonal ausgetauscht werden kénnen.

* Rdumen Sie den zu reinigenden Bereich ab. Kinder dirfen nicht mit dem Gerat spielen. Achten Sie auf
einen sicheren Abstand zwischen Kindern, Haustieren und dem Roboter, wéhrend dieser in Betrieb ist.

* Heben Sie den Roboter wahrend des Betriebs nicht an und entfernen Sie ihn nicht von der Basisstation.

* Das Gerat darf nicht in Badezimmern oder in der Nahe von Schwimmbecken installiert, aufgeladen
oder verwendet werden.

* Dieses Produkt ist nur fur die Bodenreinigung in Wohnraumen geeignet. Verwenden Sie es nicht im
Freien, auf anderen Oberflachen als Bodenbeldgen oder in einer gewerblichen oder industriellen
Umgebung.

» Stellen Sie sicher, dass das Gerat in einer geeigneten Umgebung ordnungsgeman funktioniert.
Andernfalls durfen Sie das Gerdt nicht verwenden.

* Bei Beschadigung des Netzkabels muss es durch ein spezielles Kabel oder eine spezielle Einheit ersetzt

Sicherheitshinweise

werden, die Sie beim Hersteller oder seinem Kundendienst erhalten kénnen.

Benutzen Sie den Roboter nicht in einem Bereich, der sich Uber dem Boden befindet, ohne dass eine
Schutzbarriere vorhanden ist.

Stellen Sie den Roboter nicht auf den Kopf. Nutzen Sie die LDS-Abdeckung, die Roboterabdeckung
oder den StoBfanger nicht als Griff fir den Roboter.

Verwenden Sie den Roboter in Raumen mit einer Umgebungstemperatur von tber 0 °C und unter 40 °C.

Stellen Sie sicher, dass sich keine Flussigkeiten oder klebrigen Substanzen auf dem Boden befinden. Laden
Sie den Roboter bei einer Umgebungstemperatur zwischen 2 °C und 40 °C.

Entfernen Sie vor dem Betrieb des Gerats alle freistehenden Gegenstande vom Boden sowie alle auf
dem Reinigungspfad herumliegenden Kabel oder Netzkabel, um Schaden bzw. Verletzungen durch
Nachziehen zu vermeiden.

Entfernen Sie zerbrechliche oder kleine Gegenstéande vom Boden, um eine Kollision des Roboters mit
diesen Gegenstanden und deren Beschadigung zu vermeiden.

Halten Sie Haare, Finger und andere Kérperteile von der Saugéffnung des Roboters fern.

Bewahren Sie das Reinigungswerkzeug auB3erhalb der Reichweite von Kindern auf.

Betreiben Sie das Gerat nicht in einem Zimmer mit schlafenden Sauglingen oder Kindern.
Verhindern Sie, dass sich Kinder, Haustiere oder andere Gegenstande auf dem Roboter befinden,
unabhdngig davon, ob er steht oder sich bewegt.

In den Frischwasserbehalter darf nur sauberes Wasser und die offiziell zugelassene
Reinigungsflussigkeit eingeflillt werden. Fligen Sie keine anderen Flussigkeiten wie z. B. Alkohol oder
Desinfektionsmittel hinzu. Das richtige Mischungsverhaltnis von Reinigungsflissigkeit und sauberem
Wasser steht auf der Flasche mit der Reinigungsflissigkeit. Bewahren Sie die Reinigungsflissigkeit
auBerhalb der Reichweite von Kindern auf.
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* Verwenden Sie den Roboter nicht zum Reinigen im Falle von brennenden Gegenstanden. Verwenden verandern.

Sie den Roboter nicht, um entflammbare oder brennbare Flissigkeiten, dtzende Gase oder unverdinnte » Stellen Sie die Basisstation nicht in der Ndhe einer Warmequelle auf.

Sauren oder Lésungsmittel aufzusaugen. * Reinigen Sie die Ladekontakte der Basisstation niemals mit einem feuchten Tuch oder nassen Handen.
» Es dirfen keine harten oder scharfen Gegenstande aufgesaugt werden. Verwenden Sie das Gerat nicht * Entsorgen Sie alte Akkus nicht unsachgemaB. Nicht bendtigte Batterien sollten in einer geeigneten

zum Aufsaugen von Gegenstanden wie Steinen, groBen Papierstlicken oder anderen Gegenstédnden, die Recyclinganlage entsorgt werden.

zur Verstopfung des Gerats fuhren kdnnen. * Im Falle einer Beschadigung oder eines Defekts des Netzkabels stellen Sie die Verwendung sofort ein
* Beruhren oder drehen Sie den Roboter wahrend der Dampfreinigung nicht um, um Verbrennungen zu und wenden Sie sich an den Kundendienst.

vermeiden. * Achten Sie darauf, dass der Roboter beim Transport ausgeschaltet ist und mdglichst in seiner
* Richten Sie den Dampf nicht auf Gerate, die elektrische Komponenten enthalten, um Stromschlage Originalverpackung aufbewahrt wird.

oder Schaden zu vermeiden. * Bei langerer Nichtbenutzung des Roboters sollte er vollstandig aufgeladen, danach ausgeschaltet und
* Vor der Reinigung oder Wartung des Gerats muss der Stecker aus der Steckdose gezogen werden. an einem kuhlen, trockenen Ort aufbewahrt werden. Laden Sie den Roboter mindestens einmal alle
* Wischen Sie den Roboter oder die Basisstation nicht mit einem feuchten Tuch ab und sptilen Sie 3 Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

diese nicht mit Flissigkeiten aus. Lassen Sie die abwaschbaren Teile nach der Reinigung vollstandig
trocknen, bevor Sie sie wieder einbauen und benutzen.

* Verwenden Sie dieses Gerdt gemal den Anweisungen im Benutzerhandbuch. Der Benutzer ist fur alle
aufgrund einer unsachgemafBen Verwendung dieses Produkts entstandenen Verluste oder Schaden
verantwortlich.

Akkus und Aufladen

* WARNUNG: Nicht-wiederaufladbare Akkus niemals laden.

* Verwenden Sie keine Akkus oder eine Basisstation von externen Anbietern. Der Roboter kann nur mit
der Basisstation Modell RCHE0602-3 verwendet werden.

* Versuchen Sie nicht, den Akku oder die Basisstation selbst zu zerlegen, zu reparieren oder zu
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Informationen zur Lasersicherheit

* Der Lasersensor in diesem Produkt entspricht der Norm |IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
far Laserprodukte der Klasse 1. Bei der Verwendung ist direkter Augenkontakt zu vermeiden.

LASERPRODUKT DER KLASSE 1
LASERPRODUKT FUR VERBRAUCHER
EN 50689:2021

B B o

Dampf
ACHTUNG: HeiBe Oberflache
Nur flr den Innenbereich geeignet

Bedienungsanleitung lesen

Der Nennstrom des Sicherungseinsatzes betragt 3,15 A.

Hiermit erklart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dass das Funkgerat des Typs RLH62DE den Anforderungen der Richtlinie 2014/53/EU entspricht. Der vollstandige
Wortlaut der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse abrufbar: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
Ein ausfuhrliches E-Handbuch in weiteren Sprachen finden Sie unter https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs

O Produktiibersicht

1. Dockingtaste OO

* Drlicken, damit der Roboter zur Basisstation
zurtickkehrt

* Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang
gedriickt, um die Punktreinigung zu starten
oder die Kindersicherung zu deaktivieren (die
Kindersicherung muss zuvor in der Dreamehome-
App aktiviert werden)

2. Ein/Aus-Taste/Reinigungstaste

« Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedrlckt,
um das Gerét ein- oder auszuschalten

* Driicken Sie die Taste, um die Reinigung zu starten,
nachdem der Roboter eingeschaltet wurde

Ringférmige Statusanzeige

* Leuchtet blau: Reinigung (muss in der App
aktiviert werden) oder Sauberung abgeschlossen

* Blau pulsierend: Warten auf Sprachbefehl/
Verbindungsaufbau mit WLAN

* Grun pulsierend: Laden

 Rotes Blinken: Fehler

* Leuchtet flieBendes Orange: Erzeugen von Dampf

Tasten-Statusanzeige

 Leuchtet weiB3: Reinigung lauft oder

abgeschlossen

Pulsiert weiB: Aufladen (bei nicht niedrigem

Akkustand)

Leuchtet Rot: Wartend bei niedrigem Akkustand

oder angehalten bei niedrigem Akkustand

Rot pulsierend: Aufladen (bei niedrigem

Akkustand)
* Rotes Blinken: Fehler
Hinweis:
Durch Driicken einer beliebigen Taste am Roboter kdnnen
Sie den Betrieb pausieren wahrend der Roboter reinigt
oder zur Ladestation zurtickkehrt.
Die Kindersicherung kann tiber die Dreamehome App
aktiviert/deaktiviert werden.
3. Binokulares Navigations- und
Hindernisvermeidungssystem
4. LED-Zusatzlicht
5. Mikrofone
6. VersalLift-Sensor

Hinweis: Der VersaLift-Sensor wird abgesenkt, wenn sich

der Roboter im Modus ,Wartend" befindet, an der Basisstation

ladt oder Bereiche mit geringem Abstand reinigt. Bewegen

Sie den Roboter beim Reinigen von Bereichen mit geringem

Abstand nicht, da dies seine Positionierung beeintrachtigen

koénnte.

7. StoBfanger

8. StoBfangerfenster

9. Abdeckung

10. Ladekontakte

11. Schmutzwasserbehélter-Clip

12. Anschlisse

13. Einlass fur automatische Wassernachftllung

14. Reset-Taste/WLAN-Anzeige

* Halten Sie die Taste 3 Sekunden lang gedriickt,
um die Werkseinstellungen wiederherzustellen

15. Randsensor

16. Wischmopp-Baugruppen-Clip

17. Dampfanzeige

Hinweis: Wahrend der Dampfreinigung leuchtet die
Dampfanzeige. Bertihren oder drehen Sie den Roboter
wahrend des Betriebs nicht um, um Verbrennungen zu
vermeiden.

18. Schmutzwasserbehalter

19. Klippensensoren

20. Teppichsensoren

21. Seitenbursten-Verlangerungseinheit

22. Hauptbursten

23. Einziehbares Bein

24. Hauptrad

25. MopExtend-Baugruppe

26. Fach fur Wischmopp-Baugruppe

27. Abstreifer
28.Schmutzwasser-Auffangschale

29. Staubbeleuchtung
30.Omnidirektionales Rad

31. Burstenschutz

32. Einziehbares Bein

33.Hauptrad

34. Auto-Entleerungsoffnung

35. Dampfdisen

36. Burstenschutz-Clips

37. Schmutzwasser-Auffangschale-Clip
38.Gleitrad

Abb. A-1

1. Staubboxdeckel

2. Filter
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3. Staubboxdeckel-Clip

4. Filtergriff

5. Staubbox-Clip

6. Auto-Entleerungséffnung
Abb. A-2

Wischmopp-Baugruppe

1. Wischmopp
2. Wischmopp-Baugruppen-Clip

Abb. A-3

Automatisches Losungsspendermodul - Ein Fach

Filter

. Signalbereich

. Ladekontakte

. Auto-Entleerungséffnung

. Auslass fur automatische Wassernachfiillung

Status-Anzeige

Leuchtet weiB: Die Basisstation ist mit Strom

versorgt

Leuchtet orange: Die Basisstation hat einen

Fehler

8. Staubbeutel-Schlitz

9. Reservierter Steckplatz fur das
Wasseranschluss-Set flir automatisches
Nachfllen und Entleeren

Hinweis: Das Wasseranschlussset fur das automatische

NOo O AWN S

Nachfllen und Entleeren ist separat erhéltlich. (Nur in
bestimmten Regionen verfugbar)
10. Steckplatz fiir Netzkabel
11. Stromanschluss
23

12. Abdeckung

13. Schmutzwasserbehalter
14. Frischwasserbehalter
15. Staubbehalterdeckel
16. Waschplatte

17. Waschplattenfilter

18. Rampenverlangerungsplatte
19. Wasserbehalter-Clip

20. Schwimmerkugel

21. Wasserbehalter-Clip
22. Wasserleitung

23. Filter

24. Schwimmer

Abb. A-4

O Vorbereitung des
Zuhauses

1. Entfernen Sie vor der Reinigung instabile,
zerbrechliche, wertvolle oder geféhrliche
Gegenstande und rdumen Sie Kabel, Tucher,
Spielzeug, harte und scharfe Gegenstéande vom
FuBboden auf, um ein Verfangen, Zerkratzen oder
Umfallen des Roboters und damit verbundene
Verluste zu vermeiden.

2. Montieren Sie vor der Reinigung die physische
Barriere an den Kanten von Treppen, um
dem Roboter ein reibungsloses Arbeiten zu
ermdglichen.

3. Offnen Sie die Tur des zu reinigenden Raumes
und stellen Sie die Mébel in die geeignete
Position, um mehr Platz zu schaffen.

4. Um zu verhindern, dass der Roboter die zu
reinigenden Bereiche nicht erkennt, sollten Sie
sich nicht vor dem Roboter, vor Schwellen, Fluren
oder engen Stellen aufhalten.

Hinweis:

* Folgen Sie dem Roboter bei der ersten Inbetriebnahme
wahrend des Reinigungsvorgangs, um mdgliche
Hindernisse rechtzeitig zu entfernen.

* LED-Zusatzlicht sorgt fir zusatzliche Beleuchtung in
schwach beleuchteten Umgebungen.

* Saugen Sie keine harten Gegenstande wie Steine,
Stahlkugeln und Spielzeugteile oder scharfe Gegenstande
wie Bauschutt, Glasscherben und N&gel auf, da dadurch
der Boden verkratzt werden kann.

Abb. B

@ Vor der Verwendung

1. Stellen Sie die Basisstation auf und stecken Sie
den Stecker in die Steckdose

Stellen Sie die Basisstation an einem mdoglichst

freistehenden Ort mit gutem WLAN-Signal auf.

Lassen Sie gentigend Platz, wie in der Abbildung

gezeigt, und entfernen Sie alle Objekte im

schattierten Bereich. SchlieBen Sie das Netzkabel

an die Basisstation an und stecken Sie es in die

Steckdose.

Hinweis:

» Stecken Sie das Netzkabel fest aufwérts hinein, bis die
Anzeige aufleuchtet.

* Achten Sie darauf, dass keine Gegenstande den
Signalbereich blockieren.

* Um zu verhindern, dass Wasserflecken Holzbéden oder
Teppiche néassen, empfiehlt es sich, die Basisstation auf
Fliesen- oder MarmorfuBboden zu stellen.

2. Installation der Rampenverldngerungsplatte

Hinweis:

 Stellen Sie sicher, dass die Waschplatte und der
Waschplattenfilter vor der Verwendung installiert sind.

* Die Waschplatte und der Waschplattenfilter konnen bei
der routineméaBigen Pflege zum Reinigen entfernt werden.

3. Roboter-Schutzvorrichtungen entfernen
4. Verbinden mit der Dreamehome App

(1) Zum Einschalten des Roboters die Ein-/Aus-Taste am
Roboter driicken und 3 Sekunden lang gedriickt halten.
Scannen Sie den QR-Code unter der Roboterabdeckung,
oder suchen Sie im App-Store nach ,Dreamehome”, um
die App herunterzuladen und zu installieren.

(2) Offnen Sie die Dreamehome-App, tippen Sie auf
,Scannen Sie den QR-Code zum Verbinden® und scannen
Sie denselben QR-Code auf dem Roboter erneut, um das
Gerat hinzuzuftigen. Bitte folgen Sie den Anweisungen,
um die WLAN-Verbindung herzustellen.

® WLAN-Anzeige

* Blinkt langsam: Verbindung wird hergestellt
 Blinkt schnell: Verbindet sich

¢ Ein: Verbunden

@ QR-Code

Hinweis:

* Es wird nur 2,4-GHz-WLAN unterstutzt.

Zum Zurticksetzen der WLAN-Verbindung wiederholen
Sie Schritt (2) und folgen Sie den Anweisungen, um die
WLAN-Verbindung zu erstellen.

Halten Sie die Reset-Taste am Roboter 3 Sekunden lang
gedrtickt, um das Gerat vom WLAN-Netzwerk zu trennen.

Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kann
der tatsachliche Betrieb von den Anweisungen in dieser
Anleitung abweichen. Bitte folgen Sie den auf der
aktuellen App-Version basierenden Anweisungen.

5. Verbinden Sie den Roboter mit der Basisstation

Setzen Sie den Roboter so auf die Basisstation, dass
die Wischmopp-Baugruppe zur Waschplatte zeigt.
AnschlieBend héren Sie eine Sprachmeldung, wenn
sich der Roboter erfolgreich mit der Basisstation
verbunden hat. Nach dem vollsténdigen Aufladen
des Roboters leuchten die Status-Anzeigen am
Roboter und an der Basisstation 10 Minuten lang
und erldschen anschlieBend.

Hinweis: Es wird empfohlen, den Roboter vor der ersten

Inbetriebnahme vollstandig aufzuladen. Wenn sich der
Roboter aufgrund eines leeren Akkus nicht einschalten lasst,

verbinden Sie ihn zum Aufladen manuell mit der Basisstation.

6. Fillen Sie die Reinigungsfliissigkeit ein

(1) Entfernen Sie die Staubbehélterdeckel und
ziehen Sie das Modul fur den automatischen
Lésungsspender heraus.

(2) Offnen Sie den oberen Deckel des Moduls und
geben Sie die Reinigungslésung ein.

(3) SchlieBen Sie den Deckel des Moduls, setzen
Sie es wieder in die Basisstation ein, und bringen
Sie dann die Staubbehalterdeckel wieder an. Die
Reinigungsflissigkeit wird wahrend des Betriebs
automatisch zugefuhrt.

Hinweis:

Das Fach fur das automatische Losungsspendermodul
kann gefullt werden. Fligen Sie keine andere Flussigkeit
als die offiziell zugelassene Reinigungsflussigkeit hinzu,
um Fehlfunktionen zu vermeiden.

Driicken Sie das Fach fiir das automatische

Losungsspendermodul hinein, bis es einrastet.

7. Wasser in den Frischwasserbehalter fiillen

Nehmen Sie den Frischwasserbehalter aus der
Basisstation heraus und fullen Sie den Behalter mit
sauberem Wasser. Danach setzen Sie ihn wieder in
die Basisstation ein.

Hinweis: Fllen Sie kein heiBes Wasser ein, da sonst der
Frischwasserbehalter verformt werden kann.

Abb. C-1-Abb. C-7

© Benutzung

Zum Einschalten des Roboters halten Sie die
Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedrtickt. Die
Betriebsanzeige leuchtet weiter. Oder stellen

Sie den Roboter auf die Basisstation, indem Sie

die Ladekontakte des Roboters mit denen der
Basisstation ausrichten. Dann schaltet sich der
Roboter automatisch ein und beginnt mit dem
Laden. Um den Roboter auszuschalten, entfernen
Sie den Roboter von der Basisstation und halten Sie
die Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedrtickt.

Schnelle Kartenerstellung

Nach der erstmaligen Konfiguration des Netzwerks
folgen Sie zur schnellen Kartenerstellung den
Anweisungen in der App. Der Roboter beginnt

mit der Kartenerstellung ohne Reinigung. Wenn
der Roboter zur Basisstation zurtickkehrt, ist die
Kartenerstellung abgeschlossen und die Karte wird

automatisch gespeichert.
24



Pause/Ruhemodus

Wenn der Roboter lauft, driicken Sie eine beliebige
Taste, um ihn anzuhalten.

Wird der Roboter langer als 10 Minuten angehalten,
geht er automatisch in den Ruhemodus Uber. Alle
Anzeigen am Roboter schalten sich aus. Driicken Sie
eine beliebige Taste auf dem Roboter, oder nutzen Sie
die App, um den Roboter wieder in Betrieb zu nehmen.

Hinweis: Wird der Roboter ausgeschaltet und auf die
Basisstation gestellt, endet die aktuelle Reinigungsaufgabe.

Reinigung automatisch fortsetzen

Wenn der Akku zu schwach ist, kehrt der Roboter
automatisch zur Basisstation zum Aufladen zurtick.
Wenn der Akku ausreichend aufgeladen ist, setzt er die
noch nicht abgeschlossenen Reinigungsaufgaben fort.

Hinweis: Zur Nutzung dieser Funktion mussen Sie diese in
der App aktivieren.

Nicht-Stéren-Modus (DND)

Ist der Roboter auf den Nicht-Stéren-Modus (DND)
eingestellt, kann er die Reinigung nicht fortsetzen.
Der Nicht-Stéren-Modus (DND) ist ab Werk
standardmaBig deaktiviert. Sie kdnnen den Nicht-
Stéren-Modus (DND) tiber die App aktivieren oder
den DND-Zeitraum andern. Der Nicht-Stéren-
Zeitraum (DND) ist standardmaBig auf 22:00-8:00
Uhr eingestellt.
Hinweis:
« Die geplanten Reinigungsaufgaben werden wahrend des
Nicht-Stéren-Zeitraums (DND) wie gewohnt ausgefiihrt.

« Der Roboter wird die Reinigung fortsetzen, wo er nach
Ablauf des DND-Zeitraums aufgehért hat.

Punktreinigung

Driicken Sie im Wartemodus des Roboters die Taste

1 und halten Sie diese 3 Sekunden lang gedrtickt, um
den Punktreinigungsmodus zu aktivieren. In diesem
Modus reinigt der Roboter einen quadratischen Bereich
von 1,5 x 1,5 Meter um ihn herum und kehrt zu seinem
Ausgangspunkt zurlick, sobald die Punktreinigung
abgeschlossen ist.

Hinweis: Vor dem Start der Punktreinigung stellen Sie sicher,
dass die Kindersicherung in der Dreamehome-App deaktiviert
ist. Ist die Kindersicherung aktiviert, wird durch das
3-sekiindige Halten der Taste 1) nicht die Punktreinigung
gestartet, sondern die Kindersicherung deaktiviert.

Roboter neu starten

Wenn der Roboter nicht mehr reagiert oder sich
nicht ausschalten lasst, halten Sie die Ein-/Aus-Taste
10 Sekunden lang gedriickt, um ihn zwangsweise
auszuschalten. Halten Sie dann die Ein-/Aus-

Taste 3 Sekunden lang gedriickt, um den Roboter
einzuschalten.

Staubsaugen und Wischen

Hinweis:

* Der Roboter arbeitet bei der ersten Verwendung
standardmaBig im Modus ,Staubsaugen und Wischen®.
Zur Anpassung des Reinigungsmodus rufen Sie in der
App die Einstellungen fiir den Reinigungsmodus auf und
wahlen Sie aus den folgenden zwei zusatzlichen Optionen:

@ Wischen nach Staubsaugen
@ Staubsaugen

Aufgrund von Aktualisierungen der App-Software kénnen
die tatsachlichen Funktionen und die Benutzeroberflache
von den in dieser Bedienungsanleitung beschriebenen
abweichen. Bitte befolgen Sie die auf der aktuellen App-
Version basierenden Anweisungen.

1. Reinigung starten

Driicken Sie die Ein-/Aus-Taste am Roboter oder nutzen
Sie die App, um den Roboter von der Basisstation aus
starten zu lassen. Dann plant der Roboter die optimale
Reinigungsroute und fiihrt die Reinigungsaufgabe auf
der Grundlage der erstellten Karte aus.

Hinweis:

Um eine problemlose Riickkehr des Roboters zur
Basisstation nach der Reinigung zu gewahrleisten,
empfiehlt es sich, den Roboter von der Basisstation aus
starten zu lassen.

Der Wischmopp wird gereinigt, bevor der Roboter mit
dem Wischen beginnt. Bitte warten Sie einen Moment.

Bewegen Sie die Basisstation, den Frischwasserbehélter,
den Schmutzwasserbehilter, die Waschplatte oder den
Waschplattenfilter wahrend des Arbeitsvorgangs nicht.

Beriihren Sie nicht den Wasserauslass, wenn die Basisstation
in Betrieb ist, um Verbriihungen zu vermeiden.

2. Automatisches Waschen des Wischmopps

Wahrend der Reinigung kehrt der Roboter
automatisch zur Basisstation zurtick, um den
Wischmopp zu waschen, je nach der in der App
festgelegten Haufigkeit der Wischmoppreinigung.
Die Basisstation fullt automatisch den
Frischwasserbehalter des Roboters auf und der
Roboter setzt die Reinigung fort.

3. Automatisches Entleeren des Staubboxs und
Waschen und Trocknen des Wischmopps
Nachdem der Roboter eine Reinigungsaufgabe
erledigt hat und zum Aufladen zur Basisstation
zurlickkehrt, entleert die Basisstation automatisch
den Staubbox. AnschlieBend wascht und trocknet
sie den Wischmopp.

Hinweis:

Wenn die automatische Entleerungsfunktion in der App
ausgeschaltet ist, leert die Basisstation den Staubbox
nicht automatisch.

Die Basisstation leert den Staubbox gemaB der
Einstellung in der App.

4. Reinigen Sie den Schmutzwasserbehélter
Nachdem der Roboter seine Aufgabe erfllt hat,
reinigen Sie bitte den Schmutzwasserbehalter, um
Geruchsbildung zu vermeiden.

Abb. D
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@ RegelmaBige Wartung

Um den Roboter in einem einwandfreien Zustand zu halten, wird empfohlen, in der App oder in der folgenden Tabelle die Hinweise zur regelmaBigen Wartung des

Zubehérs zu beachten.

Basisstation

Ladekontakte

Auto-
Entleerungséffnungen

Omnidirektionales Rad

Gleitrad Einmal im Monat

Randsensor

VersaLift-Sensor

Staubbeleuchtung

Dampfanzeige

Teppichsensoren

Einziehbare Beine

Schmutzwasserbehalter

Fach fur Wischmopp-
Baugruppe

Abstreifer

Schmutzwasser-
Auffangschale

Nach Bedarf reinigen

. . Haufigkeit des . . Haufigkeit des
Teil Wartungsintervall Austausches Teil Wartungsintervall Austausches
Schmutzwasserbehalter Nach jedem Gebrauch Klippensensoren

/
Frischwasserbehalter StoBfangerfenster
Hauptbuirsten Alle 6 bis 12 Monate StoBfanger
- - - Einmal im Monat
Staubboxfilter Einlass flr automatische
Einmal alle 2 Wochen Alle 3 bis 6 Monate Wassernachfullung des
Seitenburste Roboters
Waschplatte Unterseite des Roboters
Waschplattenfilter Staubbox
: : /
Signalbereich der Hauptrader

Staubbeutel
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Wischmopp-Baugruppe

Alle 2 bis 4 Monate

Alle 1 bis 3 Monate

Hinweis: Die Haufigkeit der Wartung und des Ersatzes hangt von der tatsachlichen Nutzung ab.
Sollte durch besondere Umstande eine Ausnahme auftreten, wird eine sofortige Wartung oder
ein sofortiger Ersatz empfohlen.

Waschplatte und Waschplattenfilter

1. Nachdem der Wischvorgang abgeschlossen ist,
nehmen Sie den Roboter heraus, entfernen Sie die
Waschplatte und den Waschplattenfilter, spilen
Sie diese mit klarem Wasser ab und wischen Sie
sie trocken.

Hinweis: Wenn Sie die Waschplatte herausnehmen, fassen

Sie sie an den seitlichen Griffen an und heben Sie sie

vorsichtig als Ganzes heraus. Halten Sie sie dabei waagerecht,

damit kein Restwasser auf den Boden oder den Sockel der

Waschplattenbasis tropft.

2. Wischen Sie die Waschplattenbasis mit einem
weichen, trockenen Tuch ab. Setzen Sie nach der
Reinigung die Waschplatte und den Waschplattenfilter
wieder ein. Achten Sie bei der Installation der
Waschplatte darauf, den Schmutzwasserschlauch
nicht zu blockieren, und vergewissern Sie sich, dass
der Waschplattenfilter richtig sitzt.

®@ -1 Schmutzwasserschlauch

3. Verwenden Sie die App oder drlicken Sie die
Taste 1, um den Roboter zur Basisstation
zurlickzubringen, oder setzen Sie den Roboter
manuell zurlick.

Abb. E-1

Staubbeutel

1. Entfernen Sie die Staubbehalterdeckel und
entsorgen Sie den Staubbeutel.

Hinweis: Wenn Sie den Griff nach oben ziehen, wird der
Beutel verschlossen, damit Staub und Schmutz nicht
versehentlich herausfallen kénnen.

2. Wischen Sie Staub und Schmutz mit einem
trockenen Tuch vom Filter ab.

3. Setzen Sie einen neuen Staubbeutel ein und
bringen Sie die Staubbehalterdeckel wieder an.
Abb. E-2

Schmutzwasserbehalter

1. Entfernen Sie den Schmutzwasserbehilter,
offnen Sie die Abdeckung und gieBen Sie das
Schmutzwasser aus.

2. Spulen Sie den Schmutzwasserbehalter mit
sauberem Wasser aus, und reinigen Sie die
Innenwand des Schmutzwasserbehalters mit
einem geeigneten Reinigungswerkzeug.

Hinweis: Die Schwimmerkugel im Schmutzwasserbehélter

ist ein bewegliches Teil. Uben Sie beim Reinigen nicht zu viel

Kraft aus, um sie nicht zu beschadigen.

Abb. E-3

Schmutzwasserbehalter

1. Dricken Sie auf den Schmutzwasserbehalter-Clip,
um ihn zu entfernen.

2. Offnen Sie die Schmutzwasserbehélter-
Abdeckung und gieBen Sie das Schmutzwasser
aus. Spulen Sie dann den Behélter mit sauberem
Wasser aus und trocknen Sie ihn vor dem
Wiedereinbau in den Roboter.

Abb. E-4

Staubbox und Filter

1. Dricken Sie auf den Staubbox-Clip, um den
Staubbox zu entfernen.

2. Offnen Sie die Staubboxabdeckung, entfernen Sie
den Filter und leeren Sie den Staubbox. Klopfen
Sie leicht auf den Korb des Filters, um den
Schmutz zu entfernen.

Hinweis: Reinigen Sie den Filter niemals mit einer Birste,

einem Finger oder scharfen Gegenstanden, um Schaden zu

vermeiden.

3. Spulen Sie den Staubbox und den Filter mit
Wasser ab und trocknen Sie sie vor dem Einbau
vollstandig ab.

Hinweis:

* Spulen Sie den Staubbox und den Filter nur mit sauberem
Wasser ab. Keine Reinigungsmittel verwenden.

* Verwenden Sie den Staubbox und den Filter nur, wenn sie
vollsténdig trocken sind.

Abb. E-5

Hauptbiirsten

1. Drucken Sie den Burstenschutz-Clips nach innen,
um den Burstenschutz zu entfernen und die
Burste aus dem Roboter zu heben.

2. Ziehen Sie die Bursten wie in der Abbildung
gezeigt heraus. Entfernen Sie mit einem
geeigneten Reinigungswerkzeug alle in
den Bursten verhedderten Haare. Nach der
Reinigung driicken Sie die Bursten fest in den
Hauptbirstenhalter, bis sie einrasten.

Hinweis: Seien Sie beim Herausziehen der Hauptbursten

vorsichtig, um Verletzungen zu vermeiden.

3. Fuhren Sie den Hauptbirstenhalter mit den
aufgedruckten Pfeilen, die nach oben zeigen,
schrag nach unten in die Schlitze ein.
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4. Bringen Sie den Birstenschutz an

(1) Ausrichten und einsetzen: Setzen Sie alle Laschen
des Burstenschutzes in die entsprechenden Schlitze
ein und stellen Sie sicher, dass sie vollstandig
eingesetzt sind und nicht hervorstehen.

(2) Driicken zum Einrasten: Driicken Sie auf beiden
Seiten des Birstenschutzes nach unten, bis er
horbar einrastet.

(3) Endkontrolle: Stellen Sie sicher, dass alle Clips
vollstandig eingerastet sind und keine Laschen
hervorstehen.

Hinweis: Vergewissern Sie sich, dass der Blrstenschutz
richtig installiert ist. Andernfalls kann der Roboter wahrend
des Betriebs ungewohnliche Geradusche verursachen oder
den Boden zerkratzen.

Abb. E-6

Seitenbiirste

Schrauben Sie die Seitenblrste mit einem
Schraubenzieher ab, reinigen Sie die Haare von der
Burste und schrauben Sie sie wieder an.

Abb. E-7

Omnidirektionales Rad

Hinweis:

* Trennen Sie die Achse und den Reifen des
omnidirektionalen Rads mit einem Werkzeug, z. B.
einem kleinen Schraubendreher. Uben Sie dabei keine
UbermaBige Kraft aus.

» Spllen Sie das omnidirektionale Rad unter flieBendem
Wasser ab und setzen Sie es nach dem vollstandigen
Trocknen wieder ein.

Abb. E-8
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Wischmopp-Baugruppe

1. Dricken Sie den Clip der Wischmopp-Baugruppe
und heben Sie die Wischmopp-Baugruppe
langsam an, um sie zu entfernen.

2. Installieren Sie die neue Wischmopp-Baugruppe,
bis sie einrastet.
Abb. E-9

Fach fiir Wischmopp-Baugruppe, Abstreifer
und Schmutzwasser-Auffangschale

. Nehmen Sie die Wischmopp-Baugruppe aus dem
Roboter. Schieben Sie den Clip der Schmutzwasser-
Auffangschale zur Seite, um ihn zu entfernen, und
nehmen Sie den Abstreifer heraus.

—

N

. Wischen Sie das Fach fir die Wischmopp-
Baugruppe mit einem weichen, trockenen Tuch
ab. Spulen Sie die Schmutzwasser-Auffangschale
und den Abstreifer mit klarem Wasser ab, um den
Schmutz zu entfernen.

W

. Bringen Sie nach der Reinigung den Abstreifer,
die Schmutzwasser-Auffangschale und die
Wischmopp-Baugruppe der Reihe nach wieder
an. Vergewissern Sie sich, dass sie richtig sitzen,
sobald Sie ein Klicken horen.

Hinweis: Richten Sie beim Wiedereinbau des Abstreifers

dessen Schlitze an den Laschen des Fachs aus und drlicken

Sie ihn dann fest an, um ihn zu befestigen.

Abb. E-10

Roboter-Sensoren

Wischen Sie die Roboter-Sensoren mit einem
weichen und trockenen Tuch ab, wie in der

Abbildung dargestellt:
StoBfangerfenster

. VersalLift-Sensor

. Randsensor

. StoBfanger

. Dampfanzeige

. Klippensensoren

Staubbeleuchtung

0o N o0 oA NN~

. Teppichsensoren

Hinweis: Ein feuchtes Tuch kann empfindliche Elemente im
Inneren des Roboters und der Basisstation beschadigen. Bitte
nutzen Sie ein trockenes Tuch zur Reinigung.

Abb. E-11

Auto-Entleerungsoffnungen,
Ladekontakte und Signalbereich

Reinigen Sie die auto-entleerungséffnungen,
Ladekontakte und den Signalbereich mit einem
weichen, trockenen Tuch.

Abb. E-12

Der Roboter enthalt einen leistungsstarken Lithium-
lonen-Akku. Sorgen Sie bei taglichem Gebrauch

flr eine ausreichende Ladung des Akkus, um eine
optimale Akkuleistung zu erhalten. Schalten Sie

den Roboter bei langerem Nichtgebrauch aus

und verstauen Sie ihn. Laden Sie den Roboter
mindestens einmal alle drei Monate auf, um Schaden
durch Uberentladung zu vermeiden.

Fehlerbehebung

Problem

Lésung

Problem

Lésung

Der Roboter
lasst sich
nicht
einschalten.

« Der Akku ist schwach. Laden Sie den Roboter an der
Basisstation auf und versuchen Sie es dann erneut.

Die Temperatur des Akkus ist zu niedrig oder zu hoch.

Es wird empfohlen, den Roboter in Umgebungen mit einer
Umgebungstemperatur tiber 0 °C (32 °F) und unter 40 °C
(104 °F) zu verwenden.

Der Roboter
ladt sich nicht
auf.

Die Basisstation ist nicht an die Stromversorgung
angeschlossen. Bitte stellen Sie sicher, dass beide Enden
des Netzkabels korrekt angeschlossen sind.

Der Kontakt zwischen den Ladekontakten an

der Basisstation und dem Roboter ist schlecht, bitte
reinigen Sie die Ladekontakte.

Uberprufen Sie, ob sich an den Anschliissen des Roboters
Fremdkorper befinden, und entfernen Sie ggf. diese
Fremdkorper.

Der Roboter
kann keine
Verbindung
zum WLAN
herstellen.

Das Passwort fir das WLAN-Netzwerk ist falsch.
Uberpriifen Sie, ob das Passwort fiir die Verbindung mit
Ihrem WLAN-Netzwerk korrekt ist.

Der Roboter unterstitzt keine 5 GHz-WLAN-Verbindung.
Stellen Sie sicher, dass der Roboter mit einer 2,4-GHz-
WLAN-Verbindung verbunden ist.

Das WLAN-Signal ist schwach. Stellen Sie sicher, dass sich
der Roboter in einem Gebiet mit guter WLAN-Abdeckung
befindet.

Der Roboter ist méglicherweise nicht fiir die Konfiguration
bereit. Beenden Sie die App, starten Sie diese erneut, und
versuchen Sie es dann noch einmal wie angewiesen.

Der Roboter
findet die
Basisstation
nicht und kehrt
nicht zu ihr
zurlick.

» Der Weg fir die Ruickkehr zum Aufladen ist blockiert, z. B.
die Tir ist geschlossen.

Die Basisstation ist nicht an das Stromnetz angeschlossen
oder wurde bewegt, wahrend der Roboter nicht auf ihr
steht. Bitte schlieBen Sie die Basisstation an das Stromnetz
an oder stellen Sie den Roboter zum Aufladen auf die
Basisstation.

Es gibt zu viele Hindernisse um die Basisstation herum.
Platzieren Sie die Basisstation in einen freistehenden
Bereich.

Wenn der Roboter bewegt wird, muss er sich méglicherweise
neu positionieren, und er erstellt eine neue Karte, wenn die
Neupositionierung fehlschlagt. Wenn der Roboter zu weit
von der Basisstation entfernt ist, kann er méglicherweise
nicht automatisch zuriickkehren. In diesem Fall missen Sie
den Roboter manuell auf die Basisstation stellen.

Wischen Sie den Signalbereich an der Basisstation ab, um
Staub oder Schmutz zu entfernen.

Der Roboter
bleibt vor

der Basissta-
tion stecken
und kann nicht
zu ihr zurlick-
kehren.

Priifen Sie, ob auf beiden Seiten bzw. vor der Basisstation
gentigend Platz vorhanden ist, um ein Blockieren des
Roboters zu verhindern.

Der Roboter kann wegrutschen, wenn der Boden vor

der Basisstation UberméBig nass ist. Wenn dies der Fall ist,
entfernen Sie zun&chst das Uberschissige Wasser, bevor
Sie es erneut versuchen.

Es wird empfohlen, die Basisstation an einen anderen Ort
zu stellen und es erneut zu versuchen.

Vergewissern Sie sich, dass die
Rampenverléangerungsplatte richtig installiert ist.
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Fehlerbehebung
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Problem

Lésung

Fehlerbehebung

Problem Lésung
* Der Roboter kann wéhrend des Ladevorgangs nicht
ausgeschaltet werden. Zum Ausschalten des Roboters
wird empfohlen, ihn von der Basisstation zu entfernen und
Der Roboter die Ein-/Aus-Taste 3 Sekunden lang gedriickt zu halten.

lasst sich nicht
ausschalten.

Wenn sich der Roboter durch Ausfiihren von Schritt

1 nicht ausschalten lasst, halten Sie die Ein-/Aus-Taste
10 Sekunden lang gedriickt, um ein Ausschalten des
Roboters zu erzwingen. Wenn das Problem weiterhin
besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Die Aufladege-
schwindigkeit
ist langsam.

Es dauert etwa 3 Stunden, um den Roboter vollsténdig
aufzuladen, wenn der Akku schwach ist.

Wenn Sie den Roboter bei Temperaturen auBerhalb

des angegebenen Bereichs betreiben, wird die
Ladegeschwindigkeit automatisch verlangsamt, um die
Lebensdauer des Akkus zu verlangern.

Die Ladekontakte sowohl am Roboter als auch an der
Basisstation kdnnen verschmutzt sein, bitte wischen Sie
sie mit einem trockenen Tuch ab.

Der Roboter
bewegt sich,
ohne der
festgelegten
Route zu
folgen.

Gegenstande wie Stromkabel und Hausschuhe sollten
vor dem Einsatz des Roboters aufgeraumt werden.
Beim Einsatz auf nassen, rutschigen Oberflachen
rutscht das Hauptrad durch. Es wird empfohlen,

die nassen Stellen vor dem Einsatz des Roboters zu
trocknen.

Wischen Sie das StoBfangerfenster des Roboters mit
einem sauberen, weichen Tuch ab, um es sauber und
funktionsfahig zu halten.

Die Gerausche
nehmen zu,
wahrend der
Roboter in
Betrieb ist.

Prifen Sie, ob der Staubboxfilter verstopft ist. Wenn ja,
reinigen Sie ihn oder ersetzen Sie ihn.

Vergewissern Sie sich, dass der Blrstenschutz richtig
installiert ist. (Siehe Abschnitt ,RegelmaBige Wartung" in
dieser Anleitung)

Ein harter Gegenstand kénnte in den Hauptbursten oder
im Staubbox eingeklemmt sein. Priifen und entfernen Sie
alle harten Gegenstande.

Die Hauptbirsten oder die Seitenburste kann sich
verheddern. Priifen und entfernen Sie alle Fremdkérper.
Schalten Sie den Saugmodus auf Standard oder Leise.

Der Roboter
kann die zu
reinigenden
R&ume nicht
erreichen.

Stellen Sie sicher, dass die Turen der zu reinigenden
R&ume offen sind.

Der Boden vor dem zu reinigenden Zimmer kann nass
und rutschig sein, so dass der Roboter wegrutscht und
nicht ordnungsgemaf funktioniert. Trocknen Sie den
Boden, bevor Sie den Roboter benutzen.

Der Roboter
nimmt die
Reinigung
nach dem
Laden nicht
wieder auf.

.

Vergewissern Sie sich, dass der Roboter nicht auf den
Nicht-Stéren-Modus (DND) eingestellt ist, da er dann
die Reinigung nicht fortsetzen kann.

Der Roboter setzt die Reinigung nicht fort, nachdem
Sie den Roboter manuell auf die Basisstation gestellt
haben oder den Roboter Uber die App oder durch
Driicken der Taste 1O zum Aufladen geschickt haben.

.

Problem Lésung Problem Lésung
Die Station o Prii i i 5 Die
F’rufen Sie, ob der Staubbeutel im Staubbehalter voll ‘ - Bitte entfernen Sie die Wischmopp-Baugruppe, priifen
kann den ist. Wischmopp- Sie, ob sich ein F dkd darin befindet, und start
. ie, ob sich ein Fremdkdrper darin befindet, und starten
Staubbox * Wenn der Staubbeutel nicht voll ist, priifen Sie, ob Baugruppe ist . P . .
X X . . o Sie den Roboter neu. Wenn das Problem weiterhin
nicht die Auto-Entleerungsoéffnungen des Roboters, der nicht richtig L . .
. . . . besteht, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.
automatisch Basisstation oder der Staubbox verstopft sind. Falls ja, angehoben.
leeren. beseitigen Sie die Verstopfung rechtzeitig.
Unter dem

Der
Wasserstand
der
Waschplatte
ist nicht
normal.

Uberpriifen Sie, ob die Dichtung am
Schmutzwasserbehalter lose oder nicht richtig
installiert ist, und setzen Sie sie gegebenenfalls manuell
zuriick. Wenn das Problem weiterhin besteht, wenden
Sie sich bitte an den Kundendienst.

Driicken Sie vorsichtig auf Schmutzwasserbehélter, um
sicherzustellen, dass er richtig installiert ist.

Nehmen Sie die Waschplatte und den
Waschplattenfilter heraus und prifen Sie, ob der
Abflussanschluss verstopft ist, und reinigen Sie ihn.
Uberpriifen Sie die Reinigungsflussigkeit. Fligen Sie
keine anderen Flussigkeiten als die offiziell zugelassene
Reinigungsflussigkeit hinzu.

.

Frischwasser-
behalter oder
um die Dich-
tung herum
befindet sich
Wasser.

Wenn Sie den Frischwasserbehélter herausnehmen,
kann etwas Wasser in der Leitung unter dem Behélter
oder um die Dichtung herum zurtickbleiben. Dies ist
normal. Wischen Sie es bitte mit einem trockenen Tuch
ab.

Bei weiteren Fragen kontaktieren Sie uns auf https://global.dreametech.com
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Spezifikationen
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Modell RLH62DE Modell RCHE0602-3
Ladezeit ca. 3 Stunden Nenneingang 220-240 V ~ 50-60 Hz
Bemessungsspannung 144V = Nennausgang 202V==3A
Betriebsfrequenz 2400-2483,5 MHz Bemessungsleistung 650 W
(bei der Staubentleerung)
Maximale Ausgangsleistung <20 dBm
Bemessungsleistung 1200 W
Unter normalen Einsatzbedingungen muss dieses Gerét in einem Abstand (wéhrend der HeiBwasserreinigung)
von mindestens 20 cm zwischen der Antenne und dem Koérper des Benutzers
gehalten werden. Bemessungsleistung
(beim Lade- und 110w
Trocknungsvorgang)
Wiederaufladbarer Lithium-lonen-Akkupack A
Hinweis:

Modell R2401-4S2P-MMYD/R2401-4S2P-FMTEV
Typ Lithium-lonen
Anzahl 1

Nennkapazitat

5,8 Ah

» Die Bemessungsleistung (wihrend der HeiBwasserreinigung) wird
anhand des Leistungswerts wédhrend des reprasentativen Zeitraums

(Wassertemperatur 25 °C) bestimmt.

» Die Bemessungsleistung (beim Lade- und Trocknungsvorgang) wird anhand
des Leistungswerts wihrend der Volllastphase (Umgebungstemperatur 23 °C

+ 2 °C) bestimmt.

Entsorgung und Entfernung von
Batterien

Die eingebaute Lithium-lonen-Batterie enthalt umweltgefahrdende
Substanzen. Stellen Sie vor der Entsorgung der Batterie sicher,

dass die Batterie von qualifizierten Technikern entfernt und in einer
geeigneten Recyclinganlage entsorgt wird.

— Der Akku muss vor der Entsorgung aus dem Gerat entfernt werden;
— Das Gerat muss beim Entfernen des Akkus vom Stromnetz getrennt
werden;

— Der Akku muss sicher entsorgt werden.

ACHTUNG:

Bevor Sie den Akku entfernen, trennen Sie die Stromversorgung und
lassen Sie den Akku komplett leer laufen.

Nicht benétigte Batterien sollten in einer geeigneten Recyclinganlage
entsorgt werden.

Lassen Sie den Akku nicht in einer Umgebung mit extrem hohen
Temperaturen, um Explosionsrisiken zu vermeiden.

Unter missbrauchlicher Verwendung kann Flissigkeit aus der Batterie
ausgestoBen werden. Bei versehentlichem Kontakt, sptilen Sie mit
Wasser und suchen Sie medizinische Hilfe.

Anleitung zum Herausnehmen:

1. Drehen Sie den Roboter um, entfernen Sie mit einem geeigneten
Werkzeug die Schrauben auf der Rickseite des Roboters und nehmen
Sie dann die Abdeckung ab.

2. Losen Sie die Klemmen zwischen dem Akku und der Leiterplatte,
um den Akku zu entfernen.

WEEE-Informationen

Alle mit diesem Symbol gekennzeichneten Produkte sind
ﬂ Elektroschrott und Elektrogerite (WEEE entsprechend EU-
mmm  Richtlinie 2012/19/EU) und diirfen nicht mit unsortiertem
Haushaltsmull vermischt werden. Schitzen Sie stattdessen
Ihre Mitmenschen und die Umwelt, indem Sie lhre zu
entsorgenden Gerate an eine daflrr vorgesehene, von
der Regierung oder einer lokalen Behdrde eingerichtete
Sammelstelle zum Recycling von Elektroschrott und
Elektrogeraten bringen. Eine ordnungsgemafe Entsorgung
und Recycling helfen, negative Auswirkungen auf die
Gesundheit von Umwelt und Menschen zu vermeiden.
Wenden Sie sich bitte an den Installateur oder lokale
Behdrden, um Informationen zum Standort und den
allgemeinen Geschéftsbedingungen solcher Sammelstellen
zu erhalten.

34



35

Entsorgung von Elektro- und Elektronikaltgeraten

gesetzlich verpflichtet sind, diese Gerate einer vom

ﬁ Die durchgestrichene Miilltonne bedeutet, dass Sie
mmm unsortierten Siedlungsabfall getrennten Sammelstelle

zuzufUhren. Die Entsorgung Uber die Restmdilltonne oder die

gelbe Tonne ist untersagt. Enthalten die Produkte Batterien

oder Akkus, die nicht fest verbaut sind, missen diese vor der

Entsorgung entnommen und getrennt als Batterien entsorgt
werden.

Méglichkeiten der Riickgabe von Altgeraten

Besitzer von Altgerdten konnen diese im Rahmen der durch
offentlich-rechtlichen Entsorgungstrager eingerichteten und zur
Verfligung stehenden Mdéglichkeiten der Riickgabe oder Sammlung
von Altgeraten abgeben, damit eine ordnungsgemaBe Entsorgung
der Altgerate sichergestellt ist. Unter dem folgenden Link kdnnen
Sie ein Onlineverzeichnis der Sammel- und Riicknahmestellen
ansehen: https://www.ear-system.de/ear-verzeichnis/sammel-und-
ruecknahmestellen

Datenschutz

Wir weisen alle Endnutzer von Elektro- und Elektronikaltgeraten
darauf hin, dass Sie fir das Loschen personenbezogener Daten auf
den zu entsorgenden Altgeraten selbst verantwortlich sind.

Consignes de sécurité

Pour éviter tout risque d'électrocution, de départ de feu ou de blessures lié a une utilisation non conforme
de lappareil, veuillez attentivement lire le manuel d'utilisation avant d’utiliser l'appareil et le conserver
pour toute référence ultérieure.

Restrictions d’utilisation

* Ce produit ne doit pas étre utilisé par des enfants agés de moins de 8 ans et des personnes ayant un
handicap physique, sensoriel ou intellectuel, ou une connaissance ou une expérience limitée sans la
surveillance d'un parent ou d’'un tuteur pour assurer un fonctionnement en toute sécurité et éviter les
risques. Les opérations de nettoyage et d’'entretien ne doivent pas étre effectuées par les enfants sans
supervision.

 Lappareil ne doit étre utilisé qu'avec le bloc d’alimentation fourni avec l'appareil.

* Cet appareil contient des batteries qui ne peuvent étre remplacées que par des personnes qualifiées.

» Dégagez la surface a nettoyer. Les enfants ne doivent pas jouer avec l'appareil. Assurez-vous que les
enfants et animaux de compagnie se tiennent a distance du robot en fonctionnement.

* Ne pas soulever le robot ni le retirer de la station d'accueil pendant son fonctionnement.

« Evitez d’installer, de charger ou d'utiliser Uappareil dans les salles de bains ou autour des piscines.

* Ce produit est congu pour nettoyer le sol dans un environnement domestique uniquement. Ne ['utilisez
pas a l'extérieur, sur des surfaces brutes, ou dans un milieu industriel ou commercial.

* Assurez-vous que lappareil fonctionne correctement dans un environnement approprié. Sinon,
n'utilisez pas l'appareil.

* Si le cordon d'alimentation est endommagé, il doit étre remplacé par un assemblage ou cordon spécial
disponible aupres du fabricant ou de son réparateur agréé.

* N'utilisez pas le robot dans un espace suspendu au-dessus du sol sans barriére de protection.

* Ne renversez pas le robot. N'utilisez pas le couvercle LDS, le capot du robot ou le pare-chocs comme 36
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poignée pour tenir le robot.

Utilisez le robot dans des environnements a une température ambiante supérieure a 0 °C et inférieure a
40 °C. Assurez-vous qu’il n'y a pas de liquide ou de substance collante sur le sol. Chargez le robot dans
des environnements dont la température ambiante est supérieure a 2 °C et inférieure a 40 °C.

Pour éviter tout risque de dommage ou blessure causé par un raclement, retirez tous les objets mobiles
du sol, ainsi que les cables ou cordons d’alimentation sur l'itinéraire de nettoyage avant de faire
fonctionner l'appareil.

Retirez les objets fragiles ou de petite taille présents sur le sol pour empécher le robot de les heurter
ou de les endommager.

Tenez les cheveux, les doigts et toute autre partie du corps éloignés de lorifice d'aspiration du robot.
Gardez l'outil de nettoyage hors de la portée des enfants.

N'utilisez pas l'appareil dans une piéce ol un nourrisson ou un enfant dort.

Ne placez pas un enfant, un animal domestique ou tout objet sur le robot, qu'il soit en marche ou a
larrét.

Vous pouvez uniquement verser de l'eau propre et la solution de nettoyage agréée dans le réservoir
d'eau propre. N'ajoutez pas un autre liquide tel que de l'alcool ou un désinfectant. Le rapport entre la
solution de nettoyage et l'eau propre figure sur le flacon de solution de nettoyage. Gardez la solution
de nettoyage hors de la portée des enfants.

N'utilisez pas le robot pour nettoyer des objets qui brilent. N'utilisez pas le robot pour ramasser des
liquides combustibles ou inflammables, des gaz corrosifs ou des acides ou des solvants non dilués.
N'aspirez pas d'objets durs ou tranchants. N'utilisez pas l'appareil pour ramasser des objets tels que des
cailloux, des gros morceaux de papier ou tout objet susceptible d'obstruer l'appareil.

Ne touchez pas et ne retournez pas le robot pendant le nettoyage vapeur afin d’éviter les bralures.

Ne dirigez pas la vapeur vers des équipements contenant des composants électriques afin d'éviter tout

Consignes de sécurité

choc électrique ou dommage.

La fiche doit étre débranchée de la prise avant de nettoyer ou d’'entretenir l'appareil.

N'essuyez pas le robot ou la station d'accueil avec un chiffon humide et ne les rincez pas avec un
liquide. Apreés le nettoyage des pieces lavables, séchez-les completement avant de les réinstaller et de
les utiliser.

Veuillez utiliser ce produit conformément aux instructions présentes dans le manuel d'utilisation. Les
utilisateurs sont responsables de toute perte ou de tout dommage occasionné par une utilisation non
conforme de ce produit.

Batteries et recharge

AVERTISSEMENT : Ne rechargez pas les batteries non rechargeables.
N'utilisez pas de batterie ou de station d'accueil tierce. Le robot ne peut étre utilisé gu'avec la station
d'accueil RCHE0602-3.
N'essayez pas de démonter, de réparer ou de modifier la batterie ou la station d'accueil vous-méme.
Ne placez pas la station d'accueil a proximité d’une source de chaleur.
N'utilisez pas un chiffon humide ou vos mains mouillées pour essuyer ou nettoyer les contacts de
charge de la station d'accueil.
N’éliminez pas les batteries usagées de maniére inappropriée. Les batteries non utilisées doivent étre
mises au rebut dans un centre de recyclage approprié.
Si le cordon d’alimentation est endommagé ou coupé, arrétez de ['utiliser immédiatement et contactez
le service apres-vente.
Assurez-vous que le robot est éteint lorsque vous le transportez et rangez-le dans son emballage
d'origine si possible.

38




39

Consignes de sécurité

* Sile robot n'est pas utilisé pendant une longue période, chargez-le complétement, puis éteignez-le et
rangez-le dans un endroit sec et frais. Rechargez le robot au moins tous les 3 mois pour ne pas trop
décharger la batterie.

Informations de sécurité sur le laser
* Le capteur laser de ce produit répond a la norme IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 des
appareils a laser de classe 1. Veuillez éviter de regarder directement le laser pendant ['utilisation.

APPAREIL A LASER DE CLASSE 1
APPAREIL A LASER DESTINE AU GRAND PUBLIC
EN 50689:2021

Vapeur
MISE EN GARDE : surface chaude
Pour un usage en intérieur uniquement

Lire le mode d’emploi

Le courant nominal du fusible est de 3,15 A.

EBDE e

Par le présent document, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. déclare que le modeéle d'équipement radio RLH62DE répond a la directive 2014/53/UE. Lintégralité du
texte de la déclaration UE de conformité est disponible a l'adresse Internet suivante : https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
Pour consulter le mode d'emploi en ligne dans d'autres langues, veuillez accéder a https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

O Présentation du produit

1. Bouton d’arrimage OO

Appuyez pour renvoyer le robot a la station

d'accueil

Appuyez et maintenez enfoncé pendant 3

secondes pour lancer le nettoyage localisé ou

désactiver le Verrouillage enfant (le Verrouillage

enfant doit d'abord étre activé dans l'application

Dreamehome)

2. Bouton d’alimentation / de nettoyage

Appuyez et maintenez enfoncé pendant

3 secondes pour activer ou désactiver

Appuyez pour lancer le nettoyage une fois le

robot allumé

Témoin lumineux circulaire

* Bleu fixe : Nettoyage (doit étre activé dans

l'application) ou lavage terminé

Clignote lentement en bleu : En attente de

commande vocale/Connexion au Wi-Fi

Clignote lentement en vert : Mise en charge

Clignote en rouge : Erreur

Orange fluide : Génération de vapeur

Bouton de témoin d'état

 Blanc fixe : Nettoyage ou lavage terminé

« Clignote lentement en blanc : En charge (pas de
batterie faible)

* Rouge fixe : En attente avec batterie faible ou en
pause avec batterie faible

* Clignote lentement en rouge : En charge (batterie
faible)

.

« Clignote en rouge : Erreur

Remarque :

* Appuyez sur nimporte quel bouton du robot pour faire
une pause pendant que le robot nettoie ou revient pour se
charger.

* Le Verrouillage enfant peut étre activé et désactivé avec
l'application Dreamehome.

3. Systéme d'évitement d'obstacles et de
navigation a vision binoculaire

4. Lumiére d’appoint LED

5. Microphones

6. Capteur VersalLift

Remarque : Le capteur VersalLift sera abaissé lorsque le
robot est en mode attente, en charge sur la station d'accueil
ou lorsqu'il nettoie des zones a faible dégagement. En cas de
nettoyage de zones a faible dégagement, ne déplacez pas le
robot car cela pourrait affecter son positionnement.

7. Pare-chocs

8. Fenétre du pare-chocs

9. Capot

10. Contacts de charge

11. Clip de la boite d'eau usagée

12. Connecteurs

13. Entrée d'eau de remplissage automatique

14. Bouton de réinitialisation/témoin Wi-Fi

* Appuyez pendant 3 secondes pour rétablir les
paramétres d'usine

15. Capteur de bord

16. Clip du module de serpilliere

17. Témoin de vapeur

Remarque : Pendant le nettoyage vapeur, le voyant vapeur
s'allume. Ne touchez pas et ne retournez pas le robot

pendant son fonctionnement afin d'éviter les brdlures.
18. Boite d'eau usagée

19. Capteurs de vide

20. Capteur a ultrasons

21. Module d'extension de la brosse latérale
22. Brosses principales

23. Pied rétractable

24. Roue motrice

25. Module d’extension de la serpilliere

26. Compartiment du module de serpilliere
27. Racleur

28.Bac d’eau sale

29. Eclairage anti-poussiére

30. Roue omnidirectionnelle

31. Capot de la brosse principale

32. Pied rétractable

33. Roue motrice

34.Event de vidage automatique

35. Buses de vapeur

36.Clips du capot de la brosse principale
37. Clip du bac d’eau sale

38.Roue directionnelle

Fig. A-1

Bac a poussiére

1. Couvercle du bac a poussiére

2. Filtre

3. Clip du couvercle du bac a poussiere

4. Poignée du filtre

5. Clip du bac a poussiére 40



6. Event de vidage automatique

Fig. A-2

Module de serpilliére

1. Serpilliere
2. Clip du module de serpilliere

Fig. A-3

Station d'accueil

. Module de distributeur automatique de solution
- Compartiment unique

. Filtre

. Zone d’émission du signal

. Contacts de charge

. Event de vidage automatique

. Sortie d'eau d'ajout automatique

. Témoin d'état
Blanc fixe : La station d'accueil est connectée a
l'alimentation
Orange fixe : Erreur dans la station d'accueil

. Fente pour le sac a poussiére

. Interface réservée au le dispositif d’alimentation
et d’évacuation automatiques d'eau

Remarque : Le dispositif automatique d'alimentation et de

NoOo b~ WDN -

Nelee]

vidange d'eau est vendu séparément. (Disponible uniquement
dans certaines régions)

10. Fente de rangement du cable

11. Port d'alimentation

12. Capot

13. Réservoir d’eau usagée

14. Réservoir d'eau propre

15. Couvercle du réservoir a poussiére
41

16. Planche a laver

17. Filtre de la planche a laver
18. Plaque d'extension de rampe
19. Clip du réservoir d'eau

20. Bille flottante

21. Clip du réservoir d'eau

22. Tuyau d'eau

23. Filtre

24. Flotteur

Fig. A-4

O Préparer son intérieur

1. Avant de procéder au nettoyage, éloignez les
objets instables, fragiles, précieux ou dangereux,
et ramassez les cables, les chiffons, les jouets, les
objets durs et pointus qui se trouvent sur le sol,
afin d’éviter que le robot ne les emméle, ne les raye
ou ne les renverse, ce qui entrainerait des pertes.

2. Avant le nettoyage, placez une barriére physique
au bord de l'escalier pour garantir la sécurité et le
bon fonctionnement du robot.

3. Ouvrez la porte de la piéce a nettoyer et placez
les meubles dans un espace approprié pour
laisser plus d’espace.

4. Pour permettre au robot de bien identifier les
zones qui doivent étre nettoyées, ne restez
pas devant le robot, un seuil, un couloir ou des
endroits étroits.

Remarque :
« A la premiére utilisation du robot, suivez-le pendant qu'il
nettoie afin de retirer tout obstacle éventuel a temps.

La lumiére d'appoint LED fournira un éclairage d’'appoint
dans les environnements faiblement éclairés.

N’aspirez pas des objets durs tels que des cailloux, des
boules en acier et des piéces de jouet, ou des objets
tranchants tels que des déchets de construction, du verre
brisé et des clous, sinon cela peut rayer le sol.

Fig. B

© Avant l'utilisation

1. Placer la station d'accueil et la brancher sur une
prise électrique

Placez la station d'accueil dans un endroit le plus
dégagé possible et disposant d’'un signal Wi-Fi
satisfaisant. Libérez suffisamment d’espace, comme
montré sur le schéma, et retirez tous les objets de la
zone grisée. Insérez le cordon d'alimentation dans la
station d'accueil et branchez-le sur la prise.

Remarque :

* Insérez fermement le cordon d’alimentation vers le haut
jusqua ce que lindicateur s'allume.

Assurez-vous qu’aucun objet ne bloque la zone d’émission
du signal.

Pour éviter que l'eau ne mouille les parquets ou les tapis,
il est recommandé d'installer la station d'accueil sur des
sols en carrelage ou en marbre.

2. Installer la plaque d'extension de rampe
Remarque :

Vérifiez que la planche de lavage et le filtre de la planche
de lavage sont correctement installés avant ['utilisation.
La planche de lavage et le filtre de la planche de lavage
peuvent étre retirés pour étre nettoyés lors de l'entretien
de routine.

3. Retirer les protections du robot

4. Connexion a l'application Dreamehome

(1) Appuyez sur le bouton d’alimentation du robot
et maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
l'activer. Scannez le code QR sous le capot du robot
ou recherchez « Dreamehome » dans [App Store
pour télécharger et installer l'application.

(2) Ouvrez l'application Dreamehome, appuyez

sur « Scannez le code QR pour vous connecter »
et scannez a nouveau le méme code QR sur le
robot pour ajouter l'appareil. Suivez les messages
d’instructions pour terminer la connexion Wi-Fi.

® Témoin Wi-Fi

« Clignote lentement : A connecter

» Clignote rapidement : Connexion en cours

e Allumé : Connecté

@ Code QR

Remarque :

Seul le réseau Wi-Fi 2,4 GHz est reconnu.

Si vous souhaitez réinitialiser le Wi-Fi, répétez ['étape (2)
puis suivez les instructions pour terminer la connexion Wi-
Fi.

Pour déconnecter 'appareil du réseau Wi-Fi, appuyez
sur le bouton de réinitialisation du robot et maintenez-le
enfoncé pendant 3 secondes.

Le logiciel d’application étant soumis & des mises a

jour, les opérations réelles peuvent donc différer des
instructions de ce manuel. Veuillez suivre les instructions
selon la version actuelle de l'application.

5. Connecter le robot a la station d'accueil

Placez le robot sur la station d'accueil avec le
module de serpilliere orienté vers la planche a laver.
Une notification vocale est émise lorsque le robot

est bien connecté a la station d'accueil. Une fois le
robot complétement chargé, les témoins d'état sur
le robot et sur la station d'accueil resteront allumés
pendant 10 minutes, puis diminueront en luminosité.
Remarque : Il est conseillé de charger completement le
robot avant la premiere utilisation. Quand le robot ne peut

pas étre activé lorsque la batterie est déchargée, connectez
manuellement le robot a la station pour le recharger.

6. Ajouter la solution de nettoyage

(1) Retirez le couvercle du réservoir a poussiére et

sortez le module de distributeur automatique de

solution.

(2) Ouvrez le couvercle supérieur du module et

ajoutez la solution de nettoyage.

(3) Fermez le couvercle du module, remettez-

le dans la station d'accueil, puis replacez le

couvercle du réservoir a poussiere. La solution de

nettoyage sera automatiquement ajoutée pendant le
fonctionnement.

Remarque :

* Le module de distributeur automatique de solution peut
étre rempli de solution de nettoyage. N'ajoutez aucun
autre liquide que la solution de nettoyage officiellement
approuvée afin d'éviter tout dysfonctionnement.

Installez le module de distributeur automatique de
solution en veillant a bien l'engager.

7. Verser l'eau dans le réservoir d'eau propre
Retirez le réservoir d'eau propre de la station

d'accueil et remplissez-le d'eau propre. Puis
remettez-le en place dans la station d'accueil.

Remarque : Ne versez pas d'eau chaude dans le réservoir
d'eau car cela peut le déformer.

Fig. C-1-Fig. C-7

© Mode d’emploi

Appuyez sur le bouton d’alimentation du robot et
maintenez-le enfoncé pendant 3 secondes pour
l'allumer. Lindicateur d’état reste allumé. Ou,
placez le robot sur la station d'accueil en alignant
les contacts de charge du robot avec ceux de

la station. Le robot sallumera automatiquement
pour commencer la charge. Pour éteindre le robot,
¢éloignez-le de la station d'accueil et maintenez le
bouton d’alimentation enfoncé pendant 3 secondes.

Cartographie rapide

Apres avoir configuré le réseau pour la premiére
fois, suivez les instructions de l'application pour
créer rapidement une carte. Le robot commencera
a cartographier sans nettoyage. Lorsque le robot
retourne a la station d'accueil, le processus

de cartographie est terminé et la carte sera
automatiquement enregistrée.

Pause/Veille

Lorsque le robot fonctionne, appuyez sur n'importe
quel bouton pour le mettre en pause.

Si le robot est mis en pause pendant plus de

10 minutes, il passe automatiquement en mode
Sommeil. Tous les indicateurs sur le robot
s'éteindront. Appuyez sur n'importe quel bouton
du robot, ou utilisez Uapplication pour réactiver le
robot.
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Remarque : Si le robot est en pause et placé sur la station
d'accueil, le processus de nettoyage en cours prendra fin.

Reprise automatique du nettoyage

Si la batterie est trop faible, le robot retournera
automatiquement a la station d'accueil pour se
recharger. Une fois la batterie chargée au niveau
approprié, il reprendra les taches de nettoyage
inachevées.

Remarque : Pour utiliser cette fonction, veuillez lactiver dans
l'application.

Mode « Ne pas déranger (DND) »

Lorsque le robot est réglé sur le mode « Ne

pas déranger (DND) », il lui sera impossible de
reprendre le nettoyage. Le mode DND est désactivé
par défaut a l'usine. Vous pouvez utiliser ['application
pour activer le mode DND ou modifier la période
DND. La plage horaire par défaut du mode « ne pas
déranger » DND est de 22h00 a 8h00.

Remarque :

* Les taches de nettoyage planifiées seront effectuées
comme d’habitude pendant la période DND.

* Le robot reprendra le nettoyage la ou il s'est arrété a la fin
de la période DND.

Nettoyage localisé

Lorsque le robot est en attente, appuyez sur le
bouton O et maintenez-le enfoncé pendant 3
secondes pour activer le mode de nettoyage
localisé. Dans ce mode, le robot nettoie une surface
carrée de 1,5 x 1,5 metres autour de lui, et retourne

a son point de départ a la fin du nettoyage localisé.

Remarque : Avant de démarrer le nettoyage
localisé, assurez-vous que le verrouillage enfant

est désactivé dans l'application Dreamehome. Si le
verrouillage enfant est activé, maintenir le bouton
1 enfoncé pendant 3 secondes désactivera le
verrouillage enfant au lieu de démarrer le nettoyage
localisé.

Redémarrage du robot

Si le robot ne répond plus ou ne peut pas étre
éteint, appuyez sur le bouton d'alimentation et
maintenez-le enfoncé pendant 10 secondes pour
forcer l'arrét. Ensuite, appuyez sur le bouton
d'alimentation et maintenez-le enfoncé pendant
3 secondes pour allumer le robot.

Aspiration et nettoyage

Remarque :

Le robot fonctionnera par défaut en mode « Aspiration
et nettoyage » lors de sa premiére utilisation.

Pour ajuster le mode de nettoyage, accédez aux
paramétres du mode de nettoyage dans l'application et
sélectionnez l'une des deux autres options suivantes :
@ Nettoyage apres aspiration

@ Aspiration

En raison des mises a niveau du logiciel de l'application,
les fonctionnalités et l'interface réelles peuvent différer
de celles décrites dans ce manuel. Veuillez suivre les
instructions selon la version actuelle de l'application.

1. Commencer le nettoyage

Appuyez sur le bouton d'alimentation du robot ou

utilisez l'application pour le faire démarrer a partir
de la station d'accueil. Ensuite, le robot planifiera
l'itinéraire de nettoyage optimal et effectuera la
tache de nettoyage en fonction de la carte créée.
Remarque :

Pour sassurer que le robot retourne facilement a la
station d'accueil apres le nettoyage, il est recommandé de
faire démarrer le robot & partir de la station d'accueil.

La serpilliere sera nettoyée avant que le robot ne
commence a laver les sols, veuillez patienter.

Ne déplacez pas la station de recharge, le réservoir d'eau
propre, le réservoir d'eau sale, la planche de lavage ou le
filtre de la planche de lavage pendant toute utilisation.

Pour éviter les brdlures, ne touchez pas la sortie d'eau
lorsque la station d'accueil est en fonctionnement.

2. Lavage automatique des serpilliéres

Lors du nettoyage, le robot retournera
automatiquement a la station d'accueil pour laver la
serpilliere en fonction de la fréquence de nettoyage
spécifiée de la serpilliere dans l'application. La
station d'accueil remplira automatiquement la

boite d'eau propre du robot et le robot reprendra le
nettoyage.

3. Vidage du bac a poussiére et lavage/séchage de
la serpilliere automatiques

Une fois que le robot a terminé une tache de
nettoyage et retourne a la station d'accueil pour
se recharger, la station d'accueil videra le bac

a poussiére, puis lavera et sechera la serpilliere
automatiquement.

Remarque :
« Sila fonction de vidage automatique est désactivée

dans l'application, la station d'accueil ne videra pas
automatiquement le bac a poussiére.

La station d'accueil videra le bac a poussiére en fonction
du réglage défini dans l'application.

4. Nettoyage du réservoir d'eau usagée
Une fois que le robot a terminé sa tache, veuillez

nettoyer le réservoir d'eau usagée pour éviter toute
odeur.

Fig. D
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Pieces

Pour maintenir le robot en bon état, il est recommandé de se référer a 'utilisation des accessoires dans l'application ou au tableau suivant pour l'entretien de routine.

Zone d'émission du signal
de la station d'accueil

Contacts de charge

Events de vidage
automatique

Roue omnidirectionnelle

Roue directionnelle

Capteur de bord

Capteur VersalLift

Eclairage anti-poussiére

Témoin de vapeur

Capteur a ultrasons

Une fois par mois

Roues motrices

Pieds rétractables

Boite d'eau usagée

Compartiment du module
de serpilliere

Racleur

Bac d'eau sale

Nettoyez au besoin

Piéce Fréquence d’entretien Période de Piece Fréquence d’entretien Période de
remplacement remplacement
Réservoir d'eau usagée Aprés chaque utilisation Capteurs de vide
/
Réservoir d'eau propre Fenétre du pare-chocs
Brosses principales Tous les 6 a 12 mois Pare-chocs
Filtre du bac 2 N Entrée d'eau de Une fois par mois
iltre du bac a poussiére ) u
szne fois toutes les Tous les 3 a 6 mois remplissage automatique
Brosse latérale semaines du robot
Planche a laver Dessous du robot
Filtre de la planche a laver Bac a poussiere /

Sac a poussiére

Module de serpilliere

Tous les 2 a 4 mois

Tous les 1 a 3 mois

Remarque : La fréquence d'entretien et de remplacement dépend de [ utilisation. Si une
exception se produit en raison de circonstances particuliéres, les piéces doivent étre

entretenues ou remplacées.

Planche de lavage et filtre de la planche

de lavage

1. Aprés avoir terminé le nettoyage avec la
serpilliere, retirez le robot, la planche de lavage et
le filtre de la planche de lavage, puis rincez-les a
l'eau propre et essuyez-les.

Remarque : Lors du retrait de la planche de lavage, saisissez-

la par les poignées latérales et soulevez-la doucement d'un

seul tenant, en la maintenant & niveau pour éviter que de leau

résiduelle ne se répande sur le sol ou la base de la planche

de lavage.

2. Séchez la base de la planche de lavage avec un
chiffon doux et sec. Apres le nettoyage, réinstallez
la planche de lavage et le filtre de la planche
de lavage. Lors de l'installation de la planche de
lavage, ne bloquez pas le flexible d'eau sale et
assurez-vous que le filtre de la planche de lavage
est en place.

@ -1 Flexible d’eau sale
3. Utilisez l'application ou appuyez sur le bouton 1>
pour ramener le robot a la station de recharge, ou

replacez le robot manuellement.
Fig. E-1

Sac a poussiére

1. Retirez le couvercle du réservoir a poussiere et
jetez le sac a poussiere.
Remarque : Tirez vers le haut sur la poignée pour verrouiller

le sac et empécher la poussiere et les débris de tomber
accidentellement.

2. Retirez la poussiére et les débris du filtre avec un
chiffon sec.

3. Installez un nouveau sac a poussiere et remettez
le couvercle du réservoir a poussiére en place.
Fig. E-2

Réservoir d'eau usagée

1. Retirez le réservoir d'eau usagée, enlevez son
couvercle et évacuez l'eau sale.

N

. Rincez le réservoir d'eau usagée a l'eau claire et
utilisez un outil approprié pour nettoyer la paroi
intérieure du réservoir d'eau usagée.

Remarque : La bille flottante dans le réservoir d'eau usagée

est une piéce mobile. N'appliquez pas une force excessive
lorsque vous la nettoyez pour ne pas l'endommager.

Fig. E-3

Boite d'eau usagée

1. Appuyez sur la fixation de la boite d'eau usagée
pour la retirer.

2. Ouvrez le capot de la boite d'eau usagée et versez
l'eau sale. Puis, rincez la boite a l'eau propre et
séchez-la avant de la réinstaller dans le robot.

Fig. E-4

Filtre et bac a poussiére

1. Appuyez sur le clip du bac a poussiere pour retirer
le bac a poussiére.

2. Ouvrez le couvercle du bac a poussiére, retirez
le filtre, puis videz le bac a poussiere. Tapotez

doucement le panier du filtre pour enlever la
saleté.

Remarque : N'essayez pas de nettoyer le filtre avec une
brosse, les doigts ou des objets pointus pour éviter de
lendommager.

3. Rincez le bac a poussiére et le filtre a l'eau et
séchez-les completement avant de les réinstaller.

Remarque :

* Rincez le bac a poussiére et le filtre uniquement a leau
claire. N'utilisez aucun détergent.

« Utilisez le bac a poussiére et le filtre uniquement lorsqu'ils

sont compléetement secs.

Fig. E-5

Brosses principales

1. Appuyez sur les clips du capot de la brosse
principale pour retirer le capot de la brosse
principale et soulevez les brosses pour les retirer
du robot.

2. Retirez les brosses comme illustré sur la figure.
Utilisez un outil approprié pour enlever les poils/
cheveux emmeélés dans les brosses. Aprés le
nettoyage, poussez fermement les brosses dans
le support de brosse principale jusqu’a ce quelles
se mettent en place en émettant un clic.

Remarque : Soyez prudent lorsque vous retirez les brosses

principales afin d'éviter toute blessure.

3. Les fleches sérigraphiées orientées vers le haut,
insérez le support de la brosse principale dans les
fentes vers le bas et de maniere inclinée.

4. Installer le capot de la brosse principale
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(1) Aligner et insérer : Insérez toutes les languettes

du capot de la brosse principale dans leurs
emplacements correspondants, en vous assurant
gu’elles soient complétement en place et qu’aucune
ne dépasse.

(2) Appuyer pour sécuriser : Appuyez des deux cotés
du capot de la brosse principale jusqua ce qu'il
s'enclenche.

(3) Vérification finale : Vérifiez que tous les clips sont
correctement engagés et qu'aucune languette ne
dépasse.

Remarque : Assurez-vous que le capot de la brosse
principale est correctement installé. Sinon, le robot pourrait
produire des bruits anormaux ou rayer le sol pendant son
fonctionnement.

Fig. E-6

Brosse latérale

Dévissez la brosse latérale a l'aide d’un tournevis,
retirez les poils de la brosse, puis revissez-la.
Fig. E-7

Roue omnidirectionnelle

Remarque :

» Utilisez un outil tel qu'un petit tournevis pour séparer
l'essieu et le pneu de la roue omnidirectionnelle. N'utilisez
pas une force excessive.

Rincez la roue omnidirectionnelle sous l'eau courante et
remettez-la aprés l'avoir complétement séchée.

Fig. E-8
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Module de serpilliére

1. Appuyez sur le clip d'unité de lingette et soulevez
lentement L'unité de lingette pour la retirer.

2. Installez le nouveau module de serpilliére en
veillant a bien l'engager.
Fig. E-9

Compartiment du module de serpilliére,
essuyeur et bac d'eau sale

—_

. Retirez le module de serpilliére du robot. Faites
glisser le clip du bac d'eau sale pour le retirer et
retirez essuyeur.

N

. Séchez le compartiment du module de serpilliere
avec un chiffon doux et sec. Rincez le bac d'eau
sale et lessuyeur avec de l'eau propre pour
enlever la saleté.

w

. Aprés le nettoyage, réinstallez lessuyeur, le
bac d’eau sale et l'unité de lingette dans lordre
indiqué. Assurez-vous qu'ils sont correctement
mis en place jusqu'a entendre un clic.
Remarque : Lors de la réinstallation de l'essuyeur, alignez ses
fentes avec les languettes du compartiment, puis appuyez
fermement pour le fixer en place.

Fig. E-10

Capteurs de robot

Essuyez les capteurs du robot a l'aide d'un chiffon
doux et sec, comme illustré dans la figure :

1. Fenétre du pare-chocs

. Capteur VersaLift
. Capteur de bord
Pare-chocs

. Témoin de vapeur
. Capteurs de vide

Eclairage anti-poussiére

© N o oA WN

. Capteur a ultrasons
Remarque : Un chiffon humide peut endommager les

éléments sensibles dans le robot et la station d'accueil.
Veuillez utiliser un chiffon sec pour le nettoyage.

Fig. E-11

Events de vidange automatique, les contacts
de charge et la zone d’émission du signal

Nettoyez les évents de vidange automatique, les
contacts de charge et la zone d'émission du signal
avec un chiffon doux et sec.

Fig. E-12

Le robot contient une batterie lithium-ion haute
performance. Assurez-vous que la batterie reste
bien chargée pour une utilisation quotidienne afin de
maintenir les performances optimales de la batterie.
Si le robot n'est pas utilisé pendant une longue
période, éteignez-le et rangez-le. Pour éviter tout
risque de dommages lié a une décharge excessive,
rechargez le robot au moins une fois tous les trois
mois.

Dépannage

Probléme Solution Probléme Solution

« La batterie est faible. Rechargez le robot sur la station + Litinéraire pour revenir se recharger est bloqué, par ex.

d'accueil et réessayez. la portt.a est 'fermég. o _
Le robot ne « La température de la batterie est trop basse ou trop * La station d'accueil est déconnyectée de lalimentation
sallume pas. élevée. Il est recommandé d'utiliser le robot dans des ou déplacee lorsque le robot nest pas dessus. Veuillez
environnements dont la température ambiante est connecter la station d'accueil a lalimentation électrique
supérieure 3 0 °C (32 °F) et inférieure & 40 °C (104 °F). ou placer le robot sur la station d'accueil pour le
Le robot charger.

- La station d'accueil n'est pas connectée a ne peut * Ily a trop d'obstacles autour de la station d'accueil.
l'alimentation, veuillez vous assurer que les deux pas trouver Placez la station d'accueil dans une zone plus dégagée.
extrémités de son cordon d’alimentation sont la station * Tout déplacement du robot peut entrainer son
correctement branchées. d'accueil et y repositionnement, il recréera alors une carte s'il n'est

:f:clr:)at;gter;;:e « Le contact entre les contacts de charge sur la station retourner. pas correctemen's rep?sitionr.wé.. Si le robot est trop'
' d'accueil et le robot est défaillant, veuillez nettoyer les éloigné de la station d'accueil, il peut ne pas revenir
contacts de charge. automatiquement a la station d'accueil lui-méme,

« Vérifiez la présence d'objet étranger au niveau des auquel cas vous devrez manuellement placer le robot
connecteurs du robot et retirez-le le cas échéant. sur la station d'accueil.

* Essuyez la zone d'émission du signal sur la station

« Le mot de passe du réseau Wi-Fi n'est pas correct. d'accueil pour éliminer la poussiére ou les débris.
Assurez-vous que le mot de passe utilisé pour vous * Vérifiez qu'il y a suffisamment d'espace des deux cotés
connecter a votre réseau Wi-Fi est correct. ou devant la station d'accueil pour éviter que le robot

« Le robot ne prend pas en charge la connexion Wi- Le robot it bloqué

Le robot ne se Fi 5 GHz. Assurez-vous que le robot est relié a une reste bloqué e soft logue. . . . . .
connecte pas . o devant la * Le robot peut glisser si le sol devant la station d'accueil
au réseau conr.wean \_N'__F' 24 _GHZ‘ station est trop humide. Dans ce cas, nettoyez l'excés d'eau
Wi-Fi. * Le signal Wi-Fi est faible. Assurez-vous que le robot se d'accueil et avant de réessayer.
trouve dans une zone avec une bonne couverture Wi-Fi. ne peut pas * Il est recommandé de déplacer la station d'accueil dans
* Le robot peut ne pas étre prét a étre configuré. retourner un autre endroit et réessayez.
Veuillez quitter et rouvrir lapplication, puis essayez a vers elle.

nouveau comme indiqué.

Assurez-vous que la plaque d'extension de rampe est
correctement installée.
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Dépannage
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Dépannage

Probléme Solution Probléme Solution
La station : Ve”ﬁe_% sile saT ? poussiere dans le reservoir a Le module de * Veuillez retirer le module de serpilliere pour vérifier la
ne vide pas poussicre est plein. serpilliere ne présence d'un corps étranger coincé a lintérieur, et

automatique-
ment le bac a

.

Si le sac a poussiére n'est pas plein, vérifiez si les
évents de vidage automatique du robot, de la station
d'accueil ou du bac & poussiére ne sont pas obstrués. Si

se souléve pas
normalement.

essayez de redémarrer le robot. Si le probléme persiste,
contactez 'équipe de service aprés-vente.

poussiere. c'est le cas, dégagez la piece blogquée.
« Vérifiez si le joint sur le réservoir d'eau usagée

est desserré ou mal installé, et fixez-le a nouveau

manuellement le cas échéant. Si le probleme persiste,
Le niveau contactez 'équipe de service aprés-vente.
d’eau dans « Enfoncez légérement le réservoir d'eau usagée pour
la planche vous assurer qu'il est correctement installé.
a laver est * Retirez la planche de lavage et le filtre de la planche de
anormal. lavage et vérifiez si lorifice d'évacuation est obstrué et

nettoyez-le.
Vérifiez la solution de nettoyage. N'ajoutez pas de
liguide autre que la solution de nettoyage approuvée.

De l'eau est
présente sous
le réservoir
d'eau propre
ou autour

du joint
d’étanchéité.

Lorsque vous retirez le réservoir d'eau propre, de
l'eau contenue dans le tuyau peut étre présente sous
le réservoir ou autour du joint d'étanchéité. Cela est
normal. Veuillez essuyer a l'aide d'un chiffon sec.

Probléme Solution Probléme Solution
* Le robot ne peut pas étre désactivé lorsqu'il se recharge. * Les objets tels que cordons d’alimentation et
Il est recommandé de déplacer le robot de la station Le robot pantoufles doivent étre rangés avant d'utiliser le robot.
d'accueil, puis d’'appuyer sur le bouton d'alimentation et le se déplace * Les surfaces mouillées et glissantes peuvent faire
Le robot ne maintenir enfoncé pendant 3 secondes pour l'éteindre. sans suivre patiner la roue motrice. Il est recommandé de sécher
s'éteint pas. * Si le robot ne peut pas étre éteint en effectuant l'étape 1, Uitinéraire les endroits humides avant d’utiliser le robot.
appuyez sur le bouton d'alimentation et maintenez-le défini * Essuyez la vitre de pare-chocs sur le robot avec un
enfoncé pendant 10 secondes pour forcer larrét. Si le ’ chiffon propre et doux pour la maintenir propre et
probléme persiste, contactez le service aprés-vente. dégagée.
* La charge compléte du robot, lorsque le niveau de la
batterie est bas, dure environ 3 heures. N
. . N . * Assurez-vous que la porte de chaque piece a nettoyer
* Sivous utilisez le robot a des températures en dehors ,
. L . ) Le robot na est ouverte.
La vitesse de de la plage indiquée, la vitesse de charge ralentira X U
. , . pas trouvé * La zone devant la piece a nettoyer est peut-
charge est automatiquement pour prolonger lautonomie de la . N R . - .
lente batterie les pieces a étre glissante et mouillée, et le robot glisse et ne
* Les contacts de charge sur le robot et la station d'accueil nettoyer. fc?nc.t'lonne pas normalement. Sechez (e sol avant
R . . d'utiliser le robot.
peuvent étre sales, veuillez les essuyer avec un chiffon
sec.
* Vérifiez si le filtre du bac a poussiére est bouché. Si clest
le cas, nettoyez-le ou remplacez-le. , .
L * Assurez-vous que le robot nest pas programmé sur
» Assurez-vous que le capot de la brosse principale est A .
. ) o ) ) . Le robot ne le mode « Ne pas déranger (DND) », ce qui peut
Le bruit correctement installé. (Voir la section Entretien de routine

augmente lors
du fonctionne-
ment du robot.

de ce manuel)

Un objet est peut-étre coincé dans les brosses principales
ou le bac a poussiére. Vérifiez et retirez lobjet.

Les brosses principales ou la brosse latérale sont peut-
étre bloquées. Vérifiez et retirez tous les objets étrangers.
Passez le mode d’aspiration sur Standard ou Silencieux.

reprend pas
le nettoyage
aprés la
recharge.

lempécher de reprendre le nettoyage.

Le robot ne reprendra pas le nettoyage apreés l'avoir
placé manuellement sur la station de recharge ou
l'avoir envoyé se recharger via l'application ou le
bouton .

Pour obtenir de l'aide, contactez-nous via https://global.dreametech.com
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Caractéristiques techniques

Station d'accueil

Modeéle RLH62DE Modeéle RCHE0602-3
Temps de charge Environ 3 h Entrée nominale 220-240 V ~ 50-60 Hz
Tension nominale 144V = Sortie nominale 202V=—3A
Fréquence de fonctionnement 2400-2483,5 MHz Puissance nominale 650 W
(pendant le vidage de la poussiére)
Puissance de sortie maximale <20 dBm
Puissance nominale
Dans des conditions normales d'utilisation, cet équipement doit étre maintenu (pendant le nettoyage & l'eau 1200 W
a une distance de séparation d'au moins 20 cm entre l'antenne et le corps de chaude)
['utilisateur.
PUi )
uissance nominale , oW
(pendant la charge et le séchage)

Batterie au lithium-ion rechargeable

Modele R2401-4S2P-MMYD/R2401-4S2P-FMTEV
Type Li-ion

Nombre 1

Capacité nominale 5,8 Ah

Remarque :

* La puissance nominale (pendant le nettoyage a l'eau chaude) est déterminée
par la valeur de puissance pendant la période représentative (température de
l'eau a 25 °C).

* La puissance nominale (pendant la charge et le séchage) est déterminée par
la valeur de puissance pendant la période de pleine charge (température
ambiante de 23 °C =2 °C).

REPRISE A DEPOSER A DEPOSER

Cet appareil, ALALIVRAISON  ENMAGASIN EN DECHETERIE

ses accessoires,
piles et cordons
se recyclent

RO =77 = ¢

Points de collecte sur www.quefairedemesdechets.fr
Privilégiez la réparation ou le don de votre appareil !

Retrait et élimination de la batterie

La batterie lithium-ion intégrée contient des substances dangereuses pour
l'environnement. Avant d'éliminer la batterie, assurez-vous qu'elle est enlevée
par un technicien qualifié et déposée dans un centre de recyclage approprié.

- la batterie doit étre retirée de |'appareil avant d'étre mise au rebut ;

- l'appareil doit étre débranché de la source d'alimentation lors du retrait de la
batterie ;

- la batterie doit étre mise au rebut en toute sécurité.

MISE EN GARDE :

Avant d'enlever la batterie, débranchez l'appareil et déchargez au maximum la
batterie.

Les batteries non utilisées doivent étre mises au rebut dans un centre de
recyclage approprié.

N'exposez pas la batterie & un environnement & haute température pour éviter
les risques d'explosion.

En cas de mauvaise manipulation, du liquide peut s'échapper de la batterie.
En cas de contact, rincez a l'eau et consultez un médecin.

Guide pour le retrait :
1. Retournez le robot, utilisez l'outil adapté pour retirer les vis a l'arriére du
robot, puis enlevez le capot.

2. Débranchez les bornes entre la batterie et la carte de circuit imprimé pour
retirer la batterie.

Informations concernant les DEEE

électriques et électroniques (DEEE d'apres la directive 2012/19/UE)
qui ne doivent pas étre mélangés avec les ordures ménageres non
triées. Vous devez protéger la santé humaine et l'environnement en
déposant votre équipement usagé dans un point de collecte prévu a
cet effet pour le recyclage des déchets d'équipements électriques et
électroniques, désigné par le gouvernement et les autorités locales.
Des procédures d'élimination et de recyclage adéquates permettent
d'éviter les effets nocifs sur 'environnement et la santé humaine.
Veuillez contacter l'installateur ou les autorités locales pour plus
d'informations sur le site, ainsi que les modalités et conditions des
points de collecte de ce type.

E Tous les produits portant ce symbole sont des déchets d'équipements
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Informazioni sulla sicurezza

Per evitare scosse elettriche, incendi o lesioni causate da un uso improprio dell'apparecchio, leggere
attentamente il manuale d'uso prima di utilizzare l'apparecchio e conservarlo per riferimenti futuri.

Restrizioni di utilizzo

* Questo prodotto non deve essere utilizzato da bambini di eta inferiore a 8 anni o da persone con
deficit fisici, sensoriali, intellettuali o con esperienza o conoscenze limitate senza la supervisione di un
genitore o di un tutore per garantire un funzionamento sicuro ed evitare qualsiasi rischio. La pulizia e la
manutenzione non devono essere eseguite da bambini senza supervisione.

* L'apparecchio deve essere utilizzato solo con l'alimentatore fornito in dotazione.

* Questo apparecchio contiene batterie che possono essere sostituite solo da personale specializzato.

* Liberare l'area da pulire. | bambini non devono giocare con l'apparecchio. Assicurarsi che bambini e
animali domestici siano tenuti a distanza di sicurezza dal robot durante il suo funzionamento.

* Non sollevare il robot né rimuoverlo dalla stazione base durante il funzionamento.

* Non installare, caricare o utilizzare l'apparecchio nei bagni o intorno alle piscine.

* Questo prodotto & destinato esclusivamente alla pulizia dei pavimenti in ambiente domestico. Non
utilizzare all'aperto, su superfici non pavimentate o in ambienti commerciali o industriali.

* Assicurarsi che l'apparecchio funzioni correttamente in un ambiente adeguato. In caso contrario, non
utilizzare l'apparecchio.

* Se il cavo di alimentazione & danneggiato, deve essere sostituito con un cavo o un gruppo speciale
disponibile presso il produttore o il suo agente di assistenza.

* Non utilizzare il robot in un'area sospesa sopra il livello del suolo senza una barriera protettiva.

>3 « Non posizionare il robot a testa in git. Non utilizzare il coperchio dell'LDS, il coperchio del robot o il

Informazioni sulla sicurezza

paraurti come impugnatura del robot.

Utilizzare il robot in ambienti con temperatura ambiente superiore a 0 °C e inferiore a 40 °C. Assicurarsi
che non vi siano liquidi o sostanze appiccicose sul pavimento. Caricare il robot a una temperatura
superiore a 2 °C e inferiore a 40 °C.

Per evitare danni o danni da trascinamento, prima di mettere in funzione l'apparecchio, rimuovere tutti
gli oggetti lasciati sul pavimento e i cavi o i fili di alimentazione che si trovano sul percorso di pulizia.
Rimuovere gli oggetti fragili o piccoli dal pavimento per evitare che il robot li urti e li danneggi.

Tenere capelli, dita e altre parti del corpo lontano dall'apertura di aspirazione del robot.

Tenere lo strumento di pulizia fuori dalla portata dei bambini.

Non mettere in funzione l'apparecchio in una stanza in cui dorme un neonato o un bambino.

Non collocare bambini, animali domestici o altri oggetti sopra il robot, indipendentemente dal fatto che
sia fermo o in movimento.

Nel serbatoio dell'acqua pulita & possibile aggiungere solo acqua pulita e la soluzione detergente
ufficialmente approvata. Non aggiungere altri liquidi come alcol o disinfettanti. Il rapporto tra la
soluzione detergente e l'acqua pulita pud essere controllato sul flacone della soluzione detergente.
Tenere la soluzione detergente fuori dalla portata dei bambini.

Non utilizzare il robot per pulire oggetti molto caldi. Non utilizzare il robot per raccogliere liquidi
inflammabili o combustibili, gas corrosivi, acidi o solventi non diluiti.

Non aspirare oggetti duri o taglienti. Non utilizzare l'apparecchio per raccogliere oggetti come sassi,
grandi pezzi di carta o qualsiasi altro oggetto che possa intasare |'apparecchio.

Non toccare né capovolgere il robot durante la pulizia a vapore per evitare ustioni.

Non dirigere il getto di vapore verso apparecchiature contenenti componenti elettrici per evitare scosse >4



Informazioni sulla sicurezza Informazioni sulla sicurezza

elettriche o danni. * Se il robot non viene utilizzato per un tempo prolungato, caricarlo completamente, quindi spegnerlo e
* La spina deve essere rimossa dalla presa di corrente prima di procedere alla pulizia o alla manutenzione conservarlo in un luogo fresco e asciutto. Ricaricare il robot almeno una volta ogni 3 mesi per evitare di
dell'apparecchio. scaricare eccessivamente la batteria.
* Non pulire il robot o la stazione base con un panno bagnato e non sciacquarli con alcun liquido. Dopo
aver pulito le parti lavabili, asciugarle completamente prima di reinstallarle e utilizzarle. Informazioni sulla sicurezza del laser
* Utilizzare questo prodotto in conformita alle istruzioni contenute nel manuale d'uso. Gli utenti sono « |l sensore laser di questo prodotto & conforme alla norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021
responsabili di eventuali perdite o danni derivanti dall'uso improprio di questo prodotto. per i prodotti laser di Classe 1. Evitare il contatto diretto con gli occhi durante ['uso.

PRODOTTO LASER DI CLASSE 1

Batterie e ricarica PRODOTTO LASER DI CONSUMO

* AVVERTENZA: Non ricaricare le batterie non ricaricabili. )

* Non utilizzare batterie o stazioni base di parte terza. Il robot puo essere utilizzato solo con la stazione _EN 50689:2021
base modello RCHE0602-3. ¢’> Vapore

* Non tentare di smontare, riparare o modificare da soli la batteria o la stazione base.

* Non collocare la stazione base vicino a una fonte di calore.

* Non utilizzare un panno o le mani bagnate per pulire i contatti di ricarica della stazione base.

* Non smaltire impropriamente le vecchie batterie. Le batterie non necessarie devono essere smaltite
presso un centro di riciclo appropriato.

* Se il cavo di alimentazione & danneggiato o rotto, interrompere immediatamente ['uso e contattare il

ATTENZIONE: Superficie calda

Solo per uso interno

B>

Leggere il manuale dell'operatore

.. . . T315A . . .
servizio di assistenza. == La corriente nominal del fusible es de 3,15 A.
* Assicurarsi che il robot sia SpentO durante il trasporto e, se pOSSibiIE, conservato nell'imballaggio Con la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dichiara che 'apparecchiatura radio di tipo RLH62DE & conforme alla Direttiva 2014/53/UE. Il testo completo della
originale. dichiarazione di conformita dell' UE & disponibile al seguente indirizzo internet: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity

55 Per il manuale elettronico dettagliato in altre lingue, visitare il sito https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags 56



O Panoramica del

prodotto

1. Pulsante Stazione (O

Premere per rimandare il robot alla stazione base

Tenere premuto per 3 secondi per avviare la

pulizia localizzata o disattivare il blocco bambini

(il blocco bambini deve essere prima attivato

nell'app Dreamehome)

2. Pulsante di accensione / pulizia

Tenere premuto per 3 secondi per accendere o

spegnere il dispositivo

Premere per avviare la pulizia dopo l'accensione

del robot

Indicatore di stato circolare

Blu fisso: Pulizia (deve essere abilitata nell'app) o

pulizia completata

Blu intermittente: In attesa di comando vocale/

Connessione al Wi-Fi

Verde intermittente: In carica

Rosso lampeggiante: Errore

Arancione a scorrimento: Generazione di vapore

Indicatore di stato del pulsante

« Bianco fisso: Pulizia o ripulitura completata

* Bianco pulsante: In carica (non batteria scarica)

* Rosso fisso: In attesa a batteria scarica o in pausa
a batteria scarica

* Rosso intermittente: In carica (batteria scarica)
* Rosso lampeggiante: Errore

Nota:

57 ° Premere un pulsante qualsiasi del robot per mettere in

pausa il robot durante la pulizia o la ricarica.

Il blocco bambini pud essere attivato/disattivato tramite

l'app Dreamehome.

3. Sistema di visione binoculare e di evitamento
degli ostacoli

4. Luce ausiliaria a LED

5. Microfoni

6. Sensore VersaLift

Nota: Il sensore VersalLift si abbassa quando il robot € in

attesa, si carica sulla stazione base o pulisce aree ad altezza
ridotta. In caso di pulizia di aree ad altezza ridotta, non

spostare il robot per non comprometterne il posizionamento.

7. Paraurti

8. Finestra paraurti

9. Copertura

10. Contatti di ricarica

11. Clip del contenitore dell'acqua sporca

12. Connettori

13. Ingresso per il rifornimento automatico
dell'acqua

14. Pulsante di ripristino/indicatore Wi-Fi

» Tenere premuto per 3 secondi per ristabilire le
impostazioni di fabbrica

15. Sensore di bordo

16. Clip del gruppo mocio

17. Indicatore del vapore

Nota: Durante la pulizia a vapore, la spia del vapore si

accende. Non toccare né capovolgere il robot durante il

funzionamento per evitare ustioni.

18. Contenitore dell'acqua sporca

19. Sensori di dislivello

20. Sensore tappeto

21. Gruppo di estensione della spazzola laterale
22. Spazzole principali

23. Gamba retrattile

24. Ruota principale

25. Gruppo MopExtend

26. Scomparto gruppo mocio

27. Spazzola

28.Vaschetta dell'acqua sporca

29. Luce di illuminazione della polvere
30. Ruota omnidirezionale

31. Protezione della spazzola

32. Gamba retrattile

33. Ruota principale

34.Bocchetta di svuotamento automatico
35.Ugelli del vapore

36. Clip della protezione della spazzola
37. Clip della vaschetta dell'acqua sporca
38.Ruota girevole

Fig. A-1

Contenitore della polvere

1. Coperchio del contenitore della polvere

2. Filtro

3. Clip del coperchio del contenitore della polvere
4. Maniglia del filtro

5. Clip del contenitore della polvere

6. Bocchetta di svuotamento automatico

Fig. A-2

1. Mocio
2. Clip del gruppo mocio

Fig. A-3

. Modulo automatico erogatore della soluzione -
Scomparto singolo
. Filtro
. Area di segnalazione
. Contatti di ricarica
. Bocchetta di svuotamento automatico
. Uscita automatica per l'aggiunta di acqua
Indicatore di stato
Bianco fisso: La stazione base & collegata
allalimentazione
Arancione fisso: La stazione base riporta un
errore
8. Alloggiamento per il sacchetto della polvere
9. Fessura riservata per il collegamento del kit di
allacciamento all'acqua per il riempimento e lo
svuotamento automatici
Nota: IL kit di allacciamento all'acqua per il riempimento

-

e N O U D WN

e lo svuotamento automatico deve essere acquistato
separatamente. (Disponibile solo in alcune regioni)

10. Alloggiamento per il cavo di alimentazione
11. Porta di alimentazione

12. Copertura

13. Serbatoio dell'acqua sporca

14. Serbatoio dell'acqua pulita

15. Coperchio del contenitore della polvere
16. Piastra di lavaggio

17. Filtro della piastra di lavaggio

18. Piastra di estensione della rampa
19. Clip del serbatoio dell'acqua

20. Sfera galleggiante

21. Clip del serbatoio dell'acqua

22. Tubo dell'acqua

23. Filtro

24. Galleggiante

Fig. A-4

O Preparare la casa

1. Prima di procedere alla pulizia, allontanare gli
oggetti instabili, fragili, di valore o pericolosi e
togliere i cavi, i panni, i giocattoli, gli oggetti duri
e gli oggetti appuntiti che si trovano a terra, per
evitare che il robot possa impigliarsi, graffiarsi o
rovesciarsi e causare danni.

2. Prima della pulizia, posizionare una barriera
fisica sul bordo delle scale per garantire il
funzionamento sicuro e senza intoppi del robot.

3. Aprire la porta della stanza da pulire e sistemare i
mobili al loro posto per lasciare pil spazio.

4. Per evitare che il robot non riconosca le aree da
pulire, non sostare davanti al robot, alle soglie, ai
corridoi o ai luoghi angusti.

Nota:

* Quando si utilizza il robot per la prima volta, seguirlo
durante la pulizia per eliminare in tempo eventuali
ostacoli.

Le luci a LED ausiliarie forniranno un'illuminazione
ausiliaria negli ambienti scarsamente illuminati.

» Non aspirare oggetti duri come pietre, sfere d'acciaio e
parti di giocattoli, né oggetti appuntiti come rifiuti edili,
vetri rotti e chiodi, per evitare di graffiare il pavimento.

Fig. B

O Prima dell'uso

1. Posizionare la stazione base e collegarla a una
presa elettrica

Collocare la stazione base in una posizione il piu
possibile aperta e con un buon segnale Wi-Fi.
Lasciare uno spazio sufficiente come mostrato nella
figura e rimuovere gli oggetti nell'area ombreggiata.
Inserire il cavo di alimentazione nella stazione base e
collegarlo alla presa.

Nota:

« Inserire saldamente il cavo di alimentazione verso l'alto
fino all'accensione dell'indicatore.

Assicurarsi che nessun oggetto possa bloccare l'area di
segnalazione.

Per evitare che le macchie d'acqua bagnino i pavimenti
in legno o i tappeti, si consiglia di posizionare la stazione

base su pavimenti in piastrelle o in marmo.

2. Installare la piastra di estensione della rampa
Nota:

 Prima dell'utilizzo assicurarsi che la piastra di lavaggio e il
filtro della piastra siano installati in posizione.

La piastra di lavaggio e il filtro della piastra possono
essere rimossi per la pulizia durante la manutenzione
ordinaria.

3. Rimuovere le protezioni del robot
4. Collegarsi con lApp Dreamehome
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(1) Tenere premuto il pulsante di accensione sul
robot per 3 secondi per accenderlo. Effettuare la
scansione del codice QR sotto la copertura del
robot, oppure cercare "Dreamehome” nell'app store
per scaricare e installare l'app.

(2) Aprire l'app Dreamehome, toccare "Scansiona

il codice QR per connetterti' e scansionare
nuovamente lo stesso codice QR sul robot per
aggiungere il dispositivo. Seguire le istruzioni per
completare la connessione Wi-Fi.

@ Indicatore Wi-Fi

* Lampeggia lentamente: Da connettere

* Lampeggia rapidamente: Connessione in corso
e Fisso: Connesso

® Codice QR

Nota:

« E supportato solo il Wi-Fi a 2,4 GHz.

Per ripristinare il Wi-Fi, ripetere il passo (2) e seguire le
istruzioni per completare la connessione Wi-Fi.

Per scollegare il dispositivo dalla rete Wi-Fi, tenere
premuto il pulsante di Ripristino sul robot per 3 secondi.
A causa degli aggiornamenti del software dell'app, le
operazioni effettive potrebbero differire dalle indicazioni
contenute nel presente manuale. Seguire le istruzioni in
base alla versione attuale dell'app.

5. Collegare il robot alla stazione base

Posizionare il robot sulla stazione base con il gruppo
mocio rivolto verso la piastra di lavaggio. Quando il
robot si connette con successo alla stazione base,
viene emessa una notifica vocale. Dopo che il robot
& stato completamente caricato, gli indicatori di
stato sul robot e sulla stazione base rimarranno
accesi per 10 minuti e poi si spegneranno.

Nota: Si raccomanda di caricare completamente il robot
prima del suo primo utilizzo. Se non & possibile accendere
il robot dopo l'esaurimento della batteria, collegare
manualmente il robot alla stazione per caricarlo.

6. Aggiungere la soluzione detergente

(1) Rimuovere il coperchio del contenitore della
polvere ed estrarre il modulo automatico erogatore
della soluzione.

(2) Aprire il coperchio superiore del modulo e
aggiungere la soluzione detergente.

(3) Chiudere il coperchio del modulo, reinserirlo
nella stazione base e rimontare il coperchio del
contenitore della polvere. La soluzione detergente
verra aggiunta automaticamente durante il lavoro.
Nota:

Il modulo dell'erogatore automatico del detergente pud
essere riempito di soluzione detergente per 'uso. Per
evitare malfunzionamenti, non aggiungere altri liquidi
oltre alla soluzione detergente ufficialmente approvata.

Installare il modulo automatico di erogazione della
soluzione fino a farlo scattare in posizione.

7. Aggiungere acqua al serbatoio dell'acqua pulita
Estrarre il serbatoio dell'acqua pulita dalla stazione

base e riempirlo con acqua pulita. Quindi reinserirlo
nella stazione base.

Nota: Non aggiungere acqua calda nel serbatoio dell'acqua
per evitare che il serbatoio si deformi.

Fig. C-1-Fig. C-7

© Modalita d'utilizzo

Tenere premuto il pulsante di accensione per

3 secondi per accendere il robot. L'indicatore

di alimentazione rimane acceso. In alternativa,
posizionare il robot sulla stazione base allineando i
contatti di ricarica del robot con quelli della stazione
base; il robot si accendera automaticamente e
iniziera la ricarica. Per spegnere il robot, allontanarlo
dalla stazione base e tenere premuto il pulsante di
accensione per 3 secondi.

Mappatura veloce

Dopo aver configurato la rete per la prima volta,
seguire le istruzioni dellApp per creare rapidamente
una mappa. Il robot iniziera a tracciare una mappa
senza pulire. Quando il robot torna alla stazione
base, il processo di mappatura e stato completato e
la mappa viene salvata automaticamente.

Pausa/Riposo

Quando il robot & in funzione, premere un pulsante
qualsiasi per metterlo in pausa.

Se il robot rimane in pausa per pit di 10 minuti,

entra automaticamente in modalita di riposo. Tutti gli
indicatori del robot si spengono. Premere un pulsante
qualsiasi del robot o utilizzare l'app per attivarlo.

Nota: Se il robot viene messo in pausa e posizionato sulla

stazione di ricarica, il compito di pulizia in corso viene
interrotto.

Ripresa automatica della pulizia

Se la batteria & troppo scarica, il robot torna
automaticamente alla stazione base per ricaricarsi.
Dopo la ricarica al livello di batteria appropriato,
riprendera le attivita di pulizia non ancora concluse.

Nota: Per utilizzare questa funzione, abilitarla nell'app.

Modalita Non disturbare (DND)

Quando il robot € impostato sulla modalita Non
disturbare (DND), il robot non potra riprendere
la pulizia. La modalita DND é disattivata per
impostazione predefinita in fabbrica. Con l'app &
possibile attivare la modalita DND o modificare il
periodo di DND. Per impostazione predefinita, il
periodo di DND va dalle 22:00 alle 8:00.

Nota:

* Le attivita di pulizia programmate saranno eseguite come
di consueto durante il periodo di DND.

 Alla scadenza del periodo di DND, il robot riprendera la
pulizia dal punto in cui l'aveva lasciata.

Pulizia localizzata

Quando il robot ¢ in attesa, tenere premuto il
pulsante 1 per 3 secondi per attivare la modalita
di pulizia localizzata. In questa modalita, il robot
pulisce un'area quadrata di 1,5 x 1,5 metri intorno a
sé e torna al punto di partenza una volta completata
la pulizia localizzata.

Nota: Prima di avviare la funzione "Pulizia localizzata",
assicurarsi che il blocco bambini sia disattivato nell'app
Dreamehome. Se il blocco bambini ¢ attivato, tenendo

premuto il pulsante 1) per 3 secondi si disattivera il blocco
invece di avviare la pulizia localizzata.

Riavvio del robot

Se il robot smette di rispondere o non pud essere
spento, tenere premuto il pulsante di accensione
per 10 secondi per spegnerlo forzatamente. Quindi
tenere premuto il pulsante di accensione per

3 secondi per accendere il robot.

Aspirazione e lavaggio

Nota:

Il robot funzionera in modalita "Aspirazione e
lavaggio" per impostazione predefinita durante il
primo utilizzo. Per regolare la modalita di pulizia,
andare alle impostazioni della modalita di "Pulizia"
nell'app e selezionare una delle due opzioni

® Lavaggio dopo laspirazione

@ Aspirazione

A causa degli aggiornamenti del software dell'app, le
funzionalita e l'interfaccia effettive potrebbero differire da
quelle descritte nel presente manuale. Seguire le istruzioni
in base alla versione attuale dell'app.

1. Awvio della pulizia

Premere il pulsante di accensione sul robot, oppure

utilizzare l'app per far partire il robot dalla stazione

base. Quindi il robot pianifica il percorso di pulizia

ottimale ed esegue l'operazione di pulizia in base

alla mappa creata.

Nota:

* Per garantire che il robot torni facilmente alla stazione
base dopo la pulizia, si raccomanda di far partire il robot

dalla stazione base.

Il mocio verra pulito prima che il robot inizi a pulire,
attendere pazientemente.

Non spostare la stazione base, il serbatoio dell'acqua
pulita, il serbatoio dell'acqua sporca, la piastra di lavaggio
o il filtro della piastra durante il funzionamento.

Per evitare scottature, non toccare l'uscita dellacqua
mentre la stazione base ¢ in funzione.

2. Lavaggio automatico del mocio

Durante la pulizia, il robot torna automaticamente
alla stazione base per lavare il mocio in base alla
frequenza di pulizia dello stesso specificata nell'app.
La stazione base riempira automaticamente il
serbatoio dell'acqua pulita del robot e quest'ultimo
riprendera le operazioni di pulizia.

3. Svuota automaticamente il contenitore della
polvere e lava e asciuga il mocio

Dopo che il robot ha terminato un'attivita di pulizia
e torna alla stazione base per ricaricarsi, la stazione
base svuota automaticamente il contenitore della
polvere, quindi pulisce e asciuga il mocio.

Nota:

* Se la funzione di svuotamento automatico é disattivata

nell'app, la stazione base non svuotera automaticamente il
contenitore della polvere.

La stazione base svuotera il contenitore della polvere in
base alle impostazioni dell'app.

4. Pulire il serbatoio dell'acqua sporca
Dopo che il robot ha completato il suo compito, €

opportuno pulire il serbatoio dell'acqua sporca per
evitare qualsiasi odore.

Fig. D 60



@ Manutenzione ordinaria
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Parti di ricambio

Per mantenere il robot in buone condizioni, si raccomanda di fare riferimento all'utilizzo degli accessori nell'app o alla tabella seguente per la manutenzione ordinaria.

Parte

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Parte

Frequenza di
manutenzione

Periodo di
sostituzione

Serbatoio dell'acqua sporca

Dopo ogni utilizzo

Serbatoio dell'acqua pulita

Spazzole principali

Filtro del contenitore della
polvere

Spazzola laterale

Piastra di lavaggio

Filtro della piastra di
lavaggio

Una volta ogni 2 settimane

Ogni 6-12 mesi

Ogni 3-6 mesi

Sensori di dislivello

Finestra paraurti

Paraurti

Ingresso per il rifornimento
automatico di acqua del
robot

Area di segnalazione della
stazione base

Contatti di ricarica

Bocchette di svuotamento
automatico

Ruota omnidirezionale

Ruota girevole

Sensore di bordo

Sensore VersalLift

Luce di illuminazione della
polvere

Indicatore del vapore

Sensore tappeto

Una volta al mese

Fondo del robot

Una volta al mese

Contenitore della polvere

Ruote principali

Gambe retrattili

Contenitore dellacqua
sporca

Scomparto gruppo mocio

Spazzola

Vaschetta dell'acqua sporca

Pulire se necessario

Sacchetto per la polvere

Gruppo mocio

Ogni 2-4 mesi

Ogni 1-3 mesi

Nota: La frequenza della manutenzione e della sostituzione dipende dall'uso effettivo. Se si
verifica un'eccezione dovuta a circostanze particolari, si consiglia una manutenzione o una

sostituzione tempestiva.

Piastra di lavaggio e filtro della piastra

1. Una volta terminata la pulizia con il mocio,
estrarre il robot, rimuovere la piastra di lavaggio e
il filtro della piastra, quindi sciacquarli con acqua
pulita e asciugarli bene.

Nota: Quando si rimuove la piastra di lavaggio, afferrarla

dalle maniglie laterali e sollevarla delicatamente tutta insieme,

mantenendola in posizione orizzontale per evitare che l'acqua
residua si riversi sul pavimento o sulla base della piastra.

2. Pulire la base della piastra con un panno morbido
e asciutto. Dopo la pulizia, rimontare la piastra
di lavaggio e il filtro della piastra. Durante
l'installazione della piastra di lavaggio, non
ostruire il tubo dell'acqua sporca e assicurarsi che

il filtro della piastra sia correttamente posizionato.

@ -1 Tubo dell'acqua sporca

3. Utilizzare l'app o premere il pulsante 1 per
riportare il robot alla stazione base, oppure
rimetterlo a posto manualmente.

Fig. E-1

Sacchetto per la polvere

1. Rimuovere il coperchio del contenitore della
polvere e gettare il sacchetto della polvere.

Nota: Tirando verso lalto la maniglia, il sacchetto

viene sigillato per evitare che polvere e detriti cadano
accidentalmente.

2. Rimuovere la polvere e i detriti dal filtro con un
panno asciutto.

3. Installare un nuovo sacchetto per la polvere,
e rimontare il coperchio del contenitore della
polvere.

Fig. E-2

Serbatoio dell'acqua sporca

1. Rimuovere il serbatoio dell'acqua sporca, aprire il
coperchio e versare l'acqua.

N

. Sciacquare il serbatoio dell'acqua sporca con
acqua pulita e utilizzare uno strumento adatto per
pulire la parete interna del serbatoio.

Nota: La sfera del galleggiante nel serbatoio dell'acqua

sporca e una parte mobile. Non applicare troppa forza
durante la pulizia per evitare di danneggiarla.

Fig. E-3

Contenitore dell'acqua sporca

1. Premere la clip del contenitore dell'acqua sporca
per rimuoverlo.

N

. Aprire il coperchio del contenitore dell'acqua
sporca e versare l'acqua. Quindi risciacquare il
contenitore con acqua pulita e asciugarlo prima di
rimontarlo nel robot.

Fig. E-4

Contenitore della polvere e filtro

1. Premere la clip del contenitore della polvere per
rimuoverlo.

2. Aprire il coperchio del contenitore della polvere,
rimuovere il filtro e svuotare il contenitore della

polvere. Picchiettare delicatamente il cestello del
filtro per rimuovere lo sporco.

Nota: Non tentare di pulire il filtro con spazzole, dita o oggetti

appuntiti per evitare di danneggiarlo.

3. Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro
con acqua e asciugarli completamente prima di
rimontarli.

Nota:

= Sciacquare il contenitore della polvere e il filtro solo con
acqua pulita. Non utilizzare alcun detergente.

Utilizzare il contenitore della polvere e il filtro solo quando
sono completamente asciutti.

Fig. E-5

Spazzole principali

1. Premere i fermi della protezione della spazzola
verso linterno per rimuoverla e sollevare le
spazzole dal robot.

2. Estrarre le spazzole come mostrato nella figura.
Utilizzare uno strumento adatto per rimuovere
i peli impigliati nella spazzola. Dopo la pulizia,
spingere con forza le spazzole nella staffa
principale fino a farle scattare in posizione.

Nota: prestare attenzione durante l'estrazione delle spazzole

principali per evitare lesioni.

3. Con le frecce serigrafate rivolte verso lalto,
inserire la staffa della spazzola principale nelle
fessure verso il basso in direzione inclinata.

4. Installare la protezione della spazzola
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(1) Allineare e inserire: Inserire tutte le linguette sulla
protezione della spazzola nelle rispettive fessure,

assicurandosi che siano ben inserite e non sporgano.

(2) Premere per fissare: Premere su entrambi i lati
della protezione della spazzola fino a quando non
scatta in posizione.

(3) Controllo finale: Assicurarsi che tutte le clip
siano completamente inserite e che nessuna delle
linguette sporga.

Nota: Assicurarsi che la protezione della spazzola sia
installata correttamente. In caso contrario, il robot potrebbe
produrre rumori anomali o graffiare il pavimento durante il
funzionamento.

Fig. E-6

Spazzola laterale

Svitare la spazzola laterale con un cacciavite, pulire i
peli dalla spazzola e riavvitarla.
Fig. E-7

Ruota omnidirezionale

Nota:

Utilizzare un utensile, ad esempio un piccolo cacciavite,
per separare l'asse e il pneumatico della ruota
omnidirezionale. Non usare una forza eccessiva.

Sciacquare la ruota omnidirezionale sotto 'acqua corrente
e rimontarla dopo averla asciugata completamente.

Fig. E-8

1. Premere la clip del gruppo mocio e sollevare
lentamente il gruppo mocio per rimuoverlo.
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2. Installare il nuovo gruppo mocio finché non scatta
in posizione.
Fig. E-9

Scomparto gruppo mocio, spazzola e
vaschetta dell'acqua sporca

1. Rimuovere il gruppo mocio dal robot. Far scorrere
la clip della vaschetta dell'acqua sporca per
rimuoverla ed estrarre la spazzola.

2. Pulire il gruppo mocio con un panno morbido e
asciutto. Sciacquare la vaschetta dell'acqua sporca
e la spazzola con acqua pulita per rimuovere lo
sporco.

3. Dopo la pulizia, rimontare in ordine la spazzola,
la vaschetta dell'acqua sporca e il gruppo mocio.
Assicurarsi che siano installati correttamente
dopo aver sentito uno scatto.

Nota: Quando si rimonta la spazzola, allineare le fessure con
le linguette dell'alloggiamento, quindi premere con decisione
per fissarlo.

Fig. E-10

Sensori del robot

Pulire i sensori del robot con un panno morbido e
asciutto, come mostrato nella figura:

1. Finestra paraurti

2. Sensore VersalLift
3. Sensore di bordo
4. Paraurti

5. Indicatore del vapore

6. Sensori di dislivello

7. Luce di illuminazione della polvere

8. Sensore tappeto

Nota: Un panno bagnato puo danneggiare gli elementi

sensibili del robot e della stazione base. Per la pulizia
utilizzare un panno asciutto.

Fig. E-11

Bocchette di svuotamento automatico,
contatti di ricarica e area di segnalazione

Pulire le bocchette di svuotamento automatico, i
contatti di ricarica e l'area di segnalazione con un
panno morbido e asciutto.

Fig. E-12

Il robot contiene una batteria agli ioni di litio ad
alte prestazioni. Assicurarsi che la batteria rimanga
ben carica durante ['uso quotidiano per mantenere
prestazioni ottimali. Se il robot non viene utilizzato
per un tempo prolungato, spegnerlo e metterlo
via. Per evitare danni dovuti a scariche eccessive,
caricare il robot almeno una volta ogni tre mesi.

Risoluzione dei problemi

Problema Soluzione Problema Soluzione
L . o . . * Il percorso di ritorno alla base di ricarica e bloccato, ad
* La batteria € scarica. Ricaricare il robot sulla stazione . e
; esempio la porta & chiusa.
) base e riprovare. . . s .
Il robot non si L * La stazione base e stata scollegata dall'alimentazione o
* La temperatura della batteria e troppo bassa o . .
accende. . . A spostata mentre il robot non era su di essa. Collegare
troppo alta. Si raccomanda di utilizzare il robot a una . e : . X
A R K la stazione base all'alimentazione o posizionare il robot
temperatura superiore a 0 °C e inferiore a 40 °C. . .
sulla stazione base per caricarlo.
“‘ robot non « Ci sono troppi ostacoli intorno alla stazione base.
riesce a . . . \ N
* La stazione base non & collegata all'alimentazione, trovare e a Posizionare (a stazione base 'r] unarea plu. aperta.
accertarsi che entrambe le estremita del cavo di tornare alla : Lp spo#amento del rok?ot'puo' provocare il suo .
1 robot ) alimentazione siano collegate correttamente. stazione riposizionamento e, se il rlpos.|2|onamfanto non riesce,
ce:rc;c;) nonst * Il contatto tra i contatti di ricarica della stazione base e base. il robot rlc.:rea una mappa. Se Il robot & troppo lontar\o
’ il robot € insufficiente; pulire i contatti di ricarica. dalla stazione baTse, potrebbe non essere in grado d\'
« Verificare la presenza di oggetti estranei sui connettori tornare automaticamente da solo, nel.qual caso sara
del robot ed eventualmente rimuoverli. nece'ssarlo posizionare manualmente il robot sulla
stazione base.
* Pulire l'area di segnalazione della stazione base per
 La password della rete Wi-Fi non e corretta. rimuovere polvere o detriti.
Assicurarsi che la password utilizzata per la . X X o o
. e * Verificare se lo spazio a disposizione su entrambi i lati
connessione alla rete Wi-Fi sia corretta. . . R - .
. - o davanti alla stazione base ¢ sufficiente per evitare
* Il robot non supporta una connessione Wi-Fi a 5 GHz. Il robot .
Il robot non : ’ B ) ) robo che il robot venga bloccato.
. Assicurarsi che il robot sia collegato a una connessione si blocca . X . .
riesce a Wi-Fi a 2.4 GH - * Il robot pud scivolare se il pavimento davanti alla
ttersi al Iria s “ davanti alla . N .
connettersi a . le Wi-Fi & debole. Assi i che il robot si R stazione base e troppo bagnato. In tal caso, pulire
Wi-Fi. segnale Wi-Fi & debole. Assicurarsi che il robot si stazione lacqua in eccesso prima di riprovare
trovi in un'area con una buona copertura Wi-Fi. base e non Si a ialia di T la st p. b. . it
* Il robot potrebbe non essere pronto per essere puo tornare : conS|g'|a I spostare fa stazione base In un aftro
indietro. luogo e riprovare.

configurato. Uscire e rientrare nell'app, quindi riprovare
come indicato.

Assicurarsi che la piastra di estensione della rampa sia
installata correttamente.
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Risoluzione dei problemi
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Problema

Soluzione

Risoluzione dei problemi

Il robot non si
spegne.

* |l robot non puo essere spento quando € in carica. Si
consiglia di allontanare il robot dalla stazione base e di
tenere premuto il pulsante di accensione per 3 secondi
per spegnerlo.

Se non & possibile spegnere il robot eseguendo il
punto 1, tenere premuto il pulsante di accensione per
10 secondi per spegnere forzatamente il robot. Se il
problema persiste, contattare il servizio post-vendita.

La velocita
di ricarica &
lenta.

La ricarica completa del robot richiede circa 3 ore
quando la batteria & scarica.

Se si utilizza il robot a temperature che non rientrano
nellintervallo specificato, la velocita di ricarica rallentera
automaticamente per prolungare la durata della batteria.
| contatti di ricarica del robot e della stazione base

potrebbero essere sporchi; pulirli con un panno asciutto.

Il rumore
aumenta
durante il
funzionamento
del robot.

Controllare se il filtro del contenitore della polvere &
intasato. In tal caso, pulirlo o sostituirlo.

Assicurarsi che la protezione della spazzola sia installata
correttamente. (Vedere la sezione Manutenzione
ordinaria del presente manuale)

Un oggetto duro puo rimanere incastrato nelle spazzole
principali o nel contenitore della polvere. Controllare e
rimuovere eventuali oggetti duri.

Le spazzole principali o quella laterale potrebbero
incastrarsi. Controllare e rimuovere eventuali corpi
estranei.

Commutare la modalita di aspirazione su Standard o
Silenzioso.

Problema Soluzione
« Oggetti come cavi di alimentazione e pantofole
ILrobot si devono essere messi via prima di utilizzare il robot.
muove senza « Il lavoro su superfici bagnate e scivolose provoca lo
seguire il slittamento della ruota principale. Si raccomanda di
percorso asciugare i punti bagnati prima di utilizzare il robot.
impostato. « Pulire la finestra del paraurti del robot con un panno
morbido per mantenerlo pulito e libero da ostruzioni.
« Assicurarsi che le porte delle stanze da pulire siano
Il robot non aperte. . .
* Il luogo antistante la stanza da pulire potrebbe essere
trova le stanze . .
) bagnato e scivoloso, causando lo scivolamento del
da pulire. . . R
robot e un funzionamento anomalo. Prima di utilizzare
il robot, provare ad asciugare il pavimento.
« Assicurarsi che il robot non sia impostato sulla
Il robot non modalita Non disturbare (DND), che gli impedisce di
riprende la riprendere la pulizia.

pulizia dopo la
ricarica.

Il robot non riprende la pulizia dopo che ¢ stato
riportato manualmente alla stazione base o inviato alla
ricarica tramite l'app o il pulsante (.

Problema Soluzione Problema Soluzione
La stazione . Cor?trollare se il sacchetto della polvere nel contenitore
. & pieno. Il gruppo ) ) ) . )
non puo . . . T » Rimuovere il gruppo mocio per verificare che non vi
« Se il sacchetto della polvere non & pieno, verificare mocio si e . . L . L
svuotare auto- . o . siano oggetti estranei incastrati e provare a riavviare
. se ci sono ostruzioni nelle bocchette di svuotamento sollevato . . . . -

maticamente ; tico del robot. della stazi b del in modo il robot. Se il problema persiste, contattare il servizio

automatico del robot, della stazione base o de i .
il contenitore i . i post-vendita.

contenitore della polvere. Se ci sono, pulire anomalo.
della polvere. prontamente la parte bloccata.

« Controllare se la guarnizione del serbatoio dell'acqua .
. . Presenza di

sporca ¢ allentata o non ¢ installata correttamente e, acqua sotto

in tal caso, ripristinarla manualmente. Se il problema il qrb toi + Quando si estrae il serbatoio dell'acqua pulita, &
ILlivello persiste, contattare il servizio post-vendita. d slT, arolo possibile che rimanga dell'acqua nel tubo sotto il
dell'acqua * Premere delicatamente sul serbatoio dell'acqua sporca el' acqua serbatoio o intorno alla guarnizione. Questo € normale.
nella piastra per verificare che sia installato correttamente. Pu ftao Pulire con un panno asciutto.
di lavaggio e * Rimuovere la piastra di lavaggio e il filtro della piastra e |ntorn.o ‘alla
anomalo. controllare se lo scarico & ostruito e pulirlo. guarnizione.

Controllare la soluzione detergente. Non aggiungere
altri liquidi oltre alla soluzione detergente ufficialmente
approvata.

Per ulteriore supporto, contattateci tramite https://global.dreametech.com
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Specifiche

Modello RLH62DE Modello RCHE0602-3
Tempo di ricarica 3 ore circa Ingresso nominale 220-240 V ~ 50-60 Hz
Tensione nominale 144V = Uscita nominale 202V=3A
Frequenza di funzionamento 2400-2483,5 MHz Potenza nominale 650 W
(durante lo svuotamento della polvere)
Potenza di uscita massima <20 dBm
P .
( otenza nomln.aFe | 1200 W
In condizioni normali di utilizzo, questa apparecchiatura deve essere tenuta a durante la pulizia con acqua calda
una distanza di almeno 20 c¢m tra l'antenna e il corpo dell'utente. .
Potenza nominale mow
(durante la carica e l'asciugatura)

Batteria ricaricabile agli ioni di litio

Modello R2401-4S2P-MMYD/R2401-4S2P-FMTEV
Tipo Li-ion

Numero 1

Capacita nominale 5,8 Ah
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Nota:

* La potenza nominale (durante la pulizia con acqua calda) & determinata
dal valore della potenza durante il periodo rappresentativo (temperatura
dell'acqua 25 °C).

* La potenza nominale (durante la carica e l'asciugatura) & determinata dal
valore della potenza a pieno carico (temperatura ambiente 23 °C £ 2 °C).

pAp20 [ Pap21 | pap 22 E PET 1 cPE7 |PE4/PP5 m
e

RACCOLTA DIFFERENZIATA

Verifica le disposizioni del tuo Comune.
Separa le componenti e conferiscile in modo corretto.

Smaltimento e rimozione della batteria

La batteria agli ioni di litio incorporata contiene sostanze pericolose per
l'ambiente. Prima di smaltire la batteria, assicurarsi che venga rimossa da
tecnici qualificati e smaltita presso un centro di riciclo appropriato.

- la batteria deve essere rimossa dall'apparecchio prima di essere rottamata;

- l'apparecchio deve essere scollegato dalla rete di alimentazione quando si
rimuove la batteria;

- la batteria deve essere smaltita in modo sicuro.

CAUTELA:

Prima di rimuovere la batteria, scollegare 'alimentazione ed esaurire la batteria
il pit possibile.

Le batterie non necessarie devono essere smaltite presso un centro di riciclo
appropriato.

Non esporre ad ambienti ad alta temperatura per evitare rischi di esplosione.

In caso di condizioni difficili, & possibile che il liquido venga espulso dalla
batteria. In caso di contatto, sciacquare con acqua e consultare un medico.

Guida alla rimozione:
1. Capovolgere il robot, utilizzare uno strumento appropriato per rimuovere le
viti sul retro del robot, quindi rimuovere il coperchio.

2. Scollegare i terminali tra la batteria e la scheda PCB per rimuovere la
batteria.

Informazioni RAEE

Tutti i prodotti contrassegnati da questo simbolo sono rifiuti di
E apparecchiature elettriche ed elettroniche (RAEE come da direttiva
2012/19/UE) che non devono essere mescolati con i rifiuti domestici
indifferenziati. Per proteggere la salute umana e l'ambiente, invece,
€ necessario consegnare i rifiuti di apparecchiature a un punto di
raccolta designato per il riciclaggio dei rifiuti di apparecchiature
elettriche ed elettroniche, nominato dal governo o dalle autorita
locali. Lo smaltimento e il riciclo corretti aiutano a prevenire potenziali
conseguenze negative per l'ambiente e la salute umana. Per ulteriori
informazioni sull'ubicazione e sui termini e le condizioni di tali punti di
raccolta, contattare l'installatore o le autorita locali.
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Informacion de seguridad

Para evitar descargas eléctricas, incendios o lesiones causadas por un uso inadecuado del aparato, lea
atentamente el manual de usuario antes de utilizarlo y guardelo para futuras consultas.

Restricciones de uso

* Este producto no debe ser usado por nifios de menos de 8 afios ni personas con deficiencias fisicas,
sensoriales, intelectuales, o experiencia o conocimiento limitados sin la supervisién de un adulto o tutor
para asegurar un uso seguro y evitar riesgos. La limpieza y el mantenimiento no deben ser realizados
por nifos sin supervision.

* El aparato solamente debe utilizarse con la unidad de alimentacién eléctrica proporcionada con el
aparato.

* Este aparato cuenta con baterias que Unicamente pueden ser sustituidas por personas cualificadas.

* Despeje el area a limpiar. Los nifilos no deben jugar con el aparato. Asegurese de que nifios y mascotas
se encuentren a una distancia segura del robot mientras esté en funcionamiento.

* No levante el robot ni lo retire de la estacion base mientras esté en funcionamiento.

* No instale, cargue ni utilice el aparato en los bafios o alrededor de las piscinas.

* Este producto es unicamente para la limpieza de suelos en un entorno domeéstico. No lo use en
exteriores, en superficies que no sean el suelo, ni en un establecimiento comercial o industrial.

* Asegurese de que el aparato funciona correctamente en un ambiente apropiado. De otro modo, no
utilice el aparato.

* Si el cable de alimentacion esta dafado, debe ser sustituido por un cable especial o conjunto
suministrado por el fabricante o su agente de servicio.

Informacion de seguridad

No use el robot en un area suspendida por encima del nivel del suelo sin barrera protectora.

No coloque el robot boca abajo. No use la cubierta del LDS, la tapa del robot o el paragolpes como asa
para el robot.

Utilice el robot en ambientes con una temperatura ambiente por encima de 0 °C y por debajo de 40 °C.
Asegurese de que no haya liquido o sustancias pegajosas en el suelo. Cargue el robot en entornos con
una temperatura ambiente superior a 2 °C e inferior a 40 °C.

Para evitar dafios por arrastre, despeje los objetos sueltos del suelo y retire los cables o los cables de
alimentacion del camino de limpieza antes de poner en funcionamiento el aparato.

Retire articulos fragiles o pequefios del suelo para impedir que el robot choque con ellos y los danie.
Mantenga el pelo, los dedos y otras partes corporales lejos de la abertura de succién del robot.
Mantenga la herramienta de limpieza fuera del alcance de los nifios.

No utilice el aparato en una habitacion en la que duerman bebés o nifios.

No coloque nifios, mascotas o algun articulo encima del robot, independientemente de si esta parado o
en movimiento.

Unicamente agua limpia y la solucién de limpieza oficialmente aprobada pueden afiadirse al depésito
de agua limpia. No aflada otros liquidos tales como alcohol o desinfectante. La proporcion de solucién
de limpieza y agua limpia puede comprobarse en la botella de la solucion de limpieza. Mantenga la
solucién de limpieza fuera del alcance de los nifios.

No use el robot para limpiar objetos que arden. No use el robot para recoger liquidos inflamables o
combustibles, gases corrosivos, o acidos o solventes sin diluir.

No aspire objetos duros o afilados. No utilice el aparato para recoger objetos tales como piedras,
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Informacion de seguridad Informacion de seguridad

pedazos grandes de papel o algun articulo que pueda taponar el aparato. * Si el cable de alimentacién se dafa o se rompe, deje de utilizarlo de inmediato y contacte con el

* No toque ni voltee el robot durante la limpieza con vapor para evitar quemaduras. servicio de posventa.

* No dirija el vapor hacia equipos que contengan componentes eléctricos para evitar descargas * Asegurese de que el robot esté apagado cuando vaya a ser transportado y manténgalo en su embalaje
eléctricas o dafos. original si es posible.

* Antes de limpiar o realizar el mantenimiento en el aparato hay que retirar el enchufe de la toma de * Si el robot no se va a usar durante un periodo de tiempo prolongado, carguelo totalmente, apaguelo y
corriente. guardelo en un lugar fresco y seco. Recargue el robot al menos una vez cada 3 meses para evitar que

* No restriegue el robot o la estacién base con un trapo mojado ni lo enjuague con liquido. Después de la bateria se descargue en exceso.

limpiar las piezas lavables, séquelas totalmente antes de volver a instalarlas y utilizarlas.
* Use este producto segun las instrucciones del Manual de Usuario. Los usuarios son responsables de
cualquier pérdida o dafo que puedan producirse por el uso indebido de este producto.

Baterias y carga

* ADVERTENCIA: No recargar baterias no recargables.

* No use baterias ni estacion base de terceros. El robot Unicamente se puede usar con la estacién base
modelo RCHE0602-3.

* No intente usted mismo desensamblar, reparar o modificar la bateria o la estacion base.

* No coloque la estacion base cerca de una fuente de calor.

* No use un pafio himedo o las manos mojadas para restregar o limpiar los contactos de carga de la
estacion base.

* No deseche incorrectamente las baterias antiguas. Las baterias que no se necesiten deben desecharse

en instalaciones de reciclaje apropiadas.
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Informacion de seguridad

Informacion sobre seguridad laser

* El sensor laser de este producto cumple la Norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 para
productos laser Clase 1. Cuando lo use, evite el contacto directo con los ojos.

PRODUCTO LASER CLASE 1
PRODUCTO LASER DE CONSUMO
EN 50689:2021

Vapor

PRECAUCION: Superficie caliente

Solo para uso en interiores

Bpao

Lea el manual del operador

P24 La corriente nominal del fusible es de 3,15 A.

Por la presente, Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara que el equipo radioeléctrico de tipo RLH62DE cumple la Directiva 2014/53/UE. El texto completo de la
declaracién de conformidad de la UE esta disponible en la siguiente direccién web: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
Para consultar el manual electrénico detallado en maés idiomas, visite https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags

@ Descripcion general
del producto

1. Botdn de atraque O

Pulse para enviar el robot de regreso a la estacion
base

Mantenga pulsado 3 segundos para iniciar la
limpieza localizada o desactivar el bloqueo infantil
(el blogueo infantil primero debe estar activado
en la aplicacion Dreamehome)

2. Botén de encendido / limpieza

Mantenga pulsado durante 3 segundos para
encender o apagar

Pulse para empezar a limpiar después de
encender el robot

Indicador de estado circular

* Azul fijo: Limpiando (debe estar habilitada en la
aplicacion) o limpieza completada

Azul parpadeando lento: A la espera de un
comando de voz/conecténdose a la Wi-Fi

Verde parpadeando lento: Carga

Rojo parpadeando: Error

Naranja fluyendo: Generar vapor

Indicador de estado del botén

Blanco fijo: Limpiando o limpieza completada
Parpadeo lento en blanco: Carga (sin baja bateria)
Rojo fijo: En espera con poca bateria o pausado
con poca bateria

* Rojo parpadeando lento: Carga (bateria baja)

* Rojo parpadeando: Error

Nota:
 Pulse cualquier botdn en el robot para pausar mientras el

robot limpia o vuelve para cargarse.

El blogueo infantil se puede activar/desactivar mediante

la aplicacién Dreamehome.

3. Navegacion y sistema de prevencién de
obstaculos con visién binocular

4. Luz LED auxiliar

5. Micréfonos

6. Sensor VersalLift

Nota: El sensor VersalLift se bajara cuando el robot esté en

modo de espera, cargando en la estacién base o limpiando

las zonas de poco espacio libre. En caso de limpiar las zonas

de poco espacio libre, no mueva el robot, ya que puede

afectar a su posicionamiento.

7. Paragolpes

8. Ventanilla del paragolpes

9. Tapa

10. Contactos de carga

11. Presilla de la caja de agua usada

12. Conectores

13. Entrada de recarga automatica de agua

14. Boton de reinicio/indicador Wi-Fi

* Mantener pulsado durante 3 segundos para
restaurar los ajustes de fabrica

15. Sensor de bordes

16. Presilla del conjunto de mopa

17. Indicador de vapor

Nota: Durante la limpieza con vapor, se enciende la luz de

vapor. No toque ni dé la vuelta al robot mientras esté en

funcionamiento para evitar quemaduras.

18. Caja de agua usada

19. Sensores de precipicio

20. Sensor de alfombras

21. Conjunto de extension de cepillo lateral
22. Cepillos principales

23. Pata retractil

24. Rueda principal

25. Conjunto MopExtend

26. Compartimento del conjunto de mopa
27. Escobilla

28.Bandeja de agua usada

29. Luz de iluminacién del polvo
30.Rueda omnidireccional

31. Protector del cepillo

32. Pata retractil

33. Rueda principal

34.Respiradero de vaciado automatico
35.Boquillas de vapor

36. Hebilla del protector del cepillo

37. Presilla de la bandeja de agua usada
38.Rueda giratoria

Fig. A-1

Caja de polvo

1. Tapa de la caja de polvo

2. Filtro

3. Presilla de la tapa de la caja de polvo
4. Asa del filtro

5. Presilla de la caja de polvo

6. Respiradero de vaciado automético
Fig. A-2
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Conjunto de mopa

1. Mopa
2. Presilla del conjunto de mopa

Fig. A-3

Estacion base

1. Médulo de dispensador automatico de solucién -
Unico compartimento
. Filtro
. Zona de sefalizacién
. Contactos de carga
. Respiradero de vaciado automatico
. Salida para afiadir agua automaticamente
Indicador de estado
Blanco fijo: La estacién base estd conectada a la
alimentacion
Naranja fijo: La estacién base tiene un error
. Ranura de bolsa de polvo
9. Ranura reservada para conectar el kit de
enganche de agua para llenado y vaciado
automaticos
Nota: El kit de enganche de agua para llenado y vaciado

NoO ob~®WDN

[ee]

automaticos se vende por separado. (Unicamente disponible

en regiones especificas)

10. Ranura de almacenamiento del cable de
alimentacion

11. Puerto de alimentacién

12. Tapa

13. Deposito de agua usada

14. Depésito de agua limpia

15. Tapa del depésito de polvo

16. Bandeja de lavar

17. Filtro de la bandeja de lavar
18. Placa de extension de rampa
19. Presilla del depésito de agua
20. Bola flotante

21. Presilla del depésito de agua
22. Tuberia de agua

23. Filtro

24. Flotador

Fig. A-4

@ Preparando su hogar

1. Antes de limpiar, retire los articulos inestables,
fragiles, valiosos o peligrosos, limpie y recoja los
cables, la ropa, los juguetes y los objetos afilados
y rigidos del suelo para evitar que se enreden,
se arafien o se golpeen con el robot causando
pérdidas.

2. Antes de empezar a limpiar, ponga una barrera
fisica en el borde de las escaleras para garantizar
un funcionamiento seguro y fluido del robot.

3. Abra la puerta de la habitacién que va a limpiar y
coloque los muebles en el lugar apropiado para
hacer mas espacio.

4. Para evitar que el robot no reconozca areas
que se tienen que limpiar, no permanezca de
pie delante del robot, el umbral, en el pasillo o
lugares estrechos.

Nota:

« Cuando utilice el robot por primera vez, sigalo mientras
realiza la limpieza para quitar de inmediato cualquier
obstaculo potencial.

La luz LED auxiliar proporcionara iluminacién auxiliar en
ambientes con poca luz.

No aspire objetos rigidos como piedras, bolas de acero ni
piezas de juguetes, u objetos afilados como residuos de
construccion, cristales rotos y clavos, de lo contrario, el
suelo podria rayarse.

Fig.B

© Antes de usar

1. Colocar la estacion base y conectar a una toma
eléctrica

Coloque la estacion base en un lugar lo mas abierto
posible con una buena sefal wifi. Deje suficiente
espacio como se muestra en la figura y retire los
objetos en el drea sombreada. Inserte el cable de
alimentacidn en la estacion base y conéctelo a la
toma.

Nota:

Inserte firmemente el cable de alimentacién hacia arriba
hasta que se encienda el indicador.

Asegurese de que ningln objeto pueda bloquear la zona
de sefalizacion.

Para evitar que las manchas de agua mojen los suelos de
madera o las alfombras, se recomienda colocar la estacién

base sobre suelos de baldosas o de marmol.

2. Instalar la placa de extensiéon de rampa

Nota:

Aseglrese de que la bandeja de lavar y su filtro estén
correctamente colocados antes de usar el aparato.

La bandeja de lavar y su filtro pueden retirarse para su
limpieza durante el mantenimiento periédico.

3. Retirar las protecciones del robot

4. Conexion con la aplicacién Dreamehome

(1) Mantenga pulsado el botén de encendido en el
robot durante 3 segundos para encenderlo. Escanee
el cédigo QR situado debajo de la tapa del robot o
busque "Dreamehome” en la aplicacion Store para
descargarla e instalarla.

(2) Abra la aplicacion Dreamehome, toque "Escanear
el codigo QR para conectarse" y vuelva a escanear
el mismo cédigo QR en el robot para afadir el
dispositivo. Siga las indicaciones para finalizar la
conexion wifi.

@Indicador Wi-Fi

* Parpadeo lento: A conectar

* Parpadeo rapido: Conectando

* Encendido: Conectado

@ Cédigo QR

Nota:

Solo compatible con wifi de 2,4 GHz.

Para restablecer la wifi, repita el paso (2) y luego siga las
indicaciones para finalizar la conexién wifi.

Para desconectar el dispositivo de la red wifi, mantenga

pulsado el botén de reinicio del robot durante 3 segundos.

Debido a las actualizaciones de software de la aplicacion,
el funcionamiento real puede diferir de las indicaciones
en este manual. Siga las instrucciones en funcién de la
version actual de la aplicacion.

5. Conectar el robot a la estacion base

Coloque el robot sobre la estacién base con el
conjunto de mopa mirando hacia la bandeja de
lavar. Se oird una indicacién de voz cuando el robot
se conecte con éxito a la estacion base. Después
de cargar totalmente el robot, los indicadores de
estado en el robot y la estacién base permaneceran

encendidos durante 10 minutos y luego se
atenuaran.

Nota: Antes de usarlo por primera vez, se recomienda cargar
totalmente el robot. Cuando el robot no se pueda encender
después de que la bateria se haya agotado, conéctelo
manualmente a la estacién base para cargarlo.

6. Afadir la solucion de limpieza

(1) Retire la tapa del depdsito de polvo y saque el
maddulo de dispensacion automatica de solucién.
(2) Abra la tapa superior del modulo y afada
solucién de limpieza.

(3) Cierre la tapa del médulo, coléquelo de nuevo
en la estacion base y luego vuelva a montar

la tapa del depésito de polvo. La solucién de
limpieza se afadira automaticamente durante el
funcionamiento.

Nota:

El médulo de dispensacion automatica de solucion se
puede llenar con solucién de limpieza para su uso. Para
evitar un mal funcionamiento, no anadir liquido distinto a
la solucién de limpieza oficialmente aprobada.

Instale el médulo de dispensaciéon automatica de solucién
hasta que encaje en su sitio.

7. Ahada agua al depésito de agua limpia
Saque el depdsito de agua limpia de la estacion

base y llénelo con agua limpia. A continuacion,
instalelo de nuevo en la estacién base.

Nota: No llene el depésito de agua con agua caliente, esto
podria provocar que el depésito se deforme.

Fig. C-1-Fig. C-7

© Modo de uso

Mantenga pulsado el botén de encendido 3
segundos para encender el robot. El indicador

de encendido permanecera encendido. O bien,
coloque el robot en la estacion base alineando los
contactos de carga del robot con los de la estacién
base, y, a continuacion, el robot se encendera
automaticamente y empezara a cargar. Para apagar
el robot, aléjelo de la estacién base y mantenga
pulsado el botén de encendido durante 3 segundos.

Mapeo rapido

Después de configurar la red por primera vez,

siga las instrucciones de la aplicacion para crear
rapidamente un mapa. El robot comenzara a mapear
sin limpiar. El proceso de mapeo se completara
cuando el robot regrese a la estacion base y el
mapa se guardara automaticamente.

Pausa/Reposo

Cuando el robot esté funcionando, pulse cualquier
botén para pausarlo.

Si el robot esta en pausa durante mas de 10
minutos, entrard automaticamente en modo de
reposo. Todos los indicadores del robot se apagaran.
Para activar el robot, pulse cualquier botén del
robot, o use la aplicacién.

Nota: Si el robot se pone en pausa y se coloca en la estacion
base, terminara el proceso de limpieza actual.

76




77

Reanudacién automatica de la limpieza

Si las baterias tienen muy poca carga, el robot
vuelve automaticamente a la estacién base para
cargar. Después de cargar hasta el nivel de bateria
adecuado, el robot retomara las tareas de limpieza
no finalizadas.

Nota: Para usar esta funcion, activela en la aplicacion.

Modo No molestar (DND)

Cuando el robot se pone en el modo No Molestar

(DND), se evitara que el robot reanude la

limpieza. El modo DND estd inhabilitado de forma
predeterminada desde la fabrica. Se puede usar la
aplicacion para habilitar el modo DND o modificar
el periodo DND. El periodo DND es 22:00-8:00 de
manera predeterminada.

Nota:

 Las tareas de limpieza programadas se ejecutaran con
normalidad durante el periodo No molestar.

* Cuando termine el periodo DND, el robot reanudara la
limpieza donde la dejo.

Limpieza localizada

Cuando el robot esta en espera, mantenga pulsado
el botén (O durante 3 segundos para habilitar el
modo de limpieza localizada. En este modo, el
robot limpia un area de forma cuadrada de 1,5 x 1,5
metros a su alrededor y vuelve a su punto de inicio
una vez finaliza la limpieza localizada.

Nota: Antes de iniciar la limpieza localizada, asegurese
de que el modo de bloqueo infantil esté desactivado en la

aplicacion Dreamehome. Si el bloqueo infantil esta activado,
al mantener pulsado el botén *** durante 3 segundos se
desactivara el bloqueo infantil en lugar de iniciarse la limpieza
localizada.

Reinicio del robot

Si el robot deja de responder o no puede apagarse,
mantenga pulsado el botén de encendido durante
10 segundos para forzar el apagado. A continuacién,
mantenga pulsado el botén de encendido durante

3 segundos para encender el robot.

Aspirar y pasar la mopa

Nota:

El robot se iniciard de forma predeterminada en el
modo‘Aspirar y pasar mopa’ durante su primer uso. Para
ajustar el modo de limpieza, vaya a la configuracién

del Modo de limpieza en la aplicacion y seleccione

una de las dos opciones adicionales siguientes:

@ Fregar después de aspirar

@ Aspirar

Debido a las actualizaciones del software de la aplicacion,
las funciones y la interfaz reales pueden diferir de las
descritas en este manual. Siga las instrucciones en
funcion de la versién actual de la aplicacion.

1. Iniciar limpieza

Pulse el botén de encendido en el robot o use la

aplicacion para que el robot empiece desde la

estacién base. A continuacion, el robot planificara

la ruta de limpieza 6ptima y realizara la tarea de

limpieza en funcién del mapa creado.

Nota:

« Para asegurarse de que el robot vuelve facilmente a la
estacion base después de limpiar, se recomienda que el

robot empiece desde la estacion base.

La mopa se limpiara antes de que el robot comience a
pasar la mopa, espere y tenga paciencia.

No mueva la estacién base, el depésito de agua limpia,
el deposito de agua usada, la bandeja de lavar ni el
filtro de la bandeja de lavar mientras el aparato esté en
funcionamiento.

Para evitar quemarse, no toque la salida de agua mientras
la estacion base esté en funcionamiento.

2. Lavado automético de la mopa

Cuando esté limpiando, el robot vuelve
automaticamente a la estacion base para lavar la
mopa en funcién de la frecuencia de limpieza de
mopa especificada en la aplicacion. La estacion
base recargara automaticamente el depdsito de
agua limpia del robot, que reanudara la limpieza.

3. Vaciar automaticamente la caja de polvo y lavar y
secar la mopa

Cuando el robot finaliza una tarea de limpieza y
vuelva a la estacién base para cargarse, la estacion
base vaciard automaticamente la caja de polvo y
después lavara y secara la mopa.

Nota:

Si la funcién de vaciado automético esta desactivada en la

aplicacion, la estacién base no vaciara automéaticamente
la caja de polvo.

La estacién base vaciara la caja de polvo segun el ajuste
en la aplicacion.

4. Limpieza del depésito de agua usada

Cuando el robot haya completado su tarea, limpie el
depdésito de agua usada para evitar olores.

Fig. D

@ Mantenimiento rutinario

Para mantener el robot en buenas condiciones, se recomienda consultar el uso de accesorios en la aplicacién o en la siguiente tabla de mantenimiento rutinario.

Pieza

Frecuencia de
mantenimiento

Frecuencia de
sustitucion

Frecuencia de
sustitucion

Frecuencia de

Pieza mantenimiento

Depésito de agua usada

Después de cada uso

Depésito de agua limpia

Cepillos principales

Filtro de la caja de polvo

Cepillo lateral

Bandeja de lavar

Filtro de la bandeja de lavar

Una vez cada 2 semanas

Sensores de precipicio

Ventanilla del paragolpes

Cada 6 a 12 meses

Paragolpes

Cada 3 a 6 meses

Zona de sefializacién de la
estacién base

Contactos de carga

Respiraderos de vaciado
automatico

Rueda omnidireccional

Rueda giratoria

Sensor de bordes

Sensor VersaLift

Luz de iluminacién del
polvo

Indicador de vapor

Sensor de alfombras

Una vez al mes

Una vez al mes
Entrada de recarga

automatica de agua del
robot

Parte inferior del robot

Caja de polvo

Ruedas principales

Patas retractiles

Caja de agua usada Limpie cuando sea

] necesario
Compartimento del

conjunto de mopa

Escobilla

Bandeja de agua usada

Bolsa de polvo Cada 2 a 4 meses

Conjunto de mopa Cada 1a 3 meses

Nota: La frecuencia de mantenimiento y sustitucién depende del uso real. Si ocurre una
excepcién debido a circunstancias especiales, se recomienda un mantenimiento o sustitucién
inmediatos.
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Bandeja de lavar y filtro de la bandeja de lavar

1. Cuando termine la limpieza de las mopas, saque
el robot, retire la bandeja de lavar y su filtro, y
luego aclarelos con agua limpia y séquelos.

Nota: Al retirar la bandeja de lavar, sujétela por las asas

laterales y levantela con cuidado en horizontal para evitar que

el agua residual se derrame sobre el suelo o sobre la base de
la bandeja de lavar.

2. Limpie la base de la bandeja de lavar con un pafio
suave y seco. Después de la limpieza, vuelva a
colocar la bandeja de lavar y su filtro. Al instalar la
bandeja de lavar, no bloquee la manguera de agua
sucia y asegurese de que el filtro de la bandeja de
lavar esté bien colocado.

@ -1 Manguera de agua sucia
3. Utilice la aplicacién o pulse el boton () para que
el robot vuelva a la estacion base, o coléquelo

manualmente de nuevo en ella.
Fig. E-1

Bolsa de polvo

1. Retire la tapa del depésito de polvo y deseche la
bolsa de polvo.

Nota: Tirar del tirador hacia arriba sellara la bolsa para evitar

que polvo y restos se caigan accidentalmente.

2. Quite el polvo y la suciedad del filtro con un pafio
seco.

3. Instale una bolsa de polvo nueva, luego vuelva a

colocar la tapa del depésito de polvo.
Fig. E-2

Depésito de agua usada

1. Retire el depdsito de agua usada, abra la tapa y
vierta el agua usada.

2. Enjuague el depésito de agua usada con agua
limpia y use una herramienta adecuada para
limpiar la pared interior del depésito.

Nota: La bola flotante en el depésito de agua usada es una

pieza movil. No aplique demasiada fuerza al limpiarla para
evitar dafarla.

Fig. E-3

Caja de agua usada

1. Presione la presilla de la caja de agua usada para
extraerla.

2. Abra la tapa de la caja de agua usada y vacie el
agua usada. Después enjuague la caja con agua
limpia y séquela antes de volver a instalarla en el
robot.

Fig. E-4

Caja de polvo y filtro

1. Presione la presilla de la caja de polvo para retirar
la caja de polvo.

2. Abra la tapa de la caja de polvo, retire el filtro
y vacie la caja de polvo. Golpee suavemente la
canasta del filtro para eliminar la suciedad.
Nota: No intente limpiar el filtro con un cepillo, los dedos u
objetos afilados para evitar dafios.

3. Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua 'y
séquelos completamente antes de reinstalar.

Nota:

* Enjuague la caja de polvo y el filtro con agua Unicamente.

No utilice detergente.

* Use la caja de polvo y el filtro Unicamente cuando estén
completamente secos.

Fig. E-5

Cepillos principales

1. Presione las presillas del protector del cepillo
hacia dentro para quitar el protector del cepillo y
sacar los cepillos del robot.

2. Saque los cepillos como se muestra en la figura.
Use una herramienta adecuada para retirar los
pelos enredados de los cepillos. Después de la
limpieza, presione firmemente para introducir los
cepillos en el soporte del cepillo principal hasta
que escuche un chasquido.

Nota: Tenga cuidado cuando saque los cepillos principales
para evitar lesiones.

3. Con las flechas impresas mirando hacia arriba,

inserte el soporte del cepillo principal en los
huecos inclindndolo hacia abajo.

4. Instale el protector del cepillo

(1) Alinear e insertar: Inserte todas las lengiietas
del protector del cepillo en sus ranuras
correspondientes, asegurandose de que queden
bien encajadas y no sobresalgan.

(2) Presionar para fijar: Presione ambos lados del
protector del cepillo hasta que encaje en su sitio.
(3) Comprobacion final: Asegurese de que todos
los clips estén bien encajados y que ninguna de las
lenglietas sobresalga.

Nota: Asegurese de que el protector del cepillo esté instalado
correctamente. De lo contrario, el robot podria producir
ruidos anormales o rayar el suelo durante su funcionamiento.

Fig. E-6

Cepillo lateral

Desatornille el cepillo lateral con un destornillador,
quite el pelo del cepillo, y vuelva a atornillarlo.
Fig. E-7

Rueda omnidireccional

Nota:

* Use una herramienta como un pequefio destornillador para
separar el eje y el neumético de la rueda omnidireccional.
No ejerza excesiva fuerza.

Enjuague la rueda omnidireccional con agua corriente y
vuelva a colocarla después de secarla completamente.

Fig. E-8

Conjunto de mopa

1. Pulse la presilla del conjunto de mopa y levantelo
lentamente para retirarlo.

2. Instale el conjunto de mopa nuevo hasta que

encaje en su sitio.
Fig. E-9

Compartimento del conjunto de mopa,
escobilla y bandeja de agua usada

1. Retire el conjunto de mopa del robot. Deslice la
presilla de la bandeja de agua usada para retirarla
y saque la escobilla.

2. Limpie el compartimento del conjunto de mopa
con un pafo suave y seco. Aclare la bandeja de
agua usada y la escobilla con agua limpia para
eliminar la suciedad.

3. Después de la limpieza, vuelva a colocar la
escobilla, la bandeja de agua usada y el conjunto
de mopa en este orden. Asegurese de que
queden correctamente colocados al oir un clic.

Nota: Al volver a colocar la escobilla, alinee sus ranuras con
las pestanas del compartimento y presiénelo firmemente para
fijarlo.

Fig. E-10

Sensores del robot

Limpie los sensores del robot con un trapo suave y
seco, como se muestra en la figura:

1. Ventanilla del paragolpes
. Sensor VersalLift

. Sensor de bordes

. Paragolpes

. Indicador de vapor

. Sensores de precipicio

Luz de iluminacién del polvo

oo N o 01~ NN

. Sensor de alfombras

Nota: Un pafio hiumedo puede dafiar los elementos sensibles
dentro del robot y la estacion base. Utilice un pafio seco para
la limpieza.

Fig. E-11

Zona de sefializacion, contactos de carga
y salidas para el vaciado automatico

Con un pafio suave y seco, limpie los contactos de
carga, la zona de sefializacion y las salidas para el
vaciado automatico.

Fig. E-12

Bateria

El robot cuenta con una bateria de iones de litio

de alto rendimiento. Asegurese de que la bateria
permanezca bien cargada para el uso diario a fin de
mantener un rendimiento éptimo. Si el robot no se
utiliza durante un periodo de tiempo prolongado,
apaguelo y guardelo. Para evitar dafios por descarga
excesiva, cargue el robot al menos una vez cada tres
meses.
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Resolucion de problemas
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Resolucion de problemas

Problema

Solucién

El robot no se
apaga.

El robot no se puede apagar cuando esta cargando. Se
recomienda mover el robot desde la estacién base y
luego mantener pulsado el botén de encendido durante
3 segundos para apagarlo.

Si el robot no se puede apagar con el paso 1, mantenga
pulsado el botén de encendido durante 10 segundos
para forzar el apagado del robot. Si el problema
persiste, contacte con el servicio postventa.

Se necesitan aproximadamente 3 horas para cargar
completamente el robot cuando la bateria tiene poca
carga.

Problema Solucién Problema Solucién
* La bateria tiene poca carga. Recargue el robot en la * La ruta de regreso para cargar estéa bloqueada, por
estacion base e inténtelo de nuevo. ejemplo la puerta estd cerrada.
El robot no se  La temperatura de la bateria esta demasiado baja o * La estacién base esta desconectada de la alimentacién
enciende. demasiado alta. Se recomienda utilizar el robot en o0 se ha movido cuando el robot no estaba en ella.
entornos con una temperatura ambiente superior a Conecte la estacion base a la alimentacién o coloque
0 °C (32 °F) e inferior a 40 °C (104 °F). el robot en la estacién base para cargar.
Elrobot  Hay demasiadas obstrucciones alrededor de la
* La estacion base no esta conectada a la fuente de no puede estacion base. Coloque la estacion base en un area
alimentacion; asegurese de que ambos extremos encontrar y mas abierta.
del cable de alimentacion estén enchufados lr:ge;izzg:n * Mover el robot puede hacer que se reposicione, y
El robot no se corr.ectamente. base. volverd a crear un mapa si el reposicionamiento falla.
carga. * Elnivel de contacto entre los contactos de carga de Si el robot est4 demasiado lejos de la estacion base, es
la estacion base y el robot es deficiente, limpie los posible que no pueda regresar automaticamente por
contactos de carga. si solo, en cuyo caso debera colocar manualmente el
« Verifique si hay algun objeto extrafio en los conectores robot en la estacién base.
del robot y, si lo hay, eliminelo. * Limpie la zona de senalizacién de la estacién base
para eliminar el polvo o la suciedad.
* La contrasefa de la red wifi es incorrecta. Asegurese
de que la contrasefia utilizada para conectarse a la red » Compruebe si hay suficiente espacio en ambos lados o
wifi sea correcta. delante de la estacién base para evitar que el robot se
* El robot no admite una conexién wifi de 5 GHz. El robot bloquee.
E:)r;ltjz:ie Asegurese de que el robot esté conectado a una ZZl:i;atseCZe " * El robot puede resbalarse si el suelo delante de la
conexion wifi de 2,4 GHz. ) estacion base estd demasiado mojado. Si es asi,
conectarse a . - - , estacion base L .
la red wifi. * La sefial de wifi es débil. Aseglrese de que el robot y no puede elimine el exceso de agua antes de volver a intentarlo.
esté en un area con buena cobertura wifi. volver a la » Se recomienda mover la estacion base a un lugar
* Es posible que el robot no esté listo para configurarse. estacion. diferente y volver a intentarlo.

Salga de la aplicacion y vuelva a entrar, e inténtelo de
nuevo segun las instrucciones.

Asegurese de que la placa de extensiéon de rampa esta
instalada correctamente.

La velocidad « Si utiliza el robot a temperaturas fuera del intervalo
de carga es especificado, la velocidad de carga disminuira
lenta. automéaticamente para prolongar la duracién de la
bateria.
« Los contactos de carga del robot y la estacion base
pueden estar sucios, limpielos con un pafio seco.
» Compruebe si el filtro de la caja de polvo esta obstruido.
Si es asi, limpielo o sustittyalo.
* Asegurese de que el protector del cepillo esté instalado
El ruido correctamente. (Consulte la seccién «Mantenimiento
aumenta rutinario» de este manual)
mientras el * Un objeto duro puede estar atascado en los cepillos

robot esta en
funcionamiento.

principales o en la caja de polvo. Compruébelo y retire
cualquier objeto duro.

Los cepillos principales o el cepillo lateral pueden estar
enredados. Compruébelo y retire objetos extrafos.
Cambie el modo de succién a Estandar o Silencio.

Problema Solucién
* Los objetos como cables de alimentacion y pantuflas
deben mantenerse ordenados antes de usar el robot.
El robot se * Trabajar en superficies resbaladizas provoca que
mueve sin la rueda principal resbale. Se recomienda secar los
seguir la ruta lugares mojados antes de usar el robot.
establecida. * Limpie la ventanilla del paragolpes del robot con un
pafio suave y limpio para mantenerla limpia y sin
obstrucciones.
El robot . Asegﬂrese de qge las puertas de las habitaciones a
. limpiar estén abiertas.
omite las R
. * Ellugar delante de la sala a limpiar puede estar
habitaciones . .
mojado y resbaladizo, lo que hace que el robot resbale
que deben .
T y trabaje anormalmente. Seque el suelo antes de usar
limpiarse. el robot.
El robot no * Asegurese de que el robot. no’este en modo No
Molestar (DND), el cual evitara que reanude la
reanuda la —
. limpieza.
limpieza

después de la
carga.

.

El robot no reanudara la limpieza después de colocarlo
manualmente en la estacién base ni al enviarlo a
cargar desde la aplicacién o pulsando el boton (.
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Resolucion de problemas

Problema

Solucién

Problema

Solucién

La estacion no
puede vaciar

* Compruebe si la bolsa de polvo en el depodsito de polvo
esta llena.
Si la bolsa de polvo no esté llena, compruebe si hay

El conjunto de
mopa se sube

* Retire el conjunto de mopa para comprobar si hay
objetos extrafios atascados en él, e intente reiniciar el

automatlca-. obstruccién en los respiraderos de vaciado automatico
mente la caja ., . . .

del robot, la estacién base o la caja de polvo. Si es asi,
de polvo. limpie oportunamente la parte blogueada.

* Compruebe si el sellado del depdsito de agua usada
estd suelto o no esté instalado correctamente y, en
caso afirmativo, reajustelo manualmente. Si el problema

El nivel de persiste, contacte con el equipo de servicio postventa.
agua en * Presione suavemente el depdsito de agua usada para
la bandeja asegurarse de que estd instalado correctamente.

de lavar es * Retire la bandeja de lavar y su filtro, y compruebe si la
andémalo. salida de desaglie esta obstruida y limpiela.

Compruebe la solucién de limpieza. No afiada
liquido distinto a la solucién de limpieza aprobada
oficialmente.

de manera robot. Si el problema persiste, contacte con el equipo
andémala. de servicio postventa.
Hay agua
debajo del . o
L * Cuando se extrae el depdsito de agua limpia, algo

depdsito de . .
20ua limoia de agua del tubo puede quedar debajo del deposito

9 P o0 alrededor de la junta de sellado. Esto es normal.
o alrededor .

. Restriegue con un trapo seco.

de la junta de
sellado.
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Para obtener mas ayuda, contacte con nosotros en https://global.dreametech.com

Especificaciones

Estacion base

Modelo RLH62DE Modelo RCHE0602-3
Tiempo de carga Aprox. 3 horas Entrada nominal 220-240 V ~ 50-60 Hz
Tension asignada 144V = Salida nominal 202V=3A
Fi iad i i
recyenua e 2400-2483,5 MHz Potencia nomlr.1al 650 W
funcionamiento (durante el vaciado de polvo)
Potencia méaxima de salida <20 dBm Potencia nominal
(durante la limpieza con agua 1200 W
En condiciones normales de uso, este equipo debe mantenerse a una distancia caliente)
de al menos, 20 cm entre la antena y el cuerpo del usuario.
Potencia nominal
mnmw
(durante la carga y el secado)

Bateria de iones de litio recargable

Modelo R2401-4S2P-MMYD/R2401-4S2P-FMTEV
Tipo lones de litio

Cantidad 1

Capacidad asignada 5,8 Ah

Nota:

* La potencia nominal (durante la limpieza con agua caliente) se determina a partir
del valor de potencia durante el periodo representativo (temperatura del agua: 25
°C).

* La potencia nominal (durante la carga y el secado) se determina a partir del valor
de potencia durante el periodo de plena carga (temperatura ambiente: 23 °C + 2 ©
Q).
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Eliminacion y retirada de la bateria

La bateria de iones de litio integrada contiene sustancias que son peligrosas
para el medio ambiente. Antes de eliminar la bateria, asegurese de que la
bateria sea retirada por técnicos cualificados y desechada en instalaciones de
reciclaje apropiadas.

- Se debe retirar la bateria del aparato antes de tirarlo;

- el aparato debe desconectarse del suministro eléctrico cuando se retire la
bateria;

- asegurese de desechar la bateria de forma segura.

PRECAUCION:

Antes de retirar la bateria, desconecte la alimentacién y agote la bateria al
maximo.

Las baterias que no se necesiten deben desecharse en instalaciones de
reciclaje apropiadas.

No la exponga a ambientes de alta temperatura para evitar riesgos de
explosion.

En condiciones abusivas, el liquido puede ser expulsado de la bateria. Si ocurre
un contacto, enjuague con agua y busque ayuda médica.

Guia de retirada:
1. Voltee el robot, use una herramienta apropiada para retirar los tornillos de la
parte posterior del robot, y luego retire la tapa.

2. Desenchufe los terminales entre la bateria y la placa PCB para retirar la
bateria.

Informacion RAEE

X

Todos los productos que llevan este simbolo son residuos de aparatos
eléctricos y electrénicos (RAEE segun la directiva 2012/19/UE) que no
deben mezclarse con residuos domésticos sin clasificar. En cambio,
debe proteger la salud humana y el medio ambiente entregando

sus residuos de aparatos a un punto de recogida designado para el
reciclaje de basura de aparatos eléctricos y electrénicos, nombrado
por el gobierno o las autoridades locales. La correcta eliminacién y
reciclaje ayudaran a evitar posibles consecuencias negativas para el
medio ambiente y la salud humana. Contacte con el instalador o las
autoridades locales para mas informacién acerca de la ubicacion asi
como términos y condiciones de tales puntos de recogida.

Veiligheidsinformatie

Om elektrische schokken, brand of letsel door verkeerd gebruik van het apparaat te voorkomen, dient u de

gebruikershandleiding zorgvuldig te lezen voordat u het apparaat gebruikt en voor toekomstig gebruik te
bewaren.

Gebruiksbeperkingen

Dit product mag niet zonder toezicht van een ouder of voogd worden gebruikt door kinderen jonger
dan 8 jaar of personen met fysieke, zintuiglijke of geestelijke tekortkomingen of met beperkte

ervaring of kennis, om een veilige bediening te waarborgen en risico's te vermijden. Schoonmaken en
onderhoud mogen niet door kinderen zonder toezicht worden uitgevoerd.

Het apparaat mag alleen worden gebruikt met de voedingseenheid die bij het apparaat wordt geleverd.
Dit apparaat bevat batterijen die alleen door vakmensen kunnen worden vervangen.

Maak de zone die gereinigd moet worden leeg. Kinderen mogen niet met dit apparaat spelen. Zorg
ervoor dat kinderen en huisdieren terwijl de robot in werking is op veilige afstand blijven.

Til de robot tijdens het gebruik niet op en haal hem niet uit het oplaadstation.

Installeer, gebruik en laad het apparaat niet op in badkamers of in de buurt van zwembaden.

Dit product is uitsluitend bestemd voor vloerreiniging in een huishoudelijke omgeving. Gebruik het niet
buitenshuis, op niet-vloeroppervlakken of in een commerciéle of industriéle omgeving.

Zorg ervoor dat het apparaat correct werkt in een geschikte omgeving. Gebruik het apparaat anders
niet.

Als het netsnoer beschadigd is, dient het vervangen te worden door een speciaal snoer of een
samenstel dat verkrijgbaar is bij de fabrikant of zijn serviceagent.
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Veiligheidsinformatie
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Gebruik de robot niet in een ruimte die zich boven vloerniveau bevindt zonder een veiligheidsbarriere.
Plaats de robot niet ondersteboven. Gebruik de LDS-afdekking, klep van de robot of stootrand niet als
handgreep voor de robot.

Gebruik de robot in omgevingen met een omgevingstemperatuur hoger dan 0 °C en lager dan 40 °C.
Zorg ervoor dat er geen vloeistof of kleverige substantie op de vloer ligt. Laad de robot op in omgevingen
met een omgevingstemperatuur boven 2 °C en onder 40 °C.

Om schade of letsel door slepen te voorkomen, verwijdert u losse voorwerpen van de vloer en verwijdert
u kabels of netsnoeren op het reinigingspad voordat u het apparaat gebruikt.

Verwijder breekbare of kleine voorwerpen van de vloer om te voorkomen dat de robot er tegenaan stoot
en deze beschadigt.

Houd haar, vingers en andere lichaamsdelen uit de buurt van de zuigopening van de robot.

Houd het schoonmaakgereedschap buiten het bereik van kinderen.

Gebruik het apparaat niet in een kamer waar een baby of kind slaapt.

Plaats geen kinderen, huisdieren of andere voorwerpen bovenop de robot, ongeacht of deze stilstaat of
beweegt.

Alleen schoon water en het officieel goedgekeurde reinigingsmiddel mogen aan de schoonwatertank
worden toegevoegd. Voeg geen andere vloeistof toe, zoals alcohol of ontsmettingsmiddel. De verhouding
tussen het reinigingsmiddel en schoon water kan worden gecontroleerd op de fles met reinigingsmiddel.
Houd het reinigingsmiddel buiten het bereik van kinderen.

Gebruik de robot niet om brandende voorwerpen te reinigen. Gebruik de robot niet om ontvlambare of
brandbare vloeistoffen, corrosieve gassen, onverdunde zuren of oplosmiddelen op te nemen.

Veiligheidsinformatie

Zuig geen harde of scherpe voorwerpen op. Gebruik het apparaat niet om voorwerpen op te rapen
zoals stenen, grote stukken papier of andere voorwerpen die het apparaat kunnen verstoppen.

Raak de robot niet aan en kantel hem niet tijdens het stoomreinigen om brandwonden te voorkomen.
Richt de stoom niet op apparatuur met elektrische componenten om elektrische schokken of schade te
voorkomen.

De stekker moet uit het stopcontact worden gehaald alvorens het apparaat schoon te maken of te
onderhouden.

Veeg de robot of het basisstation niet af met een natte doek en spoel ze niet af met een vloeistof. Laat
wasbare en gereinigde onderdelen volledig opdrogen alvorens ze weer te installeren en te gebruiken.
Gebruik dit product volgens de instructies in de gebruikershandleiding. Gebruikers zijn verantwoordelijk
voor verlies of schade als gevolg van onjuist gebruik van dit product.

Batterijen en opladen

WAARSCHUWING: Laad geen niet-oplaadbare batterijen op.

Gebruik geen batterij of basisstation van derden. De robot kan alleen worden gebruikt met een
basisstation van het model RCHE0602-3.

Probeer de batterij of het basisstation niet zelf te demonteren, repareren of aan te passen.

Plaats het basisstation niet in de buurt van een warmtebron.

Gebruik geen natte doek of natte handen om de oplaadcontacten van het basisstation af te vegen of
schoon te maken.

Gooi oude batterijen op de juiste manier weg. Ongebruikte batterijen moeten worden ingeleverd bij
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Veiligheidsinformatie Veiligheidsinformatie

een geschikt recyclingbedrijf. Informatie over laserveiligheid

* Als het netsnoer beschadigd of gebroken is, stop dan onmiddellijk met het gebruik ervan en neem « De lasersensor in dit product voldoet aan de IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 norm voor

contact op met de klantenservice. klasse 1 laserproducten. Vermijd direct oogcontact tijdens het gebruik.
» Zorg ervoor dat de robot tijdens het vervoer is uitgeschakeld en indien mogelijk in de originele KLASSE 1 LASERPRODUCT

verpakking wordt bewaard. LASERPRODUCT VOOR CONSUMENTEN
* Als de robot voor langere tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig op, schakel deze uit en

bewaar deze op een koele, droge plaats. Laad de robot minstens elke 3 maanden op om overontlading EN 50689:2021
van de batterij te voorkomen.

Stoom

VOORZICHTIG: Heet oppervlak
Alleen voor gebruik binnenshuis

Lees de gebruikershandleiding

EBD R

De nominale stroom van de zekering bedraagt 3,15 A.

Hierbij verklaart Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. dat de radioapparatuur van het type RLH62DE in overeenstemming is met Richtlijn 2014/53/EU. De volledige tekst
van de EU-conformiteitsverklaring is beschikbaar op het volgende internetadres: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
Voor een gedetailleerde e-handleiding in meerdere talen kunt u terecht op https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-faqgs
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O Productoverzicht

1. Docking-knop O

Druk hierop om de robot terug te sturen naar het

basisstation

Houd 3 seconden ingedrukt om plaatselijke

reiniging te starten of om het kinderslot uit

te schakelen (het kinderslot moet eerst in de

Dreamehome-app zijn ingeschakeld)

2. Aan/Uit/Reinigen-knop

Houd 3 seconden ingedrukt om in of uit te

schakelen

Druk hierop om het reinigen te starten nadat de

robot is ingeschakeld

Circulaire statusindicator

+ Continu blauw: Reiniging (moet ingeschakeld zijn
in de app) of opruimen voltooid

* Pulserend blauw: Wachten op spraakopdracht/
verbinding maken met wifi

* Pulserend groen: Opladen

* Knippert rood: Fout

* Vloeiend oranje: Stoom genereren

Knopstatusindicator

» Continu wit: Reinigen of opruimen voltooid

* Pulserend wit: Opladen (batterij niet bijna leeg)

» Continu rood: In de wachtstand bij bijna lege
batterij of gepauzeerd bij bijna lege batterij

* Pulserend rood: Opladen (batterij bijna leeg)

* Knippert rood: Fout

Opmerking:
» Druk op een willekeurige knop van de robot om te
pauzeren terwijl de robot aan het reinigen is of terugkeert

om op te laden.

Het kinderslot kan worden ingeschakeld/uitgeschakeld via

de Dreamehome-app.

3. Binoculair zicht navigatie- en
obstakelvermijdingssysteem

4. LED-hulpverlichting

5. Microfoons

6. VersaLift-sensor

Opmerking: De VersaLift-sensor wordt omlaag gebracht

wanneer de robot in stand-bymodus staat, aan het opladen

is op het basisstation of gebieden met weinig ruimte reinigt.

Verplaats de robot niet bij het reinigen van zones met een

geringe hoogte, omdat dit de positionering van de robot kan

beinvloeden.

7. Stootrand

8. Stootrandvenster

9. Klep

10. Oplaadcontacten

11. Vuilwaterbakclip

12. Connectoren

13. Automatische watervulinlaat

14. Resetknop/Wifi-indicator

* Houd 3 seconden ingedrukt om de
fabrieksinstellingen te herstellen

15. Randsensor

16. Dweileenheidclip

17. Stoomindicatielampje

Opmerking: Tijdens het stoomreinigen gaat het stoomlampje

branden. Raak de robot niet aan en keer hem niet om tijdens

het gebruik om brandwonden te voorkomen.
18. Vuilwatercontainer
19. Afgrondsensoren

20. Tapijtsensor

21. Verlengstuk voor zijborstel

22. Hoofdborstels

23. Intrekbare poot

24. Hoofdwiel

25. MopExtend-montage

26. Compartiment voor dweileenheid
27. Wisser

28. Vuilwatercontainer

29. Stofverlichtingslamp
30.Rondomlopend wiel

31. Borstelbescherming

32. Intrekbare poot

33. Hoofdwiel

34. Opening voor automatisch ledigen
35. Stoommondstukken
36.Borstelbeschermingsclips

37. Vuilwatercontainerclip
38.Zwenkwiel

Afb. A-1

1. Stofbakdeksel

2. Filter

3. Stofbakdekselklem

4. Filterhendel

5. Stofbakklem

6. Opening voor automatisch ledigen
Afb. A-2

Dweileenheid

1. Dweil
2. Dweileenheidclip

Afb. A-3

. Automatische doseermodule voor

reinigingsmiddel - enkel compartiment

Filter

. Signaleringsvlak

. Oplaadcontacten

. Opening voor automatisch ledigen

. Automatische watervuluitlaat

Statusindicator

Continu wit: Het basisstation is op de

stroomvoorziening aangesloten

« Continu oranje: Het basisstation heeft een fout

8. Stofzaksleuf

9. Gereserveerde sleuf voor het aansluiten van de
wateraansluitset voor automatisch bijvullen en
afvoeren

Opmerking: De wateraansluitset voor automatisch bijvullen

NOoO oA NN =

en aftappen wordt apart verkocht. (Alleen beschikbaar in
bepaalde regio's)

10. Opbergsleuf voor netsnoer

11. Stroompoort

12. Klep

13. Vuilwatertank

14. Schoonwatertank

15. Stofreservoirdeksel

16. Wasbord

17. Wasbordfilter

18. Verlengplaat voor de oprit
19. Watertankclip

20. Vlotterbal

21. Watertankclip

22. Waterleiding

23. Filter

24. Vlotter

Afb. A-4

O Bereid uw huis voor

1. Verwijder véor het reinigen onstabiele, breekbare,
waardevolle of gevaarlijke voorwerpen en ruim
kabels, doeken, speelgoed, harde voorwerpen
en scherpe voorwerpen op de vloer op om te
voorkomen dat ze verstrikt raken, gekrast of
omgestoten worden door de robot en schade
veroorzaken.

2. Plaats v66r het reinigen een fysieke barriere bij
de rand van de trap, zodat de robot veilig en
soepel kan werken.

3. Open de deur van de kamer die moet worden
gereinigd, en zet het meubilair op de juiste plaats
om meer ruimte over te laten.

4. Om te voorkomen dat de robot zones die
gereinigd moeten worden niet herkent, mag
u niet voér de robot, drempel, gang of smalle
plaatsen staan.

Opmerking:

* Wanneer u de robot voor de eerste keer bedient, volg
deze dan tijdens het reinigen om eventuele obstakels
tijdig te verwijderen.

De LED-hulpverlichting zorgt voor extra verlichting in
slecht verlichte omgevingen.

Zuig geen harde voorwerpen op zoals stenen, stalen
kogels en speelgoedonderdelen, of scherpe voorwerpen
zoals bouwafval, gebroken glas en spijkers, anders kan de
vloer krassen oplopen.

Afb. B

0O Véér gebruik

1.

Het basisstation plaatsen en aansluiten op een
stopcontact

Plaats het basisstation op een plek die zo open
mogelijk is met een goed wifi-signaal. Laat genoeg
ruimte over zoals aangegeven in de afbeelding en
verwijder alle voorwerpen in het gearceerde gebied.
Steek het netsnoer in het basisstation en steek de
stekker in het stopcontact.

Opmerking:

2.

Duw het netsnoer goed naar boven totdat de indicator
gaat branden.

Zorg ervoor dat geen voorwerpen het signaleringsvlak
blokkeren.

Om te voorkomen dat watervlekken de houten vloeren
of tapijten beschadigen, wordt aanbevolen om het
basisstation op tegel- of marmeren vloeren te plaatsen.

Installeer de verlengplaat voor de oprit

Opmerking:

Zorg dat het wasbord en het wasbordfilter voor gebruik
op hun plaats zijn geinstalleerd.

Het wasbord en het wasbordfilter kunnen voor reiniging
worden verwijderd tijdens routineonderhoud.
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3. Verwijder de robotbeschermingen

4. Maak verbinding met de Dreamehome-app

(1) Houd de Aan/Uit-knop van de robot 3 seconden
ingedrukt om hem in te schakelen. Scan de QR-code
onder de robotafdekking of zoek "Dreamehome”

in de app-store om de app te downloaden en te
installeren.

(2) Open de Dreamehome-app, tik op "Scan QR-
code om verbinding te maken" en scan dezelfde QR-
code op de robot opnieuw om het apparaat toe te
voegen. Volg de aanwijzingen om de wifi-verbinding
te voltooien.

® Wifi-indicator

* Knippert langzaam: Moet worden verbonden

* Knippert snel: Bezig met verbinding maken

* Aan: Verbonden

@ QR-code

Opmerking:

Alleen 2,4 GHz wifi wordt ondersteund.

Om wifi te resetten, herhaalt u stap (2) en volgt u de
aanwijzingen om de wifi-verbinding te voltooien.

Om het apparaat los te koppelen van het wifi-netwerk,
houdt u de resetknop op de robot 3 seconden ingedrukt.
Als gevolg van upgrades in de app-software kunnen de
daadwerkelijke handelingen afwijken van de aanwijzingen
in deze handleiding. Volg de instructies op basis van de
huidige app-versie.

5. De robot verbinden met het basisstation

Plaats de robot op het basisstation met de
dweileenheid in de richting van het wasbord.
Vervolgens hoort u een gesproken melding wanneer
de robot met succes verbinding maakt met het
basisstation. Nadat de robot volledig is opgeladen,

zullen de statusindicatoren op de robot en het
basisstation gedurende 10 minuten blijven branden
en vervolgens dimmen.

Opmerking: Het wordt aanbevolen de robot volledig op te
laden véodr het eerste gebruik ervan. Als de robot niet kan
worden ingeschakeld nadat de batterij leeg is, sluit deze dan
handmatig aan op het basisstation om het op te laden.

6. Reinigingsmiddel toevoegen

(1) Verwijder het stofreservoirdeksel en trek de

automatische doseermodule voor reinigingsmiddel

eruit.

(2) Open het bovenste deksel van de module en

voeg het reinigingsmiddel toe.

(3) Sluit het deksel van de module, plaats het

terug in het basisstation en breng vervolgens het

stofreservoirdeksel weer aan. Het reinigingsmiddel
wordt tijdens het gebruik automatisch toegevoegd.

Opmerking:

* De automatische oplossingsdispensermodule kan worden
gevuld met reinigingsoplossing voor gebruik. Voeg geen
andere vloeistof toe dan het officieel goedgekeurde
reinigingsmiddel om storingen te helpen voorkomen.

Installeer de automatische doseermodule voor
reinigingsmiddel tot deze op zijn plaats vastklikt.

7. Water aan de schoonwatertank toevoegen
Haal de schoonwatertank uit het basisstation en vul

de tank met schoon water. Plaats het vervolgens
terug in het basisstation.

Opmerking: Doe geen heet water in de watertank, want dit
kan vervorming van de tank veroorzaken.

Afb. C-1-Afb. C-7

© Hoe te gebruiken

Houd de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt om de
robot in te schakelen. De stroomindicator zal blijven
branden. Of plaats de robot op het basisstation
door de oplaadcontacten van de robot uit te lijnen
met die van het basisstation, waarna de robot
automatisch wordt ingeschakeld en begint op te
laden. Om de robot uit te schakelen, verwijdert u de
robot van het basisstation en houdt u de Aan/Uit-
knop 3 seconden ingedrukt.

Snel in kaart brengen

Nadat u het netwerk voor de eerste keer hebt
geconfigureerd, volgt u de instructies in de app om
snel een kaart aan te maken. De robot zal beginnen
met het in kaart brengen zonder reiniging. Wanneer
de robot terugkeert naar het basisstation, is het
proces voor het in kaart brengen voltooid en wordt
de kaart automatisch opgeslagen.

Pauze/slapen

Als de robot aan het werk is, drukt u op deze knop
om deze te pauzeren.

Als de robot langer dan 10 minuten is gepauzeerd,
gaat deze automatisch naar de slaapmodus. Alle
indicatoren op de robot zullen uitgaan. Druk op een
willekeurige knop op de robot of gebruik de app om
de robot te ontwaken.

Opmerking: Als de robot wordt gepauzeerd en in
het basisstation wordt geplaatst, wordt het huidige
reinigingsproces beéindigd.

Automatisch reinigen hervatten

Als de batterij te zwak is, keert de robot automatisch
terug naar het basisstation om op te laden. Na

het opladen tot het juiste batterijniveau zal deze
onafgemaakte reinigingstaken hervatten.

Opmerking: Schakel deze functie via de app in om deze te
kunnen gebruiken.

Niet-Storen-modus (DND)

Als de robot in de niet-storen-modus (DND)

staat, zal deze het reinigen niet kunnen hervatten.

De DND-modus wordt in de fabriek standaard

uitgeschakeld. U kunt de app gebruiken om de

DND-modus in te schakelen of de DND-periode

ervan aan te passen. De DND-periode is standaard

ingesteld op 22:00-08:00.

Opmerking:

* De geplande reinigingstaken worden tijdens de DND-
periode gewoon uitgevoerd.

* De robot zal na het verstrijken van de DND-periode het
reinigen hervatten waar deze de vorige keer gestopt is.

Spotreiniging

Wanneer de robot aan het wachten is, houdt

u de knop O 3 seconden ingedrukt om de
spotreinigingsmodus in te schakelen. In deze modus
reinigt de robot een vierkant gebied van 1,5 x 1,5

meter rondom en keert hij terug naar zijn startpunt
zodra de spotreiniging is voltooid.

Opmerking: Controleer voordat u spotreiniging start of het
kinderslot is uitgeschakeld in de Dreamehome-app. Als het
kinderslot is ingeschakeld, schakelt het ingedrukt houden
van de knop 1) gedurende 3 seconden het kinderslot uit in
plaats van spotreiniging te starten.

De robot herstarten

Als de robot niet meer reageert of niet kan worden
uitgezet, houdt u de Aan/Uit-knop 10 seconden
ingedrukt om het uitschakelen te forceren. Houd
vervolgens de Aan/Uit-knop 3 seconden ingedrukt
om de robot in te schakelen.

Stofzuigen en dweilen

Opmerking:

De robot zal bij het eerste gebruik standaard
in de modus “Stofzuigen en dweilen” staan.
Om de reinigingsmodus aan te passen, gaat u
naar de instellingen van de Reinigingsmodus
in de app en kiest u uit de volgende twee

@ Dweilen na stofzuigen

@ Stofzuigen

Als gevolg van upgrades in de app-software kunnen de
daadwerkelijke functies en interface afwijken van de
beschrijvingen in deze handleiding. Volg de instructies op
basis van de huidige app-versie.

1. Starten met reiniging

Druk op de Aan/Uit-knop op de robot, of gebruik
de app om de robot te laten starten vanaf het

basisstation. De robot zal vervolgens de optimale

reinigingsroute bepalen en deze taak uitvoeren

volgens de plattegrond.

Opmerking:

* Het wordt aanbevolen de robot te laten starten vanuit het
basisstation om ervoor te zorgen dat de robot hier na het
reinigen gemakkelijk naar kan terugkeren.

De dweilpads worden schoongemaakt voordat de robot
begint te dweilen, wacht geduldig.

Verplaats het basisstation, de schoonwatertank, de
vuilwatertank, het wasbord of het wasbordfilter niet
tijdens het gebruik.

Raak de waterafvoer niet aan terwijl het basisstation in
werking is, om brandwonden te voorkomen.

2. Automatisch wassen van de dweil

Tijdens het schoonmaken keert de robot
automatisch terug naar het basisstation om de dweil
te wassen op basis van de dweilreinigingsfrequentie
die is opgegeven in de app. Het basisstation zal
automatisch de schoonwaterbak van de robot
bijvullen en de robot zal verder gaan met reinigen.
3. Leegt automatisch de stofbak en wast en droogt
de dweilpad

Nadat de robot klaar is met een reinigingstaak en
naar het basisstation terugkeert om op te laden, zal
het basisstation de stofbak automatisch legen en
vervolgens de dweilpad wassen en drogen.
Opmerking:

* Als de functie voor automatisch ledigen is uitgeschakeld

in de app, zal het basisstation de stofbak niet automatisch
leegmaken.

* Het basisstation zal de stofbak ledigen volgens de
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instelling in de app.
4. De vuilwatertank schoonmaken

Nadat de robot zijn taak heeft voltooid, dient u
de vuilwatertank schoon te maken om geuren te
voorkomen.

Afb. D

® Routinematig onderhoud

Onderdelen

Om de robot in goede staat te houden, is het raadzaam om het gebruik van accessoires in de app of de volgende tabel te raadplegen voor routinematig onderhoud.

Stofbakfilter

Zijborstel

Wasbord

Wasbordfilter

Eens per 2 weken

Onderdeel Onderhoudsfrequentie Vervangingsperiode Onderdeel Onderhoudsfrequentie Vervangingsperiode
Vuilwatertank Na elk gebruik Afgrondsensoren

Schoonwatertank ! Stootrandvenster

Hoofdborstels Elke 6 tot 12 maanden Stootrand

Elke 3 tot 6 maanden

Signaleringsvlak van
het basisstation

Oplaadcontacten

Openingen voor
automatisch ledigen

Rondomlopend wiel

Zwenkwiel

Randsensor

VersalLift-sensor

Stofverlichtingslamp

Stoomindicatielampje

Tapijtsensor

Eens per maand

- Eens per maand
Automatische

watervulinlaat van de
robot

Onderkant van de robot

Stofbak

Hoofdwielen

Intrekbare poten

Vuilwatercontainer Maak het schoon indien

K nodig
Compartiment voor
dweileenheid

Wisser

Vuilwatercontainer

Stofzak Elke 2 tot 4 maanden

Dweileenheid Elke 1 tot 3 maanden

Opmerking: De frequentie van onderhoud en vervanging is afhankelijk van het daadwerkelijke
gebruik. Indien er zich vanwege bijzondere omstandigheden een uitzondering voordoet, wordt
snel onderhoud of vervanging aanbevolen.
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Wasbord en wasbordfilter

1. Nadat het dweilen is voltooid, haalt u de
robot eruit, verwijdert u het wasbord en het
wasbordfilter, spoelt u deze af met schoon water
en veegt u ze schoon.
Opmerking: Pak het wasbord bij het verwijderen vast aan de
zijhandgrepen en til het voorzichtig in zijn geheel naar buiten.
Houd het horizontaal om te voorkomen dat er restwater op de
vloer of de wasbordbasis morst.

2. Veeg de wasbordbasis schoon met een zachte,
droge doek. Plaats na het reinigen het wasbord en
het wasbordfilter terug. Zorg er bij het installeren
van het wasbord voor dat de vuilwaterslang niet
wordt geblokkeerd en dat het wasbordfilter op
zijn plaats zit.

@ -1 Vuilwaterslang

3. Gebruik de app of druk op de knop 1 om de
robot naar het basisstation te laten terugkeren, of
plaats de robot handmatig terug.

Afb. E-1

1. Verwijder het stofreservoirdeksel en gooi de
stofzak weg.

Opmerking: Door de hendel omhoog te trekken wordt de

stofzak afgesloten, zodat stof en vuil er niet per ongeluk uit
kunnen vallen.

2. Verwijder het stof en vuil uit het filter met een
droge doek.

3. Plaats een nieuwe stofzak en plaats het
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stofreservoirdeksel terug.
Afb. E-2

Vuilwatertank

1. Verwijder de vuilwatertank, open de klep en giet
het gebruikte water eruit.

2. Spoel de vuilwatertank uit met schoon water en
gebruik geschikt gereedschap om de binnenwand
van de vuilwatertank schoon te maken.

Opmerking: De vlotterbal in de vuilwatertank is een

bewegend onderdeel. Gebruik niet teveel kracht tijdens het
reinigen zodat deze niet beschadigt.

Afb. E-3

Vuilwatercontainer

1. Druk op de clip van de vuilwaterbak om het te
verwijderen.

2. Open het deksel van de vuilwaterbak en giet
het gebruikte water eruit. Spoel de container
vervolgens af met schoon water en droog het af
voordat u het weer in de robot plaatst.

Afb. E-4

Stofbak en filter

1. Druk op de stofbakklem om de stofbak te
verwijderen.

2. Open het stofbakdeksel, verwijder het filter en
maak dan de stofbak leeg. Tik zachtjes op het
korfje van het filter om het vuil te verwijderen.

Opmerking: Probeer het filter niet te schoon te maken

met een borstel, vinger of scherp voorwerp om schade te
voorkomen.

3. Spoel de stofbak en het filter af met water en
droog ze volledig af alvorens ze opnieuw te
installeren.

Opmerking:

* Spoel de stofbak en het filter alleen af met schoon water.
Gebruik geen schoonmaakmiddel.

* Gebruik de stofbak en het filter alleen als ze volledig
droog zijn.

Afb. E-5

Hoofdborstels

1. Druk de borstelbeschermingsclips naar binnen
om de borstelbescherming te verwijderen en til
de borstels vervolgens uit de robot.

2. Trek de borstels eruit zoals in de afbeelding.
Gebruik een geschikt gereedschap om haren
te verwijderen die in de borstels verstrikt zijn
geraakt. Duw de borstels na het reinigen stevig
in de hoofdborstelhouder totdat ze op hun plaats
vastklikken.

Opmerking: Wees voorzichtig bij het eruit trekken van de

hoofdborstels om letsel te voorkomen.

3. Plaats de hoofdborstelhouder, met de
gezeefdrukte pijlen naar boven gericht, schuin
naar beneden in de sleuven.

4. De borstelbescherming installeren

(1) Vitlijnen en invoegen: Steek alle lipjes van de
borstelbescherming in de bijbehorende sleuven en
zorg ervoor dat ze goed vastzitten en niet uitsteken.

(2) Druk om vast te zetten: Druk beide zijden van de
borstelbescherming naar beneden totdat deze op
zijn plaats klikt.

(3) Eindcontrole: Zorg ervoor dat alle clips volledig
zijn vastgeklikt en dat geen van de lipjes uitsteekt.
Opmerking: Zorg ervoor dat de borstelbescherming correct
is geinstalleerd. Anders kan de robot tijdens het gebruik
abnormale geluiden produceren of krassen op de vloer
maken.

Afb. E-6

Zijborstel

Schroef de zijborstel los met een schroevendraaier,
verwijder haren van de borstel en schroef deze weer
vast.

Afb. E-7

Rondomlopend wiel

Opmerking:

Gebruik een gereedschap zoals een kleine
schroevendraaier om de as en de band van het
rondomlopende wiel te scheiden. Gebruik geen
overmatige kracht.

Spoel het rondomlopende wiel af onder stromend water
en plaats het terug nadat het volledig is gedroogd.
Afb. E-8

Dweileenheid

1. Druk op de klem van de dweilunit en til de
dweilunit langzaam omhoog om deze te
verwijderen.

2. Installeer de nieuwe dweileenheid totdat deze op

zijn plaats vastklikt.
Afb. E-9

Compartiment voor de dweilunit, wisser
en vuilwaterlade

1. Verwijder de dweileenheid van de robot. Schuif
de klem van de vuilwaterlade opzij om deze te
verwijderen en neem de wisser eruit.

2. Veeg het compartiment voor de dweilunit
schoon met een zachte, droge doek. Spoel de
vuilwatercontainer en de wisser af met schoon
water om het vuil te verwijderen.

3. Installeer na het reinigen de wisser, de
vuilwatercontainer en de dweilunit in deze
volgorde terug. Zorg ervoor dat ze goed zijn
geinstalleerd zodra u een klik hoort.

Opmerking: Lijn bij het terugplaatsen van de wisser de
uitsparingen uit met de lipjes in het compartiment en druk
vervolgens stevig aan om deze vast te zetten.

Afb. E-10

Robotsensoren

Veeg de robotsensoren schoon met een zachte en
droge doek, zoals weergegeven in de afbeelding:

1. Stootrandvenster

2. VersalLift-sensor

3. Randsensor

4. Stootrand

5. Stoomindicatielampje

6. Afgrondsensoren

7. Stofverlichtingslamp
8. Tapijtsensor

Opmerking: Een natte doek kan gevoelige elementen in de
robot en het basisstation beschadigen. Gebruik een droge
doek voor het schoonmaken.

Afb. E-11

Openingen voor automatisch ledigen,
oplaadcontacten en signaleringsvlak

Maak de openingen voor het automatisch legen, de
oplaadcontacten en het signaleringsvlak schoon met
een zachte, droge doek.

Afb. E-12

De robot bevat een krachtige lithium-ionbatterij.
Zorg ervoor dat de batterij goed opgeladen blijft
voor dagelijks gebruik om optimale prestaties van
de batterij te behouden. Als de robot voor langere
tijd niet wordt gebruikt, laad deze dan volledig

op, schakel het uit en bewaar het op een koele,
droge plaats. Om schade door overontlading te
voorkomen, moet u de robot minimaal één keer per
drie maanden opladen.
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Problemen oplossen

Probleem Oplossing Probleem Oplossing
* De batterij is bijna leeg. Laad de robot op het * De route richting het oplaadpunt is geblokkeerd, de
basisstation op en probeer het opnieuw. deur is bijv. dicht.
sDceh;ithtniet » De temperatuur van de batterij is te laag of te hoog. * Het basisstation is niet op de stroomvoorziening
in. Het wordt aanbevolen om de robot te gebruiken in aangesloten of is verplaatst terwijl de robot er
omgevingen met een omgevingstemperatuur hoger dan niet op stond. Sluit het basisstation aan op de
0 °C (32 °F) en lager dan 40 °C (104 °F). stroomvoorziening of plaats de robot op het
De robot basisstation om op te laden.
* Het basisstation is niet op de stroomvoorziening kan het * Er zijn te veel obstakels rond het basisstation. Plaats
aangesloten, zorg dat beide uiteinden van het netsnoer g?estlf/siidtle?wn het basisstation in een meer open plek.

De robot laadt
niet op.

goed zijn aangesloten.

Het contact tussen de oplaadcontacten op het
basisstation en de robot is slecht, maak de
oplaadcontacten schoon.

Controleer of er vreemde voorwerpen zitten op de
aansluitingen van de robot en verwijder deze als dat zo
is.

De robot
kan geen
verbinding
maken met
wifi.

Het wachtwoord van het wifi-netwerk is onjuist.
Controleer of het wachtwoord waarmee u verbinding
maakt met uw wifi-netwerk correct is.

De robot ondersteunt geen 5 GHz wifi-verbinding. Zorg
ervoor dat de robot verbonden is met een 2,4 GHz wifi-
verbinding.

Het wifi-signaal is zwak. Zorg ervoor dat de robot zich
in een gebied met goed wifi-bereik bevindt.

De robot is misschien niet klaar om geconfigureerd te
worden. Sluit de app en open deze opnieuw en probeer
het opnieuw volgens de instructies.

en keert niet
terug.

Het verplaatsen van de robot kan ertoe leiden dat

deze zich opnieuw positioneert, en een plattegrond zal
aanmaken als het opnieuw positioneren niet lukt. Als de
robot zich te ver van het basisstation bevindt, kan deze
mogelijk niet automatisch terugkeren. In dat geval moet
u de robot handmatig op het basisstation plaatsen.
Veeg het signaleringsvlak van het basisstation af om
stof en vuil te verwijderen.

Probleem Oplossing
 De robot kan alleen worden uitgeschakeld als deze niet
wordt opgeladen. Het wordt aangeraden om de robot uit
het basisstation te halen en dan pas de Aan/Uit-knop 3
De robot

schakelt niet
uit.

seconden in te drukken om deze uit te schakelen.

Als de robot niet kan worden uitgeschakeld door stap

1 uit te voeren, houdt u de Aan/Uit-knop 10 seconden
ingedrukt om uitschakeling te forceren. Als het probleem
aanhoudt, neem dan contact op met de klantenservice.

De
oplaadsnelheid
is traag.

Het duurt ongeveer 3 uur om de robot volledig op te
laden als de batterij bijna leeg is.

Als u de robot gebruikt bij temperaturen buiten het
aangegeven bereik, zal de oplaadsnelheid automatisch
vertragen om de levensduur van de batterij te verlengen.
De oplaadcontacten van zowel de robot als het
basisstation kunnen vuil zijn, veeg ze af met een zachte
doek.

Probleem Oplossing

» Zorg ervoor dat voorwerpen zoals netsnoeren en
De robot slippers opgeruimd zijn voordat u de robot gebruikt.
beweegt * Werken op natte, gladde oppervlakken veroorzaakt
Jonder de slippen van het hoofdwiel. Het wordt aanbevolen
. om de natte plekken te drogen voordat u de robot
ingestelde .

gebruikt.

route te

* Veeg het stootrandvenster op de robot schoon met
volgen.

een schone, zachte doek om het schoon en vrij te
houden.

De robot zit
vast véor het
basisstation
en kan er
niet naar
terugkeren.

.

Controleer of er voldoende ruimte is aan beide kanten
of véor het basisstation om te voorkomen dat de robot
geblokkeerd wordt.

De robot kan wegglijden als de vloer véor het
basisstation heel erg nat is. Als dit zo is, maak de vloer
dan droog en probeer het opnieuw.

Het wordt aangeraden het basisstation naar een andere
plek te verplaatsen en het opnieuw te proberen.

Zorg ervoor dat de verlengplaat voor de oprit correct is
geinstalleerd.

Het geluid
neemt toe
terwijl de robot
werkt.

Controleer of het stofbakfilter verstopt is. Als dat het
geval is, reinig of vervang deze dan.

Zorg ervoor dat de borstelbescherming correct

is geinstalleerd. (Zie het hoofdstuk Routinematig
onderhoud in deze handleiding)

Er kan zich een hard voorwerp in de hoofdborstels of de
stofbak bevinden. Controleer dat en verwijder evt. het
harde voorwerp.

De hoofdborstels of de zijborstel kan verstrikt raken.
Controleer dat en verwijder evt. vreemde voorwerpen.
Schakel de zuigmodus over naar "Standaard" of "Stil".

De robot mist

Zorg ervoor dat de deuren van de kamers die moeten
worden gereinigd geopend zijn.

de kamers .. . -
. * De plek vodr de kamer die moet worden gereinigd kan
die moeten . .

d nat en glad zijn, waardoor de robot abnormaal slipt en
wor .e.n q werkt. Probeer de vloer te drogen voordat u de robot
gereiniga. gebruikt.

* Zorg ervoor dat de robot niet is ingesteld op de Niet-
De robot Storen-modus (DND), waardoor deze het reinigen niet
zal na het kan hervatten.
opladen niet  De robot zal de reiniging niet hervatten nadat u de
verder gaan robot handmatig op het basisstation hebt geplaatst of
met reinigen. via de app of de knop {3 de robot hebt gestuurd om

op te laden.
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Probleem Oplossing Probleem Oplossing
Het . . X De . X .
. . « Controleer of de stofzak in het stofreservoir vol is. . . * Verwijder de dweileenheid om te controleren of er
basisstation i X dweileenheid R .
kan niet « Als de stofzak niet vol zit, controleer dan of de is abnormaal een vreemd voorwerp in vastzit en probeer de robot
t tisch openingen voor het automatisch ledigen van de h opnieuw te starten. Als het probleem aanhoudt, neem
automatisc robot, het basisstation of de stofbak geblokkeerd zijn. omhoog dan contact op met het team van de klantenservice.
de stofbak Verwii ; - gebracht.
; erwijder eventuele verstoppingen op tijd.
ledigen.
. ichti i i Er staat water
C]:)ntr.ol.eer of de afd.lchtlng OP de vw'lwlate'rtank 195 ait, onder de * Bij het uitnemen van de schoonwatertank kan er wat
:: OnJUI;r geplaatsr,]t |saen corrlgdeer ditindien nodlg.hAls schoonwater- water in de leiding achterblijven onder de tank of rond
et probleem aanhoudt, neem dan contact op met het de afdichting. Dit is normaal. Veeg af met een droge
Het team van de klantenservice. tank of rond de doek
waterniveau in * Druk voorzichtig de vuilwatertank naar beneden om afdichting. ’

het wasbord is
abnormaal.

zeker te zijn dat deze correct geplaatst is.

Verwijder het wasbord en wasbordfilter en controleer
of de afvoeruitlaat verstopt is en maak deze schoon.
Controleer het reinigingsmiddel. Vul niet bij met andere
dan het officieel voorgeschreven reinigingsmiddel.

Neem voor meer ondersteuning contact met ons op via https://global.dreametech.com

Specificaties

Model RLH62DE Model RCHE0602-3
Oplaadtijd Ongeveer 3 uur Nominale ingang 220-240 V ~ 50-60 Hz
Nominale spanning 144V = Nominale uitgang 202V=3A
Werkingsfrequentie 2400-2483,5 MHz Nominaal vermogen 650 W
(tijdens legen van stof)
Maximaal uitgangsvermogen <20 dBm
Nominaal vermogen 1200 W
Onder normale gebruiksomstandigheden moet de afstand tussen de antenne (tijdens heetwaterreiniging)
en het lichaam van de gebruiker ten minste 20 cm bedragen.
Nominaal vermogen now

Oplaadbare lithium-ionbatterij

Model R2401-4S2P-MMYD/R2401-4S2P-FMTEV
Type Li-ion

Nummer 1

Nominale capaciteit 5,8 Ah

(tijdens opladen en drogen)

Opmerking:

» Nominaal vermogen (tijdens heetwaterreiniging) wordt bepaald door de

vermogenswaarde tijdens de representatieve periode (watertemperatuur 25 °C).

» Nominaal vermogen (tijdens opladen en drogen) wordt bepaald door

de vermogenswaarde tijdens de periode van volledige belasting

(omgevingstemperatuur 23 °C + 2 °C).
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Verwijdering en inleveren van batterijen

De ingebouwde lithium-ionbatterij bevat stoffen die schadelijk zijn voor
het milieu. Voordat u de batterij weggooit, moet u ervoor zorgen dat de
batterij door gekwalificeerde technici wordt verwijderd en bij een geschikt
recyclingbedrijf wordt ingeleverd.

- de batterij moet uit het apparaat worden verwijderd voordat deze wordt
afgedankt;

- bij het verwijderen van de batterij moet het apparaat van de
stroomvoorziening worden losgekoppeld;

- de batterij moet veilig worden weggegooid.

VOORZICHTIG:

Voordat u de batterij verwijdert, moet u de stroom uitschakelen en de batterij
zoveel mogelijk leeg laten lopen.

Ongebruikte batterijen moeten worden ingeleverd bij een geschikt
recyclingbedrijf.

Stel niet bloot aan een omgeving met hoge temperaturen om explosiegevaar te
voorkomen.

Onder extreme omstandigheden kan er vloeistof uit de batterij lekken. Bij
aanraking, spoel met water en zoek medische hulp.

Verwijderingsgids:

1. Draai de robot ondersteboven, gebruik een geschikt gereedschap om
de schroeven aan de achterkant van de robot te verwijderen en verwijder
vervolgens de afdekking.

2. Maak de klemmen tussen de batterij en de printplaat los om de batterij te
verwijderen.
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AEEA-informatie

elektronische apparatuur (AEEA zoals in richtlijn 2012/19/EU) die
niet samengevoegd mogen worden met ongesorteerd huishoudelijk
afval. In plaats daarvan moet u de volksgezondheid en het milieu
beschermen door uw afgedankte apparatuur in te leveren bij een door
de overheid of de plaatselijke autoriteiten aangewezen inzamelpunt
voor het recyclen van afgedankte elektrische en elektronische
apparatuur. Een correcte verwijdering en recycling zal mogelijke
negatieve gevolgen voor het milieu en de volksgezondheid helpen
voorkomen. Neem contact op met de installateur of de plaatselijke
autoriteiten voor meer informatie over de locatie en de voorwaarden
van dergelijke inzamelpunten.

ﬁ Alle producten met dit symbool zijn afgedankte elektrische en

MAnpowopicg acwdaAeiag

lMa amowuyn nAektpomAnéiag, mMuPKAYLAG A TPALVPATIOHOU TIOL TIPOKAAEL N AKATAAANAN XPron TNS CUOKELAS,
dlaPdoTte MPooeKTIKA TO EYXELPIDIO XPNOTN TIPLV XPNOIKMOTIOIACETE TN CUOKELH KAl YULAAETE TO WS £yyPaWo
avaopdg oTo PJEANOV.

MNeplopiopoi xponsg

To mapdv npoidv dev mpémel va xpnotuomoleital and matdid KAtw Twv 8 €TWV ) ATOUA PUE CWHATIKES,
alodNTNELAKES, SlavonTikEG AVETIAPKELIEG N TIEPLOPLOKEVN EUTIELPIa ) YVwon Xwpeig TV emiBAsn yovéa i
kndeudva yia tTn dlacwdAion TNG acPaAolg AsITovpyiag Kal TNV amowuyr} TuxéV Kivdovwy. O kaBaplopdg
Kal N ouvtApnon dgv TPENEL va mpayuatomnotlovvTal and nadld xwpis emiPAsyn.

H ouokeur mpoopileTal yia xprion pévo pe TN Jovada Tpowoddtnong LoxVog oL TTAPEXETAL UE TN
OLOKELN.

H mapovoa cuokeur mepAapBdvel unatapieg mov PYmopovV va avtikataotaboly pévo amnd €10IKEVPEVO
TIPOCWTTLKO.

AdeldoTe TNV TEPLOYXN oL TipdKeLTal va kaBaplotel. Ta madid dev emrpénetal va mailouv YE TN GUOKELN.
BeRawwbeite 611 Ta madid kal ta katoikidla {wa mapapévouv o€ acWaAr andéoTtaon and To POUTOT KATd
TN Asttoupyia Tou.

Mn ONKWVETE TO POUTIOT KAl PNV To awatpeite and Tov otabud Bdong katd Tn Asttovpyia.

Mnv eykaBiloTdte, YopPTILETE 1) XPNOILOTOLEITE TN CLOKELNA OTa PTtdvia f) YOopw amnd TIoiveg.

To mapdv npoidv npoopiletal pévo yia kabapioud danédwv o olklakd mepIBAANov. Mnv 10
Xpnotuomoleite og €EWTEPIKOVS XWPEOUG, O ETIPAVEIES XWPIS OATEDO 1] 0€ EUMOPIKES i BLOPNXAVIKES
€YKATAOTACELS.

BeBawwbeite 611 n cuokevn Asttovpyei cwoTd o KATAANAO TEPIBAAOV. Z€ dLaWOPETIKA TIEPITTWON, KN
XPNOLJOTIOLEITE TN CLUOKELN.
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Edv 1o kaAwb10 1oX00g €XEl KATAOTPAWEL, TIPETEL va avTikataoTtaBei amd €1d1kd kaAwdlo ry povdda mou
dlatiBetal amd Tov KATAoKELAOTH ) TOV AVTITPOCWTO CEPRIS TO.

Mn xpnolpoTOoLElTE TO POUTIOT OE MEPLOXNA TIOL alwpEsital Tdvw amd 1o eninedo Touv £6AWYoLS XWpEIg
TIPOOTATELTIKO (PPAYMO.

Mnv TomoBeTeite TO poundt avdanoda. Mn xpnotuomnoleite To KAAVPPa LDS, to kdAvppa Tov POouToT A ToV
TIPOWUAAKTPA WG XELPOAARH) YIa TO POUTIOT.

XpNOIUOTIOIoTE TO POPTOT o€ TtEPIBAANovTa pe Bgpuokpacia mepiPaAiovtog dvw twv 0 °C kal kdtw
Twv 40 °C. BePalwbeite 611 dev undpyxel vypn 1} KOAMwWdNG ovcia oto MaTwpa. PopTileTe TO PoundT oL
neplBdMovta pe Beppokpacia mepiBdAovtog dvw amnd 2 °C kal kdtw and 40 °C.

la tnv amowuyn {nuwv 1 BAaBwv and 1o cOPCIUO, ATIOPAKPUVETE TUXOV eAeVBepa avTiKeiyeva amod To
ddanedo kal apaipéote kaAwdia A kaAwdla 1oxvog and tn dladpoury kabapiopoL TPV amd TN Asitovpyia
NG CUOKELNG.

AmopakpUvVeTe €0BpavoTa 1 PIKPG avTikeipeva and 1o dATES0 WOTE va PNV MECEL EMAVW TOUG TO POUTIOT
KAl Ta KATAOTPEYEL.

PuAdETe Ta HaANG, Ta BAKTLAA KAl AAAG PEPN TOL CWHATOS PAKELd artd To dvolyua avappoWnong Tou
POMTIOT.

duAdére 10 epyaleio kaBaplopoL pakptd and madid.

Mn Aettoupyeite T cuokevr} o€ dwudTio émou Koludtal PpEwog ) atdi.

Mnv TomoBeTeite aIdLd, katoikidia {wa 1y omoladnmoTe avTikeiyeva mavw oTo POUTOT aveédptnTa and To
€dv PpiokeTal v oTdoEL ) €V KIVAOEL

Moévo kaBapd vepd Kal EMICAPWS EYKEKPIUEVO dldALpa kaBaplopoL pmopel va pooTebeil otn deéapevn
kKaBapoL vepol. Mnv MPooBETETE Kavéva AANO LYPO OTIWS olvoTveLUa H amtoAvuavTiké. H avaloyia Tou
dlaAbpaTog kaBaplopoL PO To KaBapsd vepd pmopei va eAeyxBei otn WidAn dlaAbuaTtog kKaBaplopoo.

MAnpoywopicg acdAsiag

duAd&ére 0 didAupa kaBaplopoL pakpld and madid.

Mn XPNOILOTIOLEITE TO POUTIOT YIa TOV KABAPIOKO TLXOV PAEYOUEVWY AVTIKEIMEVWVY. Mn XPNOLUOTIOIE(TE TO
POMTIOT YIa VA paléPeTte e0WAeKTA 1 KAOOLUa LyPd, dlafpwTikd agpla A avapaiwta o&Ea ) dIaADTES.

Mn okourilete okANPA A ayunEd avtikeiueva. Mn XpnOoLUOTIOLETE TN CUOKELNA YIa Va JAlEPETE AVTIKEIPEVA
OTWG TETPES, PEYAAA KOUUATIA XAPTIOU 1| OTIOLOOATIOTE AVTIKE(UEVO TIOL PTTOPEL VA PPAEEL TN CLOKELN.

Mnv ayyileTe kal pnv avanodoyupidete 10 POUTOT KATA ToV KaBapiloud pe atud yla va ano@uyeTe
gykaouata.

Mnv kaTeuBUVETE TOV ATPO P0G €EOTTAIOUO TTIOL TIEPLEXEL NAEKTPLKG €€QPTAMATA, YIO VA ATIOWUYETE
nAektpomAnéia r {nuid.

To Booua mpenel va agatpeital andé Tov PEVPATOAATITN TPV Ao Tov Kabaploud f) Tn cuvTrPEnNon TNS
OULOKELNG.

Mn okouttidete TO POPTOT 1} ToV 0TaBUS Bdong pe LyPS Tavi kat Pnv ta EEMAEVETE Pe LYPOS. MeTd Tov
KABAPLoPO TWV TAEVOUEVWY PHEPWY, OTEYVWOTE TARPWS TA PEPN TPV TA EMAVATOTIOOETACETE KAl TA
XPNOLUOTIOIOETE.

Xpnolyomoleite 1o mapdv mpoidv clOPYwva Pe TI§ 0dnyieg oto Eyxelpidlo xpriotn. Ot xprioteg subivovTal
yla Tuxov {npid f) PAAGRN mou mpokumTel and akatdAANAN Xpron Tou MapovTog TPOIOVTOS.

Mnatapieg kat poéption
* [TPOEIAOMNOIHZH: ArtayopegleTal n EMAVAQOPTION KN EMAVAPOPTI(OHUEVWVY UTIATAPLWV.
* Mn xpnotyomoleite yrmatapieg A otabud Bdong TpiTwV KATAOKELACTWY. TO POPTOT PTOPEL va

xpnotuomoinBei pévo pe tov otabud faong povtedov RCHE0602-3.

* Mnv enxelpeite va amocuVapuUOAOYAOETE, ETIOKEVACETE 1) TPOTIOTIOINCETE TNV UNatapia ) Tov otabuod

fdong povol oag.
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Mnv tomoBeteite Tov 0TaBUd Bdong kovtd os nyr BepudTNTaAS.

Mn xpnoldomoleite vypd mavi f Lypd XEPLa YLa VA OKOUTIIOETE 1 Va KaBapioeTe TI§ eMAWES OPTIONS TOL
otabuoL Bdons.

Mnv amnoppinTete MAMES Pnatapie e akatdAAnAo Tpdmo. O1 dxpnoTeS UMaTapieg TPEMEL va
anoppintovtal o€ KAatdAANAnN povdda avakOKAwonNS.

Edv 10 kaAwdlo 1oxVog vnooTel {NULG A PWYHN, OTAPATACTE AUECWS TN XPAON TOL KAl ETIKOIVWVACTE JE
NV unnpeoia e{umnp£Tnong PETA TNV TIWANON.

BeawwBeite 611 TO poumoT €ival amevepyotoinpéVo Katd TN JETAWYOoPAd Tou Kal OTL BpiokeTal oTnV ap)xIKN
ouokevaoia Tou €4v gival duvatdv.

Edv 10 poundt dev xpnotuomolnBel yia peydAo Xpoviko dldoTnua, YopTioTe To TAAPWS, EMELTA
ATIEVEPYOTIOINOTE TO Kal amobnkeVoTe T0 o€ dpooepd, oTeEYVO PEPOS. EmavapopTilete 1o poundt
TOLAdYLIOTOV avd 3 UAVES Yl amoWuyr) TNS UTEPROAIKAS EKPOPTIONG TNS KlaTapiag.

MAnpowopiss acdaAslag

MAnpowopicg acdAslag Aéwlep

* O awednmipag Aéwlep o€ auTd To TIPOIGV cuPHoPYWVETAL e To TipdTuTo IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/
A11:2021 yia tpoidvta Aéillep Katnyopiag 1. Amo@elyeTe TNV Aueon otk mapr) padi Tou Katd T Xernon.
MPOION AEIZEP KATHIOPIAS 1
KATANAAQTIKO MPOION AEIZEP

EN 50689:2021

({Tb ATpog
& MNMPOZOXH: Kautr emipdvela
ﬁ Mobvo yla ECWTEPLKH XPron

|L|__||_| AapdoTe 10 gyxelpidlo xelplot

P54 To ovouaoTiké pebua TG acwdlelag sival 3,15 A.

Aia tou apévrog, n Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. 6nAdvel étt o padioggomiopds tomouv RLH62DE cuppoppwvetat pe tnv Odnyia 2014/53/EE. To TApeS Keipevo g
dRAwong ouppdpYwong EE dlatiBetal otnv akdAoudn nAekTpovikn dlebBuvon: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-conformity
[a Aemtopepég NAEKTPOVIKOG eYXEPIBlO OF TieploodTePes YAWOOES, PeTaReite oTnV NAekTpoVIKK lebBuvon https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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O Emniokémnnon npoiévtog

1. Koupumi ctabpot O

Miéote yla va oteileTe T0 POUTOT TMioW OTOV

otabud Bdong

MNatrote napatetapéva yia 3 deutepOAenTa

yla va &gkivijoel o kaBaplopdg Aekédwv i va

amnevepyoroinBei 1o KAeidwpa yia maidid (to

KAgidwpa yia maidid mpémnet mpwta va eivat

£vepyoToINUEVO oTnV gpappoyr) Dreamehome)

2. Koupri evepyomoinong / kaBapiopov

MNatiote mapatetapéva yia 3 deutepdAenTa yia

gvepyoroinon ry anevepyomnoinon

Miéote ya va &gkivioete Tov kaBaptopd petd tnv

EVEPYOTIOINCN TOU POUTOT

KukAikr) évdel&n katdotaong

Stabepd pmhe: O kaBaplopds (mpémest va

gvepyononBsi otnv e@appoyn) 1} o kaBaplopdg

OAOKANPWONKE

MaANSpevo pmAe: Avapovh yla @uwvnTiKr eVToAr/

MNpayuatomoleital obvdeon os Wi-Fi

MaAAépevo mpdotvo: Poprilel

AvaBoorvov kdKkkivo: ZdAua

MoptokaAi og pory: Mapaywyri atpov

‘Evéelén katdotaong kouumol

* 31aBepd Aeukd: Mpayuatomnoleital kabBaplopds f o
KaBaplopdg oAokANpwOnke

* MaA\Gpevo Aevkd: Doption (Gt xapnAr pmatapia)

e 31a0egpd KOKKIVO: Avapovr Pe xapnAn unatapia i
o€ malon pe xaunAn unatapia

* MaA\épevo kékkivo: Pdption (xaunAr pnatapia)

* AvaBooBrivov kokkivo: SAaiua

Snusiwon:

MigoTe OmMOI0BATIOTE KOLKT OTO POMTIOT Yla TAVCN EVW TO

POUMOT Kabapilel fy ETOTPEWEL yla POPTION.

To KAgidbwpa yla madid pmopei va evepyomolnBei/

amevepyormolnBei péow g epappoyris Dreamehome.

3. AidpBalpo cvoTnua TACHyNoNg Katl amowuyng
eumodiwv

4. Bon®ntikr) Auxvia LED

5. Mikpéypwva

6. AloBnTtripag VersalLift

Snueiwon: O awdbntpag VersaLift Ba xaunAwoet 6tav

TO poumdT glval oe avagovn, popTiel aTov oTabud Bdong

1 kaBapilel meploxég pikpg andotaong. 2& mepintwon

Kabaplopol TEPLOXWVY HIKPHG amooTAcnG, PN METAKIVEITE TO

POUTOT dI6TL Propel va emnpeacTei n TornoBétnor) Tou.

7. NMpowulaktrpag

8. MapdBupo mpouAakTrpa

9. Kdhuppa

10. Emawég woptiong

11. KA\t doxeiov andvepwv

12. Z0vdeopol

13. Autépatn €ic060g avewodlacpol vepol

14. Koupri emavawopds/Evoei&n Wi-Fi

* MNatroTte MapaTeTaPéva yla 3 deLTEPOAETTTA YIa
EMAVAQYOPJ OTI§ EPYO0TACLAKEG PLBUIoELS

15. AleBntripag dkpwv

16. KAt povadag owpouyyapiopatog

17. dwg atpoL

Snueiwon: Katd tov kabaplopd pe atpd, n £voeiEn atpol

avdPel. Mnv ayyiete kat pnv avamnodoyupileTe T0 POUTOT

Katd T AerToupyia yia va ano@uyeTe eykaduata.
18. Aoxeio xpnotuomnoinuévou vepold

19. AleBnTrpEg ykpeUOL

20. Alebntpag xaAwv

21. Movdbdag eméktaong MAELPIKAG BolpToag
22. KOpleg BolpToeg

23. AvadimioUpevo modL

24. KOplog Tpoxo6g

25. Movéda MopExtend

26. Orkn povddag owouvyyapiopatog

27. Mdktpo

28. Alokog xpnotpomolnuévou vepol

29. dwg YwTiopov okévng

30. MaykatevBuVTIKOG TPOXOS

31. MpooTateuTikd BolpToag

32. AvadimAolpevo médt

33. Koplog tpoxds

34.0mr autépatou adeldopatog

35. Akpowlola atpol

36. KAt mpoaoTtateutikol Bovptoag

37. KAt doxeiou xpnotpomnoinuévou vepod
38. Tpoxiokog

Ew. A-1

Kouti cuAAoyrig okdvng

1. K&dAuppa kouTiod GuANoyrG okévng

2. ®iktpo

3. KA kaAOppaTtog kouTiod GUAOYHRG okOvNg
4. XelpohaPn @iktpou

5. KAt kouttod cUAAOYRSG okévng

6.

Omr) autépatov adeldopatog

Ew. A-2

Movdda cpouyyapiopatog

1.

2.

Zpouyydplopa
KA povddag oyouyyapiopatog

Ew. A-3

31a6uog Bdaong

No o b~ WDN -

.

©

. Movébda avtépatng diavourig dlaAvpatog -

Movég 8dAauog

. ®iAtpo

. Meploxry onuatoddtnong

. Emawég @oéptiong

. Omry autépatou adeidopatog

. Autépatn €£060G MPooBAKNG vEPOUL

‘Evdeign katdotaong

>1a0epd Aevko: O oTabudg Bdong sival
ouvdedepévog og o0

S1a0gpd moptokahi: O otabudg Bdong
TIapovolddel odAua

Ynodoxri cakoOAag cUANOYIG okévNG

. Agopevpévn vmodoyn yia olvoEean Tou KIT

olvdeong vepoL yla auTéPaTo avepodlaoud kat
amnootpdyylon

Znpeiwon: To kit cuvdeaNS VEPOL YIa AUTOHATO aveEWOdIAoHS

KkaL anooTpdyylon nwAeitat Eexwplotd. (AwatiBetat pévo oe
OUYKEKPIUEVES TIEPLOXES)
10. Yrodoxr| amoBrikeuong kaAwdiou 1oxVvog

1.

O0pa oxvog

12. KéAuppa

13. Ag&apevr) Xpnotdomoinuévou vepol
14. Ag&apevi kaBapouL vepol

15. KédAuppa de&apevig ouAoyng okévng
16. NMAdka MAvcipaTog

17. ®iktpo mAdkag mAvGipaTog

18. MAdka emékTaong pAapmag

19. KN 6e&apevrig vepold

20. EumAéovoa opaipa

21. KN 6g&apevnig vepol

22. ZwAvag vepol

23. diktpo

24. NM\wtApPag

Ew. A-4

O MNpostoacia Tou
omtiol oag

1. MNpw amné tov kaBaplopud, anopakplVeTe aoTadr,

€0BpavoTa, MOAUTIHA 1 emikivduva avTike{peva kat

TakTomooTe kKaAwdla, mavid, maikvidla, okAnpd
Kat aypned avTike{yeva oTo £€80WY0og WOTE vVa Pnv
gumAakolv, ypat{ouvioTolv ) mapacupBolv amnd
TO POMTAT Kal TIPOKANBOUV {NUIES.

2. Mpw tov kaBaptopd, TonobeTACTE €vav
PUOIKO PPAYHO OTO AKPO TNG OKAAAG WOTE Va
SlaowalioeTe TNV acwalr kal opalr Asttoupyia
TOU POWTIOT.

3. Avoi&te TNV épTa ToL dwpaATiov IOV TPOKELTAL
va kaBaploTel kat TOMoBETAOTE Ta ETUTAA 0TNV
KAaTAANAN B€0n Toug yld va aWhoeTe MePLOTOTEPO
XWPO.

4. Na va anotpgPeTe T Yn avayvwpton and 1o
POUTIOT TIEPLOXWV TIOL TIPETIEL VA KABApLoTovV, Un
OTEKEDTE UMPOOTA aMd TO POUTOT, TO KATWQAL, TOV
d18dpopo 1 og oTeVA Pépn.

Snueiwon:

* Katd tn Aeitoupyia Tou POUTOT yia TTPWTN popd,
akoAouBnoTe To katd T didpkela Tou kabaplopoL yia va
AMOPAKPUVETE TUXOV TBAVA UnddLa eykaipws.

H BonBntikr Avxvia LED Ba mapéxel mpoobeTo YwTIopd o€
XWPEOULG PE XAUNAS YWTIOHO.

Mn okourilete okAnpPd avTikeipeva dnwg METPES,
XaAOBOWva owapidla kat pépn mavidlv f aunpd
avTiKeipeva Omwg olkodopikd amdBAnTa, onacpéva yuald
Kal kap@id, aAwg To £8apog Umopel va ypat{ouvioTel.

Ewk. B

O Npw ané tn xprion

1. TomoBeTroTE TOV O0TABUS BAoNg kal cuvdéaTe oe
nAekTPIKA Tpila

TomoBetrioTe TOV 0TABUOG Bdong og pépog oo To

duvatov o avolkTé pe Kaho orjua Wi-Fi. Apriote

APKETO XWPO OTWS PaiveTal aTNV €IKOVa Kat

aalpéoTe TUXOV AVTIKEINEVA OTN OKIAoUEVN TIEPLOXN.

Elcaydyete 10 kaAwdlo 1oxV0g oTov oTabuod Bdong

Kal ouvdEaTe To oTNV TIPIa.

Snueiwon:

* Eloaydyete otabepd 10 KAAWSL0 1OoXVOG TPOG TA EMAVW
uéxpL va avaypet n évdeign.

* BeBawwbeite 611 Sev udpyoLV AVTIKEIUEVA TIOL UMopEl va
UTAOK&POLV TNV TIEPLOXH CoNpAToddTNOoNS.

« [ia TNV anowuyn Aekédwv amd vepd Aoyw Bpeéipatog
E0ANvVwV damédwy i xaAlv, cuvioTdtal n TomoBETnon Tou
oTabpol Bdong oe ddmeda pe mMAakdkia fy pdppapo.
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2. EykataotrioTte TNV MAdKa eméktaong pApmag
nueiwon:

BeBawBeite dtt n mAdka MAvaiyaTog katl To YIATpo NG
£xouv TomoBeTNBEl cWOoTd TPV amd TN xprion.

H mAdka muoipatog kat To @iktpo TG pmopouvv va
apaipeboly yla kabaplopd katd n Sldpkela TG cuvriBoug
ouvTAPNONS.

3. Apaipeon MPOCTATEUTIKWY POUTIOT

.

.

4. Zuvdebeite pe v epappoyr) Dreamehome

(1) Matiote mapatetapéva To KoL Aettoupyiag oTo
POUTOT Yila 3 SEUTEPOAETTA YIA VA TO EVEPYOTIOIAOETE.
2apwoTe Tov Kwdikd QR kdTw amd To KGALPHa Tou
poumoT ) avalntriote «Dreamehome» oTo katdotnua
EQPAPUOYWV YLd Va KAveTe AN kat eykatdoTtaon tng
EPAPHOYNS.

(2) Avoi&re tnv eappoyri Dreamehome, matrote
«Z&pwon kwdikoL QR yla cOVOECN» KAl CAPWOTE TOV
{610 kwdIKS QR oTO POUMET EaVA YIa va TPOCOECETE TN
ouokeur]. AKOAOUBNOTE TA TIPOTPEMTIKG OrATA Yid Va
oAokAnpwoete Tn olvdeon Wi-Fi.

® 'Evbei&n Wi-Fi

e Apyo avaBoéoPnua: Mpdketral va mpayuatornolnoei
olvdeon

* priyopo avapooPnua: Mpayuatomnoleitat covdeon
* Evepyomoinpévo: Mpayuatomotibnke ocvvdeon

@ Kwbdikdég QR

Snpeiwon:

Yrootnpiletat pévo Wi-Fi 2,4 GHz.

la va mpaypatonoloete enavawopd Touv Wi-Fi, emavardBete
10 BrAua (2) kat émetta akoAoLBNOTE Ta TIPOTPEMTIKA OFUATA Yid
va 0AokANPWOoETE TN ovvdeon Wi-Fi.

[a va anoouvdéoete Tn ovokeur and to diktuo Wi-Fi,
TatoTe mapatetapéva o Koupmi emavagopds oTo poumotT
yla 3 deutepoAeTa.

Adyw Twv avaBabpioewv oTo AoYIOUIKO TNG EQAPHOYNS, Ol
TPAYHATIKES AslTOLPYIES eVOEXETAL Va dlawépouv amd Tig
0dnyieg oTo Mapdv eyxelpidlo. AkohoubroTe TI§ 0dnyieg
Bdoel TG TpéYouoag £€k6ooNG TNG EWYAPHOYNAS.

5. Zuvd£0Te TO POUTOT GTOV GTABKOG Bdong

TomoBeTAOTE TO POUMST OTOV O0TABPOS BAoNg pe TN
uovdda owouyyapiopaTog oTPAUPEVN TIPOG TNV
TAGKA TALGTPATOG. ToTe Ba AKOVOETE PIa YWVNTIKA
eldomnoinon étav 1o POUMOT CUVOEBE( EMITUXWS OTOV
0T100ud Bdong. Metd tnv AP YOPTION TOU POWTOT,
ol evoei&elg KaTdoTaong 0To POUTOT KAl OTO OTABUO
Bdong 6a mapapeivouv avappéveg yia 10 Aemtd kat
oTn ouvéxela Ba e§aoBevricouv.

2nueiwon: ZuvioTdtal va YopTioeTe TARPWS TO POUNOT

TPV amd TNV MPWTN XPrion Tov. OTtav To PoUNoT dev Unopel
va gvepyorolnBei awou e£avtAnBei n umatapia, cuvdéoTe
XElpokivnTa To POUTdT oTOV OTABUS yla va To PoPTIOETE.

6. NpocBéote 10 didAvpa kabaplopov

(1) Apaipéote To kANuppa TG HEEApEVAG CUNAOYIG
okdévng Kat BydAte T povada autdpatng dlavouns
SlaAdpaTOS.

(2) Avoire To mévw Kkamdkt TG povadag Kat TpoodEaTe
70 dildhupa kabapiopov.

(3) K\eiote 10 kamdkt TG Povadag, TOMOBETHOTE TNV
&avd oTov oTabud BAong Kal £MelTa EMAVATOMOBETAOTE
To k@Ahuppa de&apeviig cuMoyrg okévng. To didAupa
kaBaplopol Ba mpoaoTiBeTal autdpata Katd Tnv epyacia.
npeiwon:

* H povdda autdpatng dlavourg dlaAdpatog pmopet

va yepioel pe dldAupa kabaplopol pog xpron. Mnv
TPOCBETETE AANO LYPO TEPAV TOU ETIOTHWS EYKEKPIUEVOL
dlalvpatog kabapilopol yia anotporr| duoAetToupyiag.
EykataotrioTe Tn Hovada autdpatng diavopnig dlaAdpatog
uéxpl va acaliosl oTn B€on Tng.

7. MpocBéate vepd otn de&apevry kabBapol vepol
Apaipéote T de&apevri kaBapol vepol amé Tov oTabud
Bdong kat yepiote T de&apevn pe kabapd vepod. Enetta
€MavaTonoBeTAoTE TN oTov 0TaBpd Bdons.

Inpeiwon: Mnv mpoobétete {e0Td vepd otn de&apevr) vepou,
KaBwg pmopei va mpokaléoel mapapdppwon g de&apevig.

Ew. C-1-Ew. C-7

© Odnyieg xprions

MNatote mapatetapéva To Kouvpmi Aettovpyiag

yla 3 deUTEPOAETTA YIA VA EVEPYOTIOIACETE TO

poumdt. H évdelén 1oxvog Ba mapaueivel avappévn.
EvaMakTikd, TonoBetrioTte 10 poundt otov otabud
Bdong evBuypaupiovtag TI§ EMAPES YOPTIONG TOL
POMAT pe autég Tou otabpol Bdong kat To poumdt Ba
evepyomolnBei avtdépata kat Ba Egkiviioel va YopTilel.
la va anevepyomoLoETe TO POUTOT, ATOPAKPUVETE TO
and Tov otabud BAong Kal ATAOTE MAPATETAUEVA TO
KoupTti Agttoupyiag yia 3 deutepdAemTa.

Taxeia xaptroypdynon

MeTtd tn dlapdppwon Tou SIKTVOU YId TPWTN Yopd,
akoAouBroTe TI§ 0dnyieg oTNV €appoyn yla va
dnHIoLPYNOETE ypriyopa évav xaptn. To poumndt Ba
Eekwvnoel Tn xaptoypdynaon xwpis va kabapidel.
‘Otav 10 popmndT eMOTPEYEL 0TOV 0TaBUS Bdong, n
dladikacia xaptoypdynong €xel OAOKANPWOEL kat o
Xdptng Ba anobnkeutei avtépata.

Mavon/Avapovi

‘Otav 10 poundT AelToupYE(, TEOTE omolodToTE
KoupT yla mavon.

Edv 1o poundrt gival o nadon yla neplocdtepa and
10 Aemttd, pmaivel autépata og avapovr). OAeg ot
evdeiéelg oTo poumodT Ba anevepyomoinBouv. Miéote
OTIOLOOATIOTE KOLWT GTO POUTIOT ) XPNOLUOTIOIACTE
TNV €QAPHOYA YIa VA «EUTIVAOETEY TO POUTIOT.
3nueiwon: Edv o popmoT gival og madon kat TomobeTnBel
oTov oTabud Bdong, n Tpéxovoa dladikaoia kabaplopoL Ba
TEPUATIOTEL.

Autéuatn cuvéxion kabaplopoL

Edv n prmatapia sivat ToAO xaunAr, to poundt

Ba emotpéPel avtdpata atov oTabud Bdong

yla @épTion. Aol WopTioTel kal PTdoel oTo
katdAAnAo eninedo pnatapiag, Ba cuvexioet TI§ un
oAokANpwuéves epyaocieg kaBaplopoo.

Snueiwon: MNa va xpnolJomoloeTe auTrv Tn Aettoupyia,
EVEPYOTIOIAOTE TN OTNV EQAPUOYH.

Asttoupyia Mnv evoyeite (DND)

‘Otav 10 poundt pubuietal otn Asttovpyia
Mnv evoyAeite (DND), bev Tou emtpEmeTal va
ouveyioel Tov kaBaplopd. H Asttoupyia DND eivat

amevepyomotnpévn and mPosmAoy 0To EpyoaTdalo.

Mrmopeite va XpnoUOTOIACETE TV EQYAPHOYH

yla va gvepyorolrjoete Tn Asttovpyia DND A va

Tponornoloete TNV epiodo DND. H nepiodog DND

eival 22:00-8:00 amo mpoemAoyr.

Znueiwon:

* Onpoypappatiopéveg epyacieg kabapilopoL Ba
TpaypatonololvTal wg ouvrBwg katd Tnv mepiodo DND.

* To poumdT Ba cuveyioel Tov kabaplopd and To onpeio mov
otapdtnoe petd ™ Afén tng meptddov DND.

KaBapiopog Aekédwv

‘Otav 10 poumnoT gival og KATAOTACN AVAUOVAS,
natiote mapateTapéva to Koupmi 1O yia 3
OEUTEPOAETITA YO VA EVEPYOTIOIROETE TN AstToupyia
kaBaptopol Aekédwv. & authv Tn Asttoupyia, To
poMOT kabapilel pla mepLoxr TETPAYWVOUL OXAUATOS
1,5 x 1,5 pétpwv yOpw amd autrv Kal EMOTPEPEL OTO
onpeio ekkivnong poAlG oAokAnpwOei o kaBaptopds
Aekédwv.

Snpeiwon: Mpwv &ekiviioeTe Tov KaBaplopd AekEdwvY,
BeRawbeite 611 n Aertoupyia KAeidwpa yia madid eivat
anevepyonolnpévn otnv epappoyr) Dreamehome. Edv

n Astroupyia KAeidwpa yla madid eivat evepyomoinpévn,
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TIATWVTAG TAPATETAPEVA TO KOLPTH *** yia 3 deutepdAemta Ba
anevepyornotnBel To KAeidwpa yia nadid avti va &ekivijoet o

KaBaplop6G AEKEDWV.

Enavekkivnon tou pounét

Edv T0 poundT oTapatroel va amokpivetal fj dev
pmopel va anevepyorolnBei, matioTe mapaTeTapéva
To koupTtl Aettoupyiag yia 10 dsutepdAenta yla
avaykaoTiky anevepyonoinon. Enetta, matote
TAPATETAPEVA TO KOUWTH Agttoupyiag ya 3
OEUTEPOAETITA VIO VA EVEPYOTIOLOETE TO POUTIOT.

SkoUTiopa Kal opouyydptopa

Snueiwon:
* To poumdT Ba éxel mpoemAeypévn Asttoupyia «ZkolTiopa
Kal o@oLyydaplopa» Katd tnv mpwtn xerion tov. Ma va

TPOCApHOoETE TN Asttoupyia kaBaplopoy, petaeite oTig
puBpioelg TN Aettoupyiag kaBaptopol oThV E@apUoyn Kat
emAéETe amo TI§ akdhouBeg U0 TTPOOBETES :

® Spouyydpiopa PeTd To okolToua

@ Skoumopa

Aodyw avaBabuioswv Tou Aoylopikol NG Qappoyns,

ol TIPAYHATIKESG AETOLPYIES Kal N Slemawr) evogxeTal va
BLaPEPOoLV amod auTEG TIOL TIEPLYPAWOVTal OTO TapdV
gyxelpidlo. AkoAouBroTe TI§ 0dnyieg Bdoel TG TPExovoag
£k600NG TNG EPAPHOYAS.

1. 'Evapén kaBapiopov

Miéote 1O KoL AglTOLPY(AG OTO POUTOT N
XPNOLOTIOICTE TNV £PAPUOYN YId VA KAVETE TO
POUTOT va &ekiviioel amd Tov oTabud Bdong. Tote

T0 popumdT Ba oxedidoel Tn BEATIOTN Sladpopn
kaBaplopoL kal Ba ekTteAEoEL TV gpyacia
kaBaplopol Bdoet Tou dnulovpynBEvTog XapTn.
Inueiwon:

Ma va BeBawwbeite OTL TO POUTOT EMOTPEPEL EVKOAD TTOV
otabud Bdong petd Tov kaBaplopd, cuvioTdtal va KAVeTe
TO POUMOT va &ekIVroeL and Tov oTabud Bdong.

H owouyyapiotpa Ba kabaploTel mptv ekiviioel To popndT
TO OPOLYYAPIOHA, TIEPIUEVETE UTIOPOVETIKA.

Mn petakiveite Tov otabué Bdong, Tn deapevry kabapov
vepoU, Tn de&apevr) xpnaotdomotnpévou vepou, TNV TTAAKa
TALGIPATOG ) TO YiATPo TMAAKAG TALGT{HATOS KATE TN
Aettoupyia.

la tnv anowuyr eykavpdtwy, PNV ayyilete 1o oTOHI0
€&6d0ou vepoL evw) o oTabudg Rdong Bpioketal oe
Aettoupyia.

2. MA\Volo pe autdpato owouvyydplopa

Katd tov kaBaplopd, to poundt Ba eMOTPEWPEL
autépata otov otabud Bdong yia MAOoIo TG
oouyyapiotpag Bdoet TN ouxvétnTag kKabaplopol
oOoLYYapioTPAg ToL €XEL TTPOCOIOPIOTEL OTNV
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spappoyry. O otabuédg Bdong Ba Eavayepiosl

autépata 1o doxeio kaBapol vepol Tou POUTAT Kat
10 poundt Ba cuvexioel Tov kabaplopd.

3. AbeldoTe autépaTa To KouTi GUANOYHG okdvNg Kat
TMAUVETE Kal OTEYVWOTE TN oWouyyapiotpad

A@oL To POUTIOT OAOKANPWOEL pla Epyacia

kaBaplopol kal EMOoTPEPEL 0TOV 0TABPO BAong yla

popTion, 0 oTabudg Bdong Ba adeldoel avtdpata To

kouT{ cUANOYRG okdvng kal €metta Ba kabapioel Kat

Ba oTeEYVWOoEL TN oWouyyapioTpa.

Znueiwon:

* Edv n Aettoupyia autépatou adeidopatog givat
ATIEVEPYOTIOINHEVN TNV £QapHoyr, 0 oTabudg Bdong dev
Ba adeidoel autdpata To kouti GUANOYNG oKAVNG.

O o1abudg Bdong Ba adeldlel To kouTi GUAOYAG OKOVNG
oOpwva PE TN pUBUION OTNV EPApPHOYH.

4. KaBapiote tn de&apevn xpnotpomolnuévou vepol
Ao0L To PoPTOT OAOKANPWOEL TNV EPyacia Tov,
kaBapiote TN de&apevn xpnotpomnoinpévou vepoL yla
ATIOTPOTTH TUXOV OOUWV.

Ewk.D
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@ >uvridng cuvthpnon

E&aptripata

la va dlatnpeite T0 POUTAT 0€ KAAX KATACTACN, CLVICTATAL VA aVATPEXETE 0TN XPHoN €§apTNUdTWY oTNV £@appoyn i atov akdAouvBo Tivaka yla cuvrien cuvTripnon.

MNepiodog

MNepiodog

E&dptnua JuxvéTNTa CLVTAPNONS AVTIKATACTAONS E&dptnua JuxvéTnNTa cLVTHPNONG QVTIKATEoTaONS
Ae&apevi ) ) MeTé ané kéBe yprion AwoBNnTtApPES YkpEUOD
XPNOHOTIOMHEOL VEPOD / MNapd&Bupo mpowuiaktrpa
Ae&apevr kaBapol vepol q —
POWYUAAKTAPAG

KOpleg Bovptoeg

DiAtpo kouTIoL GUANOYAS
okévng

MAgvpikn Bovptoa

MAdka mAuoipatog

®diktpo mAdkag mAveipatog

Mia popd avd 2
eR6ouGdeg

K&Be 6 ¢wg 12 prjveg

KdBe 3 éwg 6 prveg

. . Mia wopd Tov prjva
Autopatn icodog
avewodlaopol vepoL Tou
poundt

MNeploxn) onuatoddétnong
otabuol Bdong

Emagég @optiong

Omnég autépatou
adeldopatog

MaykaTteuBuVTIKOG TPOXOS

Tpoxiokog

AeBnTripag dkpwv

Awbntripag VersalLift

Ddwg YwrtiopoL okdvng

dwg atpol

AeBnTAPaAg XaAWwv

Mia @opd Tov prjva

Kétw pépog Tou poumot

Kouti ouMoyrg okévng

Koptot tpoxol /
Avadumolpeva modia
Aoxelo xpnotyomnoinuévou
veEPOL KaBapiopédg omwg
. . amatreitat
Orjkn povddag
opouyyapiopatog
Mdaktpo
Aiokog xpnoluomotnuévou
vepol
2akoVUAa cUANOYHG OK6VNG K&Be 2 éwg 4 prjveg
/
Movéda opouyyapiopatog K&Be 1 éwg 3 prjveg

Snueiwon : H ouxv 6 TNTa cLVTHPNONG Kat AVTIKATAoTAoNS £5aPTATAL ATt & TV TTPAYHATIKY Xprion .
Edv mtpok 0 Yel e&aipeon A 6 yw €181k W v MEPIOTACEWY , CLVIOTATAL APEDN CLVTHPENON 1| AVTIKATAO
Taon .
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MAdka mAucipatog kat @iAtpo mAdkag mAucipaTog

1. A@oU ohokAnpwBei o kaBaptopds TNg
OoLYYapioTPag, aWalpPEaTe To POUTIOT, ByAAte
NV MAdKa MALG{PATOS Kal TO QIATPO TNG, Kal
oTn ouvéxela EEMAVVETE Ta Pe kaBapd vepd kat
OKOUTTIOTE Ta.

Snueiwon: Katd tv agaipeon g mAdKag mALcipaTog, mdote

NV amnd Ti§ TMAeLPIKEG AABES KAl CNKWOTE TNV anaAd weg

o0OVOAO, dlaTNPWVTAg TNV 0pIZOVTIA, WOTE VA amoWeLXOe( n

Slappor uToAemépEVOL VepoL aTo Tdtwpa f otn Bdon TNg

mAdKag MALGTUaToS.

2. SkourtioTe TN BAon TnG MAAKAG TALGIHATOS WE
paAako kat oteyvo mavi. Metd tov kaBaplopd,
emavatonoBetrote TV MAAKA MAVG{UATOS KAl TO
@iAtpo tnG. Katd tnv TomoBéTnon tng mAdkag
TAVGIMATOG, PN PPAZETE TOV CWARVA BPWHIKOUL
vepoD kal BeBawwdeite 611 To YiNTPo TNG TTAdKAG
mA\uoipaTog gival owoTtd TomoBeTnuévo.

@ -1 ZwAAVag BPWHIKOL VEPOL

3. XpNOIWOTOIACTE TNV EQYAPHOYH 1 TATACTE TO
koupri 1 yld va eTOTPEPEL TO POUTIOT OTOV
otabud Bdong r) BdaAte o poundt &avd otn Béon
TOU ¥Elpokivnta.

Ew. E-1

SakoUAa GUAAOYNG oKOVNG

1. Apaipéote 10 KAAUPPA SeEapEVH G CUANOYAS
okévng kal MeTA&Te TN oakoVAa GLUANOYRS okdvng.

Znpeiwon: Eav tpapriéete mpog ta mavw T XelpohaBn n

oakoUAa Ba oPPAyIoTEl WOTE vVa amoTpane( n Tuxaia TTwon

okévVNg kat BpavopdTwy €§w.

2. AmopakpUveTte okdvn kal Bpatdopata amnd 1o @iktpo
ue éva oteyvé mavi.
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3. TomoBetAOTE Pla véa cakoVAA SUANOYAG okdvNng
Kal ENAVATOTOBETAOTE TO KAALPUA de&apevig
oLA\oYRS okévNg.

Ew. E-2

Ag&apevi xpnotpomnoinuévou vepoL

1. ApaipéaTte TN de&apevr) XpNOUOTOINUEVOL
vepoU, avoi&te 1o KAAVPUAG TNG Kal adeldoTe TO
Xpnotyorotnuévo vepo.

N

. ZemAOveTe TN de&apevr) XpnoluomoInNuévou vepoul
pe kaBapd vepd kal XpNoLUOTOIOTE £va KATAANAO
epyaleio yla va kabapioete 10 E0WTEPIKS TOlXWHA
g de&apevig xpnotpomotnuévou vepou.

3npeiwon: H emmiéovoa opaipa otn de&apevr)

Xpenotuomotinuévou vepou gival Kivntd Pépog. Mnv epappdlete

vnepRoAkry dVvaun étav v kabapilete WOTE va pnv TV

KATAOTPEPETE.

Ew. E-3

Aoyxeio xpnotomoinuévou vepol

1. MatAoTe TO KNI TOL KOUTIOV XPNOLHOTIONUEVOL
vepPOoD Yla Va TO AWALPECETE.

N

. Avoiéte To KAALPMA TOL KOUTIOU XPNOIHOTIOINHEVOU
vepPOoDL Kal adeldoTeE TO XPNOlUoToNKEVO VEPS. 3TN
ouvéxelda, EemlveTe To KouTi e kaBapd vepod kat
OTEYVWOTE TO TIPLV TO EYKATACTAOETE AV 0TO
poumdt.

Ew. E-4

Kouti cuANoyi§ okdvng Kat Yiktpo

1. Miéote 10 KAt KOUTIOU CUANOYHG OKdVNG YLla va
aPALPE0ETE TO KOLT{ GUANOYNG OKOVNG.

2. Avoiéte 10 kdAuppa Tou KouTlol GUANOYAG OKOVNG,
apalpéate To YiATPo Kat émerra adeldoTe To KouTi
oULAOYRG okévNnG. XTUToTE EAaWPA TO KAAGBL Tou
iATpou yla va anopakpOveTe TN Bpwpid.

Inueiwon: Mnv emixelprioete va kabapioete 1o YIATPO pe

BolpToa, ddxTUAO 1y auNPEd AVTIKEIUEVA, YIa TV amoWuyn

NHwv.

3. ZemA\0veTe TO KOUTI GUAOYAG okdvNng Kal To
iATPO pE VEPO KAl OTEYVWOTE TA TMARPWS TPV TA
EMAVATOMOOETHOETE.
Snpeiwon:
ZemAUVETE To KouTi GUANOYNG okdVNG Kal To YIATPO pdvo pe
kaBapo vepd. Mn XPNOLLOTOLEITE AMOPPUTIAVTIKS.
Xpnotpomoleite To kouTi CUAOYNAS okdvNg Kal To YiATpo
HOVO apoU £X0UV OTEYVWOEL TARPWS.

Ew. E-5

KUpieg Bovptoeg

1. ThéoTe Ta KNI TOL TPOCTATELTIKOV BoVpToag
TPOG TA PEOCA YA VA AQYALPECETE TO TTPOOTATEVTIKO
BolpToag Kal, 0T CLUVEXELD, ONKWOTE TI§ BolpToEg
ano To POUTOT.

2. ApaipéoTe TI§ BolpToeg OMwS YaiveTal 0NV EIKGVA.
Xpnoworotote éva katdMnAo epyaleio yia va
ATOUAKPUVETE TUXOV TPIXES TTOV €XOULV UTEPDEUTEL
0TI Bovptoes. Metd Tov KaBaplopo, OTIPWETE TI§
Bouptoeg oTabepd péoa otn Bdon g KLPLAg
BolpTtoag péxpL va KOLPMWOoOoLV oTn B€on Tous.

npeiwon: AQalp£oTe TI§ KUPLEG BOVPTOES HE TIPOTOXT Yia

TNV ATOYULYN TPAVPATIOUWV.

3. Me 1a Tunwpéva otnv 086vn BEAN otpapuéva
TPog Ta Mdvw, ToMoBeTAOTE TN BrKN TNG KUPLAG
BoupToag oTIg LTIOBOXES TIPOG Ta KATW HE KAION.

4. TomoBETAOTE TO POCTATEUTIKG BoVpToAg

(1) EvBuypdppion kat sloaywyr): TomoBsTHOTE OAEG
TI§ YAWTTIBES TOL TPOCTATELTIKOV BoVPTOAS OTIG
avTioTolKeg LTIOdOXES TOug, WpovTilovTag va sival
TAAPWS TOTIOBETNUEVES Kal VA PNV TIPog&EXouv.

(2) Nigon ywa aowdhion: NatioTe PO Ta KATW Kat
oT1§ 600 TMAELPES TOL TIPOCTATELTIKOU BolpToag
HEXPL VA KKOUUTIWCEL».

(3) Tehikdg £leyyog: BeBawbeite 6Tt 6OAa Ta KA
€xouv acwalioel TARPwWS Kat kapia YA\wttida dev
TPOEEEXEL.

3npeiwon: BePalwbeite 6TL To MPOCTATELTIKO BovPTOAG £XEL
TOTOBETNOEl CWOTA. AlAWOPETIKY, TO POUTIOT EVOEXETAL VA
napdyet acvvribloto B6puo ) va ypatoouvvioel To ddmnedo
KaTd TN Agttovpyia.

Ew. E-6

MAgupikn Bovptoa

ZeB1BWaote TV Mevpikn Bolptoa pe katoaBidl, kabapioTte
1§ Tpixeg and ™ Bovptoa Kat EavapdwoTe .
Ew. E-7

MaykatsuBuVTIKOG TPOXOS

nueiwon:

Xpnoluomnoliote epyaleio 6nwg Hikpod katoaidt

yla va diaywpioete Tov G&ova kat To EAATTIKG TOU
TIaykatevbuvTiKoL TPOXoV. Mn xpnaoluonoleite umepBoAKr
dovapn.

ZeMADVETE TOV TAYKATELBLVTIKS TPOXO OE TPEXOVHEVO VEPO
Kal EMAVATOTOBETAOTE TOV Aol EXEL OTEYVWOEL TAHPWS.
Ew. E-8

Movdda cpouyyapiopatog

1. Miéote 10 KAt HOVAdAG CWYOLYYaPIoHATOS Kal
avVAcNKWOoTE apyd T yovada opouyyapiopatog
Yl va TNV a@alpEoETE.

2. EykataoTioTe Tn véa povdda oouyyapiopatos
uéxpL va acpaliost otn B€on TG

Ew. E-9

Onkn povadag couvyyapiopatog, HAKTPO

Kal 8iokog XpnotuomotnpévVou vepol

1. Apaipéate Tn povada couyyapiopatog
and To POUTOT. ZVPETE TO KA TOL Siokou
XPNOtUoTIoINPEVOL VEPOU YIa VA TOV AWALPECETE
Kat BydAte To pékTpo.

2. 2kourtioTe TN BrKN TNG HovAdag owouyyapiopaTog
pe éva JaAako kat oTeyvo Tavi. ZEMAOVETE ToV
Sioko xpnotuomolnuévou vepoUl Kal TO PAKTPO HE
KaBapd vePO yla va aWalpECETE Toug PUTIOUS.

3. Metd Tov kabaptopo, EMAvVATONoBETAOTE TO
UAKTPO, TOV 5loKO XPNOIUOTIOINHEVOL VEPOU Kal
™ Jovdda opouyyap{opaTog e TN owoTr oelpd.
BeRawbeite 611 £€xouv ToMoBeTNOEl oWOTA dTav
AKOVUOETE €Va «KAIK».

Snpeiwon: Katd v enavatonodETon tou HAKTpou,

€VBLYPAPHIOTE TI§ LMOBOXES TOL KE Ta AVTIoTOIXA OTNPEIYHATA TS

Orikng Kal, oTn CLVEXELD, TECTE OTABEPA YIa va acWaNioEL.

Ew. E-10

AloONTAPES TOU POUTIOT

ZKOULTHOTE TOUG ALEONTAPES TOL POUTIOT
XPNOWOTOLWVTAG JAAAKS KAl OTEYVS Tavi, dTIwS
paivetal otnv eikdva:

MapdBupo MpoWLAaKTHEA
. Alobntipag Versalift
. AloBnTtrpag dkpwv
. Mpowuviaktipag
. dwg atuob
. AloONTAPES YKPEUOU
Ddwg pwTtlopoL okévng

o N o0 AN

. AloBnthpag xaAwv

Snpeiwon: To Ppeypévo mavi propei va mpokaAéaet {nuid oe
guaiobnTa oTolxela Y€oa OTO POUTIOT KAt Tov aTabud Bdong.
Xpnotpomoleite oTeyvo Mavi yla Tov kaBaplopo.

Ew. E-11

OMnég AUTOHATOL ADEIAoHATOG, EMAWES

OPTIONG Kal TIEPLOXH) ONUATOBOTNONG

KaBapilete TG omég autépatou adeidouatog, T
EMAWYES POPTIONG KAl TNV TIEPLOXT) ONPATOdATNONG HE
HaAako kat oTeyvo mavi.

Ew. E-12

Mnow pia

To popmoT MePIEXEL TAKETO uUmaTapiag WvTwv Ailbiou
VWNAAG anddoong. BeBalwbeite 6t n ymatapia
Tapapével KaAd popTIopEvn Yia kKaBnuepvh xpron
WoTe va dlatnpeital BéATioTn anddoon unatapiag.
Edv to poundt dev xpnoluomnoleital yla peydio
XPovikd dldoTNUa, ATEVEPYOTIOINOTE TO Kal Jaléyte
10. Ma TV mPdANYN Znuibv and vmepBoAikn
EKPOPTION, POPTIZETE TO POUTIOT TOUAdYIOTOV Mia
@opd avd tpiunvo.
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EntiAuon npoBAnudtwv

EniAuon npoBAnudtwyv

Mp6RAnpa Abon MNpo6RAnua Abon
* H pnatapia eivat xapnAr. Enavagoptiote 1o poundt * H diadpopn) eTOTPOWAS Yia PEETIoN Eival UTAOKAPIOEVN,
oTov 0Tabpd BAong kat mpoomabnoTe §avd. TLY. N IOPTA Elvat KAEIOTH.
To poumdt dgv * H Beppokpacia tng pmatapiag sivat ToAO xapnAn * O o1abudg Bdong €xet amoouvdebel amd Tnv mapoyr loxVog
€vVePyoTIOLE(TaL. 1 TIOAD LYNAH. ZLVIOTATAL N XPHON TOL POUTIOT OE 1) HETAKIVETaL 6TaV TO POUMOT eV €ival TAVW Tou. UVOECTE
TepIBANOVTA pe Bgppokpacia TePIBEAOVTOS Tévw Tov 0TaBp6 Bdong otnv Tapoxr 1oxLos A ToToBETATTE TO
an6 0 °C (32 °F) kat kétw amné 40 °C (104 °F). poumdt oTov 0Tabud Bdong yia @épTion.
To popméT * Yndpyouv mépa ToMG epnédia yopw amd Tov oTabud
* O o1abudg Bdong dev exel ouvdebel oe mapoxn 1oxLog, Bev pmopei Bdiong. TomoBEeTHOTE Tov OTABHG BAGNS OF IO AVOIKTO
BeRawwbeite dTt kat Ta VO dkpa Tou KaAwWS{oL LoXVOG va Ppet kat va XWpo.
Tou £Xouv ouvdeBEl 0TV TPila cwoTA. ETUOTPEPEL * H pETaKivnon ToL POUTIOT UMOPE( Va TPoKaAéoEL TNV

To popndt dev
popTiletl.

H emapr peTa&l Twv EMaYWV PEPTIONG OToV 0TabUd
Bdong kat To poumdt dev eival kahr, kKabBapioTe Tig
EMAWPES POPTIONG.

EAéy&te edv umdpyel TuXOV &EVO OWHA OTOLG
OUVOECUOLG TOU POUTIOT KAl ATTIOUAKPUVETE TO &EVO
owpa, edv LTAPXEL.

To popumdt dev
ouvdEgTal OTO
Wi-Fi.

O kwdIkég pdoBaong oto diktuo Wi-Fi givat
£0@aAUévog. BeBawwbeite 6Tt 0 kwdikdg mMpdoPacng
TIOL XpPnolyomoleite yla olvdean oto diktuo Wi-Fi oag
eival owoTdg.

To popmot dev vnootnpilel ouvdeon Wi-Fi 5 GHz.
BeRawwbeite 611 TO poumdt eival cuvdedepévo oe
olvdeon Wi-Fi 2,4 GHz.

To orjua Touv Wi-Fi givat adbvapo. BeBawbeite 611 T0
poumoT Bpioketal oe meploxr pe kaAr kdAuvwn Wi-Fi.
To popmdT evdéxeTal va unv givat £€Toluo yla
Slapdpwon. Kasiote kat Eavavoi&te T epapuoyn kat
énetta mpoonadroTe avd olPYwva PE TI§ 0dnyies.

oTov oTabud
Bdong.

eMavaTonoB£Tnaor| Tou kat autd Ba {avadnuiovpyrioet XapTn
o€ TepIMTwon aoTtoyiag Tng enavatonodEtnong. Edv 1o
POUTET €ival TTOAD pakpld amnd Tov otabud Bdong, evoéxeTal
Va JNV UMopei va eMoTPEPEL auTOHATa POV TOU, EMOPEVWS
0g auTHV TNV MepimTwon Ba TPEmel va TomoBeTrAoETE
XEPOKivNTa To poumndT mévw oTov oTabpd Bdong.
SkoumioTe TNV MEPLOXK) oNUAToddTNoNG oTov oTabud Bdong
yla va anopakpUvete okdvn i Bpadouata.

MNp6RANpa

Aoon

To popmot dev
amevepyoToLE(-
TaL

Aev ivat duvatr| n anevepyonoinon Tou PoumdT 6Tav
PopTilel. ZUVIOTATAL VA ATIOUAKPUVETE TO POUTIOT amd
ToV 0TaBuo6 PAoNG Kkat EMETA VA ATACETE MAPATETAPEVA
TO KoLt Asttoupyiag yla 3 deutepdAemTa yia va 1o
QTIEVEPYOTIOLOETE.

Edv 1o poundt dev pmopel va anevepyonolndei pe

NV ekTéAeon Tou BripaTog 1, MaTAOTE MapaTETAUéVa

To Koupt Asttoupyiag yia 10 desutepdAemnta ya

MNpdRANpa AbOon

¢ AvTikeipeva 6mwg KaAWwdLa 1oxV0G Kal TAVTOWAES TIPETEL
To popmét Va 0pYyavwvovTal Tiplv and tn xeron Tou PoumoT.
JETaKIVELTAL * H epyacia o vypEg OAoONPES eMAVeLEg TIPOKAAET
Xwpig va 0AioBnon Tou KOPLOL TPOYXOV. ZVVIOTATAL OTEYVWHA TWV

akoAouBei v
kaboplopévn

UYPWV HEPWV TIPLV amd Tn XPron ToU POUTOT.
2koutioTe 1o TAPdBLPO TIPOWYUAAKTHPA OTO POUTIOT HUE

To popmot
KOMGEL
UmPooTd and
Tov 0TaBuod
Bdong kat
dev pmnopei va
EMOTPEYPEL OF
auTov.

EAéyére av undpyel apkeTdg XWPOog Kat oTig SU0 TMAEUPES N
and unpootd and Tov oTtabpud BAong yia va anoTpEWeTE To
UITAOKGPIONA TOU POUTOT.

To poumdt pnopel va yNoTtprioel edv 1o dmedo umpootd
amnd Tov oTabpo Bdong eival umepBolikd vypd. Edv vay,
kabapioTe TNV epiooela vepoL TPV TPooTabroeTe §avA.
SuvioTdtal va PETAKIVACETE Tov 0TaBud Bdong os GAo
onpeio kat va mpoomabrioete ava.

BeRawwbeite 611 n mMAdka emékTaong paumag €xet
€ykataotabel owoTd.

QVAYKAGTIKY GMEVEPYOTIO(NGN TOU POWTOT. EQV To Sladpopn. kaBapd, paAakoé mavi yla va 1o KpatroeTe kabapd Kat
TPOBANUA ETUEVEL, ETUKOWVWVACTE HE TV UTINPEGI Xwpls emodia.
€&UMNPETNONG META TNV TIWANON.
© A . o 3 & A .
PgsggTU\;gi/?B:::; piaws;zy;(c;:;n;\]g fl poprion Tou * BePawwbeite 411 ol MOPTES TWV dWHATIWY IOV TIPEMEL VA
* Edv Aettoupyeite To pounoT og Beppokpacies KTOG T? POHTOT Kae?plcTOOV S[VQ} GVO}KTQQ' ) )
H taxvtnTta Tou kaBopLopEvou EVPOUG, N TAXVTNTA YOPTIoNG Ba Xavetta * O XWpog prpooTd amnd To SWHATIO TOL TIPETEL Va
po6pTIoNG £ivat emPPadLVOE] aUTEUATA Yia EMEKTAON TNG BIAPKELAS dwpdria Tov kaBapioTei evbéxetal va givat uypdg kat oAodnpos,
apyn. {wng NG pmatapiag. TPEMEL Va TpokaAwvTtag oAioBnon kat pun QuotoAoyikr) Asttoupyia

.

OL eMaWég POPTIONG KAl OTO POUTOT KAl 0ToV 0TaBUd
Bdong evdéxetal va gival BPpWHIKES, OKOLTHOTE TI§ Pe
oTEYVO TaVi.

kaBaploTtolv.

TOU POWTOT. MPOCOTIABACTE VA OTEYVWOETE To dAMEdO
TPV XPNOLUOTIOIOETE TO POUTIOT.

17

O 086puBog
avédvetal eVvw)
TO POUMOT gival
og Aettoupyia.

EAéy&re edv 1O {ATpO TOL KOLTIOU GUANOYHG OKAVNG €XEL
ppdéel. EGv val, kaBapioTe 10  AVTIKATACTAOTE TO.
BeRawbeite 611 To MpooTateuTikd BolpToag £xel
TonofstnOsl owoTd. (Avatpére otnv evéTnTa SUVAONG
oLVTAPNON AUTOV TOU EYXELPLOIOL)

'Eva okAnp6 avtikeipevo evdéxetal va €xel TIAOTE OTI§
KUpLEG BoUPTOES i} OTO KOUTI GUANOYNG OKOVNG. EAéyETe
KAl aopakpUVETE TUXOV OKANPAd avTikeiueva.

O1 kOpleg BolPTOES i N TAELPIKH) BoVPTOA EVOEXETAL VA
eumAakoLv. EAEyETe kal amopakpOveTe TUXOV &Eva owpata.
AMGETe T Asttoupyia avappdpnong oe Turikn 1) ‘Houyxn.

To poumdt dev
ouveyilel Tov
kaBaplopd
UETA TN
popTIOoN.

BeRawwBeite &ti T0 poumoT dev €xel puBUIOTEL OE
Aettoupyia Mnv evoyheite (DND), kTt ov 6a 1o
mapepmodioel va ocuveyioel Tov kabaplopo.

To poumndt dev cuveyilel Tov kaBaplopd awou To
TOTIOBETAOETE ¥elpoKivnTa aTov atabud Bdong 1 To
oTelleTE YO POPTION PECW TNG EQYAPHOYNAS 1) TOL
koupmol ).
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EntiAuon npoBAnudtwv

H otdé0un vep

o0 oTNV TAAKa
mAvoipaTog eiv
atL un Quotolo

YIKA.

EAéyéte €dv 10 oTolxelo oTeydvwong otn de&apevi xpno
(otolnuévou vepoU gival xaAapd A PN owoTd TomoBeTn

péVo Kal, GV val, EmavawépeTé To Xelpokivnta. EGv 1o it
PO BANUa ePéVEL, ETIKOWVWVACTE UE TNV opdda e&umnp

£Tnong PETA TNV W Anon.

Miéote anald tn de&apevr) xpnolpomoinuévou vepou yia

va BeRawwbeite 6 Tt €xel ToMoOeTNOEl CWOTA.

ApalpéoTe TNV MAGKa TALGIUATOG Kal TO YIATPO TNG Kal €
AeYETE €AV €xel PPA&el n €£000G TOL ATIOXETEUTIKOL Ayw

yoU kat kaBapioTe Tov.

EAéyére o didAupa kaBaplopol. Mnv pocBEteTe AANO L
ypd Té€Pav Tou EMOANWS EYKEKPIUEVOU DIAAD paTog kad

aplopov.

Katw and TN &
e&apevn) kaba
poL vepol 1y
0 pw amd 10 0
Toleio oteydv
wong.

Mp6RAnpa Abon MNpdRANpa Aoon

O otabuog * EAéy&te £dv n cakoUAa ouMoyAg okévng o deEapevi H povd6a oo | APOIPEDTE T LiovGBa GoLYYapioHaToS via va EAEYEeT
dev pmopel GUN\OYHG okdvng ival yepdtn. vyyaplopatos € Qv UT{C’I’pXEl Tuxé v &évo c({u pa KON\I’]}.I{—'ZV}) oe err'w KG’l
va adeldoel * Edv n oakoOAa cuANoyr|§ okévng dev ival yepdtn, £xel LWWBEL npoomeno,Ts va snavs;«u};noers T0 popnf) T. Edv 10 T,Ipo
autépata EAEVETE £AV UTIAPXEL KATIOIO EPTIOBIO OTIG OTIEG 00 oK, BAnua EMUEVEL, ETUKOWWVAOTE HE Ty opada ggurNPETN
TO KOUT{ AUTOHATOU AdEIGOPATOS TOU POMTIOT, TOL OTABHOV ong HETA TV TWw Anon.

ouNoYAS Bdong 1 Tou kouTlol CLUANOYG okévng. Edv urtdpyxel,

oKoVNg. kaBapioTte eykaipws To PTTAOKAPIOPEVO PEPOS. Yridpyet vepd

.

'O Tav agatpeite TN de&apevr) kaBapov vepo, evdExeTal
va €xel heivel Aiyo vepd oTtov owArva katw amd Tn de&a

peviA A YO pw amd to oTtolxeio oteydvwong. Eivat puotoh
oylkd. ZkourioTe pe oTeYVS Tavi.
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lNa neploo 6 Tepn vMooTAPLEN , ETIKOWVWVACTE Padi Hag p€ow TNG NAEKTPOVIKAG &
1€ 0 Buvong https://global.dreametech.com

MNpodlaypayssg

31a0uog Bdong

Movtého RLH62DE Movtého RCHE0602-3
Xpoévog pbdptiong Mepimov 3 Wwpeg OvopaoTikn gicodog 220-240 V~ 50-60 Hz
OvopaoTikr Tdon 144V = OvopaoTikr| £€£0606 202V=3A
SuxvétnTa Aettoupyiag 2400-2483,5 MHz OVopaoTIKA toX0§ 550 W
(katd To Gésiaopa okévng)
Méylotn 1ox0g €£6dou <20 dBm
OvouaoTikr LloX0g 1200 W
Yné kavovikég oLVBAKES XPAoNG, 0 TAPwWV EEOTIAIOUOS TIPETEL Va Tnpsital og (katd Tov kaBapioud pe LeaTd vepd)
anéotaon TovAdxiotov 20 cm PeTa&l TG KEPaiag Kal ToL CWHATOSG Tou XPAOTN.
o A
VOL}JOOT[KI;] loX0g , 110 W
(katd TN YopTIoN Kal TO OTEYVWHA)

Enavagoptilépevn pnatapia tévtwv Aibiov

MovTtého R2401-4S2P-MMYD/R2401-4S2P-FMTEV
Tomog 16vtwv AiBiov

Ap1Budg 1

woomesa 58 A1

Snpeiwon:

* H ovopaoTikA 1ox0g (katd tov kabaplopd pe Leotd vepd) kabopilstat amd v
Tr 1oxX00G KATA TNV aVTIMPOoWNELTIKN Tep{odo (Beppokpacia vepol 25 °C).

¢ H ovopaoTiki 1ox0s (katd T opTIon Kal To oTEYvwia) kabopidstal and Ty T
1oX00g Katd TV nepiodo TApoug Woptiou (Beppokpacia mepiBaMovtog 23 °C *
2°C).
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AnéppuPn Kal apaipecn YmaTapiwyv

121

H evowpatwpévn pnatapia wvtwy AiBiov mepléxel ovoieg mou givatl emikivouveg

yia 1o mepIBAAov. Mptv and v andppudn Tng pnatapiag, BeRawwdeite ot
n pnatapia agapeital and e&e18IKELPEVOLG TEXVIKOUG Kal ATOPPIMTETAL O
KATAAMNAN povéda avakOKAwaong.

- n pnatapia mpénel va apalpedel amd tn cuokeLH TPV AMOcLPOE(-

-1 ouoKeLH TIPETEL Va €Xel amoouvdeBel amd To dikTuo Tpowodoaoiag katd Tnv
awaipeon tng pnatapiag-

- n ynatapia mpéneL va anopplwBel ye acwdAela.

MPOZOXH:

Mpv amd TNV ayaipeon TG pmatapiag, amocuvoEaTe TV Loy Kat eEaVTAfoTE
TNV pnatapia 600 To dHLVATOV TEPIOTOTEPO.

OL dxpnoTteg unatapieg mpEneL va anoppintovial o€ KAaTdAANAN povdada
avakOKAwong.

Mnv TG ekBéteTe o TEPIBANOV pe LYPNAR BepUOKPAGia yia TNV AToWuLyr
KtvdOvou €kpnéng.

Yné kataxpnoTIkéG oUVONKES, evOExeTal va ekTvaxBei bypd amd Tnv unatapia.
2 mepintwon emagng, EeMOveTe pe vepd kal {NTroTe LaTpikr) BorBela.

0dnyog aaipsong:

1. AvamodoyupioTe To POUTOT, XPNoldomoljoTe KatdAAnAo epyaAsio yia va
apalpéoTte TG Rideg oTo oW PEPOG TOL POUTIOT KAl ETIEITA AWYALPECTE TO
KAALpQ.

2. AmoouvdEoTe Toug akpodEkTeS PETA&L TNG pnatapiag kat Tng makétag PCB
YlO VO a@alpgoETE TNV Pmatapia.

MAnpowopicg AHHE

X

‘ONa Ta TPOIGVTA TToL PEPOLY AUTO To CUKPOAO eival amoBANTa
NAEKTPIKOD Kal NAeKTpovIKoL e€omAiopol (AHHE katd tnv Odnyia
2012/19/EE) mou bgv mpémel va avapyvoovTat e un dlaxwptopéva
olklakd anéPAnTa. AVt autol, TIPETEL VA TIPOCTATEVETE TNV LYE{d TOL
avBpwrou kat To mepBEMov mapadidovtag Ta andBAnta £omAiopol
0ag og €va kaBoplopévo onueio GUANOYNS Yla AvaKOKAWGN AoBAATWY
NAEKTPIKOV Kal NAEKTPOVIKOU £E0TIANIOHIOV, TO oTtoio €xel oploTei and tnv
KUB€pvnon r Ti§ Torkég apxES. H 0pBry amdppupn kat n avakOkAwon
Ba cLPRANOLY BTNV ATIOTPOTI EVOEXOHEVWV APVNTIKWY ETUMTTWOEWY
oTo MepIBANoV kal oTnv Lyeia Tou avBpwrov. EmkovwvroTe Y

TOV €YKATAOTATN 1 TIG TOTIKES APXES YO TIEPIOCOTEPES TTANPOWOPIES
OXETIKA Pe TNV TomoBeoia kaBwg kat Toug 6poug kat Ti§ Tpolmobéoelg
TwV €V Adyw onueiwv CUANOYAS.

Informacdes de seguranca

Para evitar choques elétricos, incéndios ou ferimentos causados pela utilizacao incorreta do aparelho, leia
atentamente o manual do utilizador antes da utilizacao e guarde-o para referéncia futura.

Restricdes de utilizacao

» Este produto ndo deve ser utilizado por criangcas com menos de 8 anos de idade nem por pessoas com
deficiéncias fisicas, sensoriais, intelectuais, ou com experiéncia ou conhecimentos limitados sem a
supervisdo de um progenitor ou tutor para garantir um funcionamento seguro e para evitar quaisquer
riscos. A limpeza e a manuten¢ao nao devem ser efetuadas por criangas sem supervisao.

* O aparelho sé deve ser utilizado com a unidade de alimentacéo fornecida com o mesmo.

» Este aparelho contém baterias que sé podem ser substituidas por pessoas qualificadas.

* Desimpeca a area a ser limpa. As criangcas ndo devem brincar com este aparelho. Assegure-se de
que as criangas e animais de estimagao sao mantidos a uma distancia segura do robot enquanto este
estiver a funcionar.

* Nao levante o robot nem o retire da estacao de base durante o funcionamento.

* N&o instale, nem carregue ou utilize o aparelho nas casas de banho ou a volta das piscinas.

* Este produto destina-se a limpeza do chao apenas em ambiente doméstico. Nao o utilize ao ar livre,
em superficies ndo pavimentadas ou num ambiente comercial ou industrial.

* Certifique-se de que o aparelho funciona corretamente num ambiente adequado. Se assim nao for, ndo
use o aparelho.

* Se o cabo de alimentagao estiver danificado, deve ser substituido por um cabo ou conjunto especial

disponivel junto do fabricante ou do seu agente de servico.
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Informacdes de seguranca

* Nao utilize o robot numa area suspensa acima do nivel do solo sem uma barreira protetora.

* Nao coloque o robot virado ao contrario. N&o utilize a cobertura do LDS, a cobertura do robot ou o
para-choques como pega do robot.

 Utilize o robot em ambientes com uma temperatura ambiente superior a 0 °C e inferior a 40 °C.
Certifique-se de que nao existem liquidos ou substancias pegajosas no chao. Carregue o robot em
ambientes com uma temperatura ambiente superior a 2 °C e inferior a 40 °C.

* Para evitar danos ou lesdes devido a arrastamento, retire quaisquer objetos soltos do pavimento e
remova fios ou cabos de alimentagao que estejam no caminho de limpeza antes de colocar o aparelho
em funcionamento.

* Remova do chéo artigos frageis ou pequenos para evitar que o robot esbarre contra eles e os danifique.

* Mantenha o cabelo, dedos e outras partes do corpo afastados da abertura de suc¢ao do robot.

* Mantenha a ferramenta de limpeza fora do alcance das criancas.

* N&o opere o aparelho num quarto onde um bebé ou crianca esteja a dormir.

* N&o coloque criancas, animais de estimacao ou qualquer objeto em cima do robot, independentemente
de este estar parado ou em movimento.

* No deposito de agua limpa sé pode ser adicionada agua limpa e a solucao de limpeza oficialmente
aprovada. Nao adicione qualquer outro liquido, tal como alcool ou desinfetante. A relagao entre a
solucado de limpeza e a agua limpa pode ser verificada no frasco da solucao de limpeza. Mantenha a
solucao de limpeza fora do alcance das criangas.

* Nao utilize o robot para limpar quaisquer objetos a arder. Nao utilize o robot para apanhar liquidos
inflamaveis ou combustiveis, gases corrosivos ou acidos ou solventes nao diluidos.

Informacgdes de seguranca

Nao aspire objetos duros ou afiados. Nao utilize o aparelho para apanhar objetos como pedras, grandes
pedacos de papel ou qualquer objeto que possa entupir o aparelho.

Nao toque nem vire o robot durante a limpeza a vapor para evitar queimaduras.

Nao direcione o vapor para equipamentos que contenham componentes elétricos para evitar choques
elétricos ou danos.

A ficha deve ser removida da tomada antes da limpeza ou manutengao do aparelho.

Nao limpe o robot ou a estagcao base com um pano molhado nem os enxague com qualquer liquido. Apos
a limpeza das pecas lavaveis, seque completamente as pecas antes de as reinstalar e de as utilizar.

Utilize este produto de acordo com as instru¢cdées do Manual do Utilizador. Os utilizadores sao
responsaveis por qualquer perda ou dano que resulte do uso indevido deste produto.

Baterias e carregamento

AVISO: Nao recarregue pilhas ndo recarregaveis.

Nao utilize qualquer bateria ou estacao base de terceiros. O robot s6 pode ser utilizado com a estagao
base modelo RCHE0602-3.

Nao tente desmontar, reparar ou modificar a bateria ou a estagao base por si préprio.

Nao coloque a estagao base perto de uma fonte de calor.

Nao utilize um pano humido ou as maos molhadas para limpar os contactos de carregamento da
estacao base.

Nao descarte indevidamente as baterias velhas. As baterias que ja ndo sdo necessarias devem ser

descartadas numa instalacdo de reciclagem apropriada.
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Informacdes de seguranca Informacdes de seguranca

* Se o cabo de alimentagao se danificar ou quebrar, deixe de o utilizar imediatamente e contacte o Informacgdes sobre a seguranca do laser

servi‘g‘o pos-venda. _ ‘ * O sensor laser deste produto cumpre a norma IEC 60825-1:2014/EN 60825-1:2014/A11:2021 para
* Certifique-se de que o robot esta desligado ao ser transportado e que € mantido na sua embalagem produtos laser de Classe 1. Evite o contacto visual direto com o laser durante a utilizagao.

original, se possivel. , , PRODUTO LASER DE CLASSE 1
* Se o robot nao for utilizado durante um periodo prolongado, carregue-o completamente, depois .
PRODUTO LASER PARA USO DOMESTICO

desligue-o e guarde-o num local fresco e seco. Recarregue o robot pelo menos uma vez a cada
3 meses para evitar a descarga excessiva da bateria. EN 50689:2021

d:\_) Vapor

& CUIDADQO: Superficie quente
ﬁ Apenas para utilizacao no interior
Leia o manual do operador

P4 A corrente nominal do elo fusivel é de 3,15 A.

Assim, a Dreame Trading (Tianjin) Co., Ltd. declara por este meio que o equipamento de radio do tipo RLH62DE esta em conformidade com a Diretiva 2014/53/UE.
O texto completo da declaracédo de conformidade da UE esta disponivel no seguinte endereco de Internet: https://global.dreametech.com/pages/declaration-of-
conformity

Para obter o manual eletrénico detalhado em mais linguas, visite https://global.dreametech.com/pages/user-manuals-and-fags
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@ Visao geral do produto

1.

Bot&o da base (O

Prima para mandar o robot de volta a estacao
base

Prima e mantenha premido durante 3 segundos
para iniciar uma limpeza pontual ou desativar

o0 blogueio para criangas (o bloqueio para
criancas tem de ser ativado primeiro na aplicagdo
Dreamehome)

. Botéo de alimentagao/limpeza

Prima e segure durante 3 segundos para ligar ou
desligar o robot

Prima para iniciar a limpeza depois do robot estar
ligado

Indicador circular de estado

Luz azul fixa: Limpeza (tem de ser ativada na
aplicago) ou limpeza concluida

Azul desvanecente: A espera de um comando de
voz/Ligacéo a Wi-Fi

Verde desvanecente: A carregar

Vermelho intermitente: Erro

Laranja fluido: Geragéo de vapor

Botéo indicador de estado

127

Luz branca fixa: Limpeza ou aspiragdo concluida
Branco desvanecente: A carregar (bateria ndo
fraca)

Vermelho sélido: Em espera com a bateria fraca
ou em pausa com bateria fraca

Vermelho desvanecente: A carregar (bateria fraca)
Vermelho intermitente: Erro

Nota:

Prima qualquer bot&o no robot para fazer uma pausa

enquanto o robot est4 a limpar ou a voltar para carregar.

O bloqueio para criangas pode ser ativado/desativado

através da aplicagado Dreamehome.

3. Sistema de navegagao e prevengao de
obstaculos com visao binocular

4. Luz LED auxiliar

5. Microfones

6. Sensor VersalLift

Nota: O sensor VersalLift sera baixado quando o robot estiver

em espera, a carregar na estagao base ou a limpar areas

com pouca altura de circulagéo. No caso da limpeza de areas

com pouca altura de circulagao, ndo mova o robot, pois pode

afetar o seu posicionamento.

7. Para-choques

8. Janela do para-choques

9. Cobertura

10. Contactos para carregamento

11. Clipe da caixa de dgua usada

12. Conectores

13. Entrada de reabastecimento automatico de agua

14. Botéo de reinicializagdo/Indicador de Wi-Fi

* Prima e mantenha premido durante 3 segundos
para repor as definicdes de fabrica

15. Sensores de orlas

16. Clipe de montagem da esfregona

17. Luz de vapor

Nota: Durante a limpeza a vapor, a luz de vapor acende-se.

Nao toque nem vire o robot durante o funcionamento para

evitar queimaduras.

18. Caixa de dgua usada

19. Sensores antiqueda

20. Sensor de tapetes

21. Conjunto de extensao da escova lateral
22. Escovas principais

23. Perna retratil

24. Roda principal

25. Médulo de esfregona

26. Compartimento de montagem da esfregona
27. Limpador

28.Tabuleiro de dgua usada

29. Luz de iluminacéo de poeiras

30.Roda omnidirecional

31. Protecao da escova

32. Perna retratil

33.Roda principal

34. Ventiladores de esvaziamento automatico
35.Bocais de vapor

36. Clipes de protecédo da escova

37. Clipe para tabuleiro de 4gua usado
38.Rodizio giratério

Fig. A-1

Caixa para o p6

1. Tampa da caixa para o pé

2. Filtro

3. Clipe da tampa da caixa para o p6

4. Pega do filtro

5. Clipe da caixa para o pd

6. Ventiladores de esvaziamento automatico
Fig. A-2

Montagem da esfregona

1. Esfregona
2. Clipe de montagem da esfregona

Fig. A-3

Estacao base

. Médulo do dispensador automatico de solugao -
compartimento Unico

. Filtro

. Area de sinalizagao

. Contactos para carregamento

. Ventiladores de esvaziamento automatico

. Saida automatica para adicao de agua
Indicador de estado
Luz branca fixa: A estacao base estd ligada a
eletricidade
Luz cor de laranja fixa: A estagdo base tem um
erro

. Ranhura do saco para o pé

. Ranhura reservada para ligar o kit de ligacdo
de 4gua para reabastecimento e drenagem
automaticas

Nota: O kit de ligagdo a 4gua para reabastecimento e

No o P~ NDN =

Nelee]

drenagem automaticos é vendido separadamente. (Apenas

disponivel em regides especificas)

10. Ranhura para armazenamento do cabo de
alimentacao

11. Porta de alimentagao

12. Cobertura

13. Dep6sito de dgua usada

14. Depésito de agua limpa

15. Tampa do depésito de pd

16. Painel de lavagem

17. Filtro do painel de lavagem
18. Placa de extensao da rampa
19. Clipe do depésito de agua
20. Bola flutuante

21. Clipe do depésito de agua
22. Tubo de agua

23. Filtro

24, Flutuador

Fig. A-4

@ Preparar a sua casa

1. Antes de limpar, afaste os objetos instaveis,
frageis, valiosos ou perigosos e remova os cabos,
panos, brinquedos, objetos duros e objetos
afiados do chéo para evitar que o robot os
envolva, risque ou derrube e cause prejuizos.

2. Antes de limpar, coloque uma barreira fisica a
beira das escadas para garantir o funcionamento
seguro e suave do robot.

3. Abra a porta da sala a ser limpa e coloque o
mobilidrio no seu local apropriado para deixar
mais espacgo.

4. Para evitar que o robot ndo reconheca a area que
necessita de ser limpa, ndo se coloque na frente
do robot, nas ombreiras, no corredor ou em
lugares estreitos.

Nota:

* Ao operar o robot pela primeira vez, siga-o durante a
limpeza para remover quaisquer potenciais obstaculos a
tempo.

* A luz LED auxiliar fornece iluminagao auxiliar em
ambientes pouco iluminados.

Né&o aspire objetos duros, como pedras, esferas de aco
e pecas de brinquedos, nem objetos pontiagudos, como
restos de materiais de construcéo, vidros partidos e
pregos, para evitar riscar o pavimento.

Fig. B

O Antes de utilizar

1. Coloque a base de carregamento e ligue-a a
uma tomada elétrica

Coloque a estagdo base num local que seja o mais
aberto possivel e com um bom sinal de WI-FI. Deixe
espaco suficiente, tal como indicado na figura, e
remova quaisquer objetos na drea sombreada. Insira
o cabo de alimentagéao na estagao base e ligue-o a
tomada.

Nota:

* Insira firmemente o cabo de alimentagéo para cima até

que o indicador se acenda.

Certifique-se de que nenhum objeto podera bloquear a

area de sinalizacéo.

 Para evitar manchas de dgua devidas ao facto de molhar
pavimentos de madeira ou tapetes, recomenda-se que a
estagao base seja colocada em pavimentos de ladrilhos

ou de marmore.

2. Instale a placa de extensado da rampa

Nota:

« Certifique-se de que a tadbua de lavar e o filtro da
superficie de lavagem estéo instalados no sitio certo antes
de os utilizar.

* O painel de lavagem e filtro do painel de lavagem podem
ser retirados durante a manutengéo de rotina.
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3. Remova as protegdes do robot

4. Ligar a aplicagdo Dreamehome

(1) Prima e mantenha premido o botao de
alimentacao no robot durante 3 segundos para o
ligar. Leia o cédigo QR por baixo da capa do robot
ou procure "Dreamehome" na loja de aplicagées
para transferir e instalar a aplicagao.

(2) Abra a aplicacdo Dreamehome, toque em "Ler
cbdigo QR para ligar" e leia novamente o mesmo
codigo QR no robot para adicionar o dispositivo.
Siga as instrugbes para terminar a ligagao por Wi-Fi.

@ Indicador de Wi-Fi

* A piscar lentamente: Aguarda ligacao
* A piscar rapidamente: A ligar

¢ Ligado: Ligado

® Cédigo QR

Nota:

Apenas é suportado Wi-Fi de 2,4 GHz.

Para reinicializar o Wi-Fi, repita o passo (2) e siga as
indicagdes para concluir a ligagado Wi-Fi.

Para desligar o dispositivo da rede Wi-Fi, prima e segure o
botao de reinicializagdo do robot durante 3 segundos.
Devido a atualizagées no software da aplicagéo, as atuais
operacoes podem ser diferentes das instrugoes contidas
neste manual. Siga as instrugées com base na versao
atual da aplicag&o.

5. Ligue o robot a base de carregamento

Coloque o robot na estagdo base com o conjunto da
esfregona virado para o painel de lavagem. Entéo,
ouvird uma notificagado de voz quando o robot se
ligar com sucesso a estagao base. Depois do robot
estar completamente carregado, os indicadores de
estado no robot e na estagdo base permanecerao
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acesos durante 10 minutos e, em seguida,
escurecerao.

Nota: Recomenda-se que carregue completamente o robot
antes da primeira utilizagdo. Quando o robot ndo puder ser

ligado apds o esgotamento da bateria, ligue manualmente o
robot a estacao para o carregar.

6. Adicionar a solugao de limpeza

(1) Retire a tampa do depdsito de pé e puxe para

fora o médulo de distribuicao automatica de

solugéo.

(2) Abra a tampa superior do compartimento e

adicione a solugéo de limpeza.

(3) Feche a tampa do compartimento, volte a

colocé-lo na estacao base e volte a instalar a

tampa do depésito de pd. A solucéo de limpeza

sera adicionada automaticamente durante o

funcionamento.

Nota:

* O compartimento do detergente automatico pode ser
enchido com solugao de limpeza para utilizagdo. Nao
adicione qualquer outro liquido para além da solugédo
de limpeza oficialmente aprovada para ajudar a evitar
avarias.

Instale o médulo do dispensador de solugao automatica
até encaixar no lugar.

7. Adicione agua ao deposito de dgua limpa
Retire o depdsito de dgua limpa da estacéo base e

encha-o com agua limpa. Em seguida, instale-o de
volta na estacao base.

Nota: N&o adicione dgua quente ao depdsito de agua, pois
isto pode causar a deformagao do mesmo.

Fig. C-1-Fig. C-7

© Modo de utilizacdo

Prima e segure o botao durante 3 segundos

para ligar o robot. O indicador de alimentacéo
permanecera aceso. Ou coloque o robot na estacao
base, alinhando os contactos de carregamento do
robot com os da estacédo base e, em seguida, o
robot ligar-se-4 automaticamente e comegara a
carregar. Para desligar o robot, afaste-o da estagao
base e prima e mantenha premido o bot&o durante
3 segundos.

Mapeamento rapido

Depois de configurar a rede pela primeira vez, siga
as instrugoes na aplicagao para criar rapidamente

um mapa. O robot comegarad a mapear sem

limpar. Quando o robot regressa a estagéo base, o
processo de mapeamento esta concluido e o mapa
serd guardado automaticamente.

Pausa/suspender

Quando o robot estiver a funcionar, prima qualquer
botéo para o colocar em pausa.

Se o robot estiver em pausa ha mais de 10 minutos,
entra automaticamente em modo de repouso.
Todos os indicadores do robot desligar-se-do. Prima
qualquer botao no robot, ou use a aplicacdo para
acordar o robot.

Nota: Se o robot for posto em pausa e colocado na estacdo
base, o processo de limpeza atual terminara.

Retomar automaticamente a limpeza

Se a bateria estiver demasiado fraca, o robot
regressara automaticamente a estagao base para
carregar. Depois de carregar a bateria até ao
nivel apropriado, retomara as tarefas de limpeza
inacabadas.

Nota: Para utilizar esta funcao, ative-a na aplicagao.

Modo "N&o incomodar” (DND, do inglés

"Do Not Disturb")

Quando o robot esta definido para o modo N&o
incomodar (DND, do inglés "Do Not Disturb"), sera
impedido de retomar a limpeza. O modo DND vem
desativado como padrao de fabrica. Pode utilizar
a aplicacao para ativar o modo DND ou modificar
o periodo de "n&do incomodar". Por predefini¢ao, o
periodo DND ¢ das 22h00 as 8h00.

Nota:

As tarefas de limpeza programadas seréo realizadas
como habitualmente durante o periodo de "Nao
incomodar"(DND).

O robot retomara a limpeza onde parou depois de expirar
o periodo de DND.

Limpeza localizada

Quando o robd estiver no modo de espera, prima e

.

mantenha premido o botdo {3 durante 3 segundos
para ativar o modo de limpeza localizada. Neste
modo, o robot limpa uma area quadrada de 1,5

x 1,5 metros a sua volta e regressa ao seu ponto
de partida assim que a limpeza do local estiver
concluida.

Nota: Antes de iniciar a limpeza de manchas, certifique-se
de que o bloqueio para criangas se encontra desativado na
aplicagao Dreamehome. Se o bloqueio para criangas estiver
ativado, se premir continuamente o botao O durante 3
segundos, desativara o bloqueio para criangas em vez de

iniciar a limpeza pontual.

Reiniciar o robot

Se o robot deixar de responder ou ndo puder ser
desligado, prima e segure o botao durante 10
segundos para o forgar a desligar-se. Em seguida,
prima e mantenha premido o botéo durante 3
segundos para ligar o robot.

Aspirador e esfregona

Nota:

« O robot ira, por predefinigdo, para o modo "Aspirar e lavar"
durante a sua primeira utilizagao. Para ajustar o modo
de limpeza, aceda as definigdes do Modo de limpeza na
aplicacao e selecione uma das duas opgdes adicionais
seguintes:
@ Esfregar depois de aspirar
® Aspirar

Devido a atualizagdes no software da aplicacao, as
funcionalidades e a interface reais podem diferir das
descritas neste manual. Siga as instrugdes com base na

versdo atual da aplicacao.
1. Iniciar a limpeza

Prima o botdo no robot ou utilize a aplicagao para
fazer o robot comecar a partir da estacao base.
Depois, o robot planeara a rota de limpeza ideal e
executard a tarefa de limpeza com base no mapa
criado.

Nota:

« Para garantir que o robot possa regressar facilmente a
estacado base ap6s a limpeza, recomenda-se que o mesmo
seja iniciado a partir da estacao base.

A esfregona serd limpa antes do robot comegar a esfregar.
Aguarde com paciéncia.

N&o mova a estagao base, o depésito de agua limpa, o
depésito de dgua usada, o painel de lavagem ou o filtro
do painel de lavagem durante o funcionamento.

Para evitar escalddes, ndo toque na saida de dgua quando
a fungao estiver ligada.
2. Lavagem automatica com esfregona

Durante a limpeza, o robot regressa
automaticamente a estagéo de base para lavar a
esfregona com base na frequéncia de limpeza da
esfregona especificada na aplicacéo. A estagao de
base encherd automaticamente a caixa de agua
limpa do robot e este retomara a limpeza.

3. Esvazia automaticamente a caixa para o pé e
lava e seca a esfregona

Depois do robot terminar uma tarefa de limpeza e

regressar a estagao base para carregar, a estacao

base comeca automaticamente a esvaziar a caixa

para o po, e depois limpara e secara a esfregona.

Nota:

* Se afungao de esvaziamento automatico for desligada na
aplicagao, a estacdo base nao esvaziard automaticamente
a caixa para o po.

A estacao base esvaziard a caixa para o p6 de acordo com

a definicdo na aplicagao.

4. Limpar o depdsito de dgua usada

Depois do robot ter completado a sua tarefa, por

favor, limpe o depésito de 4gua usada para evitar
qualquer odor.

Fig. D
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@ Manutencéao de rotina
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Para manter o robot em boas condigées, recomenda-se que consulte o uso de acessdérios na aplicagcdo ou na tabela seguinte para manutencéao de rotina.

Peca

Frequéncia da
manutengao

Periodo de
substituicao

Peca

Frequéncia da
manutencgao

Periodo de
substituicao

Depésito de &gua usada

Ap6s cada utilizagdo

Depdsito de agua limpa

Escovas principais

Filtro da caixa para o p6

Escova lateral

Painel de lavagem

Filtro do painel de lavagem

Uma vez a cada 2
semanas

Sensores antiqueda

Janela do para-choques

A cada 6 a 12 meses

Para-choques

A cada 3 a 6 meses

Area de sinalizagao da estacao
base

Contactos para carregamento

Ventiladores de esvaziamento
automatico

Roda omnidirecional

Rodizio giratério

Sensores de orlas

Sensor VersalLift

Luz de iluminagéo de poeiras

Luz de vapor

Sensor de tapetes

Uma vez por més

Entrada de reabastecimento
automatico de dgua para o
robot

Fundo do robot

Uma vez por més

Caixa para o pé

Rodas principais

Pernas retrateis

Caixa de 4gua usada

Limpe conforme for

i necessario
Compartimento de montagem
da esfregona
Limpador
Tabuleiro de dgua usada
Saco para o pé A cada 2 a 4 meses
/

Montagem da esfregona

A cada 1a 3 meses

Nota: A frequéncia da manutengao e substitui¢do depende da utilizagao efetiva. Se ocorrer
uma excegao devido a circunstancias especiais, recomenda-se a manutengao ou substituigao

imediata.

Superficie de lavagem e filtro do painel
de lavagem

1. Apés a concluséo da limpeza da esfregona, retire
o robot, remova a tabua de lavar e o filtro da
superficie de lavagem e, em seguida, lave-os com
agua limpa e limpe-os.

Nota: Ao retirar a superficie de lavagem, segure-a pelas

pegas laterais e levante-a suavemente como um todo,

mantendo-a nivelada para evitar que a dgua residual se
derrame no ch&o ou na base da superficie de lavagem.

2. Limpe a base do painel de lavagem com um pano
suave e seco. Apos a limpeza, volte a instalar
a placa de lavagem e o filtro da superficie de
lavagem. Ao instalar a superficie de lavagem, nao
blogueie a mangueira de dgua suja e certifique-se
de que o filtro da superficie de lavagem estéa no
sitio.

@ -1 Mangueira de agua suja

3. Utilize a aplicagdo ou prima o botao (3 para
devolver o robot a estagdo base ou coloque-o
manualmente no lugar.

Fig. E-1

Saco para o po

1. Retire a tampa do depésito de p6 e deite fora o
saco para o po.

Nota: Ao puxar a pega para cima ira selar o saco para evitar

que o po e os detritos caiam acidentalmente.

2. Remova o po e os detritos do filtro com um pano
seco.

3. Instale um novo saco para o pé e volte a instalar a
tampa do depésito de pé.
Fig. E-2

Depdsito de agua usada

1. Retire o depdsito de dgua usada, abra a sua
tampa e deite fora a dgua suja.

2. Lave o depdsito de dgua usada com agua limpa
e utilize uma ferramenta adequada para limpar a
parede interior do depdsito de dgua usada.

Nota: A bola flutuante no depdsito de dgua usada é uma

peca moével. Nao aplique demasiada forca ao limpa-lo para
nao o danificar.

Fig. E-3

Caixa de agua usada

1. Prima o clipe da caixa de dgua usada para a
retirar.

2. Abra a tampa da caixa de dgua usada e deite fora
a dgua usada. Em seguida, lave a caixa com agua
limpa e seque-a antes de a voltar a instalar no
robot.

Fig. E-4

Caixa para o po e filtro

1. Prima o clipe da caixa de pé para a retirar.

2. Abra a tampa da caixa para o pd, remova o filtro,
e depois esvazie a mesma. Bata cuidadosamente
o cesto do filtro para remover o lixo.

Nota: Nao tente limpar o filtro com uma escova, com o dedo
ou com objetos cortantes para evitar danos.

3. Lave a caixa para o p6 e o filtro com &gua e seque
completamente antes de reinstalar.

Nota:

« Enxague a caixa para o p¢ e o filtro apenas com agua
limpa. Nao use qualquer detergente.

« Utilize a caixa para o p9 e o filtro apenas quando
estiverem completamente secos.

Fig. E-5

Escovas principais

1. Prima os clipes de protecédo da escova para
dentro para remover a protecdo da mesma e
levanta-la para fora do robot.

2. Puxe para fora as escovas, como mostra a figura.
Use uma ferramenta adequada para remover os
cabelos emaranhados nas escovas. Depois de
limpar, empurre as escovas com firmeza para
o suporte da escova principal até prender na
posi¢ao, com um clique.

Nota: Tenha cuidado quando puxa as escovas principais para

fora, para evitar ferimentos.

3. Com as setas impressas no ecra viradas para fora,
insira o suporte da escova principal nas ranhuras
para baixo, numa posicéo inclinada.

4. Instale a protegdo da escova

(1) Alinhe e insira: Insira todas as patilhas da
protecdo da escova nas ranhuras correspondentes,
certificando-se de que estéo totalmente encaixadas
e néo salientes.
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(2) Prima para fixar: Pressione ambos os lados da

prote¢do da escova até encaixar no lugar.

(3) Controlo final: Certifique-se de que todos os
clipes estao totalmente encaixados e que nenhuma
das patilhas esta saliente.

Nota: Certifique-se de que a protecdo da escova esta
corretamente instalada. Caso contrério, o robot pode produzir
ruidos anormais ou riscar o chao durante o funcionamento.

Fig. E-6

Escova lateral

Desaparafuse a escova lateral com uma chave
de fendas, limpe os cabelos da escova e volte a
aparafusar.

Fig. E-7

Roda omnidirecional

Nota:

Utilize uma ferramenta, como uma pequena chave
de fendas, para separar o eixo e o pneu da roda
omnidirecional. N&o use forca excessiva.

Enxague a roda omnidirecional sob dgua corrente e
coloque-a de volta depois desta secar completamente.

Fig. E-8

Montagem da esfregona

1. Prima o clipe do conjunto da esfregona e levante
lentamente o conjunto da esfregona para o retirar.

2. Instale o novo conjunto da esfregona até encaixar
no lugar.
Fig. E-9
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Compartimento do conjunto da esfregona,
limpador e tabuleiro de agua usada

1. Retire o conjunto da esfregona do robot. Faca
deslizar o clipe do tabuleiro de 4gua usado para o
retirar e retire o limpa para-brisas.

2. Limpe o compartimento do conjunto da mopa
com um pano macio e seco. Enxague o tabuleiro
de &gua usado e o limpa para-brisas com &gua
limpa para remover a sujidade.

3. Apds a limpeza, reinstale o limpa para-brisas,

o tabuleiro de dgua usada e o conjunto da
esfregona pela ordem. Certifique-se de que estdo
corretamente instalados depois de ouvir um
clique.

Nota: Quando reinstalar o limpa para-brisas, alinhe as suas

ranhuras com as patilhas do compartimento e, em seguida,
pressione firmemente para o fixar.

Fig. E-10

Sensores do robot

Limpe os sensores do robot com um pano macio e
seco, como se mostra na figura:

Janela do para-choques
. Sensor VersalLift
. Sensores de orlas
. Para-choques
. Luz de vapor
. Sensores antiqueda
Luz de iluminagéo de poeiras

o N oo A NN~

. Sensor de tapetes

Nota: Um pano molhado pode danificar elementos sensiveis
dentro do robot e da estagéo base. Use um pano seco para a
limpeza.

Fig. E-11

Ventiladores de esvaziamento

automatico, Contactos para
carregamento e Area de sinalizacdo

Limpe os Orificios de esvaziamento automatico, os
contactos para carregamento e a area de sinalizagao
com um pano macio e seco.

Fig. E-12

O robot contém uma bateria de ides de litio de

alto desempenho. Certifique-se de que a bateria
permanece bem carregada para o uso didrio a fim
de manter um étimo desempenho da bateria. Se o
robot nao for utilizado durante um periodo de tempo
prolongado, desligue-o e guarde-o. Para evitar
danos por descarga excessiva, carregue o robot,
pelo menos, uma vez de trés em trés meses.

Resolucao de problemas

Problema Solucdo Problema Solucdo
* A bateria esté fraca. Recarregue o robot na estagao * O percurso de regresso ao carregamento esta
base e tente novamente. bloqueado, por exemplo, a porta esté fechada.
O robot néo se * A temperatura da bateria € demasiado baixa ou * A estagdo base esta desligada da corrente ou foi
liga. demasiado alta. Recomenda-se a utilizag&o do robot movida quando o robot ndo estava sobre ela. Ligue
em ambientes com uma temperatura ambiente superior a estagao base a fonte de alimentagéo ou coloque o
a 0 °C (32 °F) e inferior a 40 °C (104 °F). robot na estacéo base para carregar.
O robot néo + Ha demasiadas obstrucoes & volta da estacao base.
. consegue

O robot ndo
carrega.

A estacao base nao estd ligada a corrente, certifique-
se de que ambas as extremidades do seu cabo de
alimentacao estao corretamente ligadas.

A ligagéo entre os contactos de carregamento

na estacao base e no robot é deficiente, limpe os
contactos de carregamento.

Verifique se ha algum objeto estranho no conector do
robot e remova esse objeto estranho, se o houver.

O robot ndo
consegue ligar
ao Wi-Fi.

A palavra-passe da rede Wi-Fi estd incorreta.
Certifique-se de que a palavra-passe utilizada para se
ligar a sua rede Wi-Fi esté correta.

O robot n&do suporta uma ligagao Wi-Fi de 5 GHz.
Certifique-se de que o robot esta ligado a uma ligacdo
Wi-Fi de 2,4 GHz.

O sinal de Wi-Fi esta fraco. Certifique-se de que o
robot se encontra numa area com boa cobertura de
Wi-Fi.

O robot pode néao estar preparado para ser
configurado. Por favor, saia e volte a entrar na aplicagao
e depois tente novamente conforme as instrugdes.

encontrar e
regressar a
estagdo base.

Coloque a estagdo base numa area mais aberta.

A deslocacéo do robot pode leva-lo a reposicionar-se
e recriard um mapa se o reposicionamento falhar. Se o
robot estiver demasiado longe da estacao base, pode
nao ser capaz de regressar automaticamente por si s,
caso em que sera necessario colocar manualmente o
robot sobre a estagédo base.

Limpe a area de sinalizacédo na estacédo base para
evitar p6 ou sujidade.

O robot
fica preso
em frente
da estacédo
base e ndo
consegue
regressar.

Verifique se existe espago suficiente em ambos os
lados ou a frente da estagdo base para evitar que o
robot fique bloqueado.

O robot pode escorregar se o chdo em frente da
estagdo base estiver excessivamente molhado. Se
assim for, limpe o excesso de dgua antes de tentar
novamente.

Recomenda-se que desloque a estagdo base para um
local diferente e tente novamente.

Certifigue-se de que a placa de extensdo da rampa
esta corretamente instalada.
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Resolucao de problemas

Problema

Solugéo

Resolucao de problemas

O robot nao se
desliga.

» O robot ndo pode ser desligado quando esté a carregar.
Recomenda-se que mova o robot da estagédo base e
depois prima e segure o botéao de ligar/desligar durante
trés segundos para o desligar.

Se o robot ndo puder ser desligado executando o passo
1, prima e segure o botdo durante 10 segundos para
forgar o robot a desligar-se. Se o problema persistir, por
favor, contacte o servigo pds-venda.

A velocidade
de
carregamento é
lenta.

Demora cerca de 3 horas a carregar completamente o
robot quando a sua bateria esta fraca.

Se puser a funcionar o robot a temperaturas fora da
gama especificada, a velocidade de carregamento ird
diminuir automaticamente para prolongar a vida util da
bateria.

Os contactos de carregamento tanto no robot como na
estagdo base podem estar sujos. Limpe-os com um pano
seco.

Problema Solugao
* Objetos tais como cabos elétricos e chinelos devem
ser organizados antes da utilizagao do robot.
O robot * O trabalho em superficies molhadas e escorregadias

move-se sem
seguir a rota
definida.

provoca o deslizamento da roda principal.
Recomenda-se que seque os locais molhados antes de
utilizar o robot.

Limpe a janela do para-choques do robot com

um pano limpo e macio para a manter limpa e
desobstruida.

O ruido
aumenta
quando o
robot estd a
funcionar.

Verifique se o filtro da caixa para o pé estéa entupido. Se
assim for, limpe-o ou substitua-o.

Certifique-se de que a protegédo da escova esta
corretamente instalada. (Consulte a secgdo Manutengdo
de rotina do presente manual)

Um objeto duro pode ter ficado preso nas escovas
principais ou na caixa para o pé. Verifique e remova
qualquer objeto duro existente.

As escovas principais ou a escova lateral podem ficar
emaranhadas. Verifique e remova quaisquer objetos
duros existentes.

Mude o modo de sucgéo para Normal ou Silencioso.

O robot falha
as divisoes a

serem limpas.

Certifique-se de que as portas das divisdes a serem
limpas estéo abertas.

O local em frente a divisdo a ser limpa pode estar
molhado e escorregadio, fazendo com que o robot
escorregue e trabalhe de forma anormal. Recomenda-
se que seque o chao antes de utilizar o robot.

O robot
nao retoma
a limpeza
depois de
carregar.

Certifique-se de que o robot néo esta configurado
para o modo N&o incomodar (DND, do inglés "Do Not
Disturb"), o que o impedira de retomar a limpeza.

O robot ndo retoma a limpeza depois de o colocar
manualmente na estagdo base ou de o enviar para
carregar através da aplicacdo ou do botao (.

Problema Solucdo Problema Solucdo
A estacao . Vsrlflque se 0 saco para o po, no depdsito de po, estad 0 conjunto
- cheio.
nao consegue - . . e da esfregona * Retire o conjunto da esfregona para verificar se tem
) * Se 0 saco para o p6 nao estiver cheio, verifique ) . .
esvaziar auto- . - esta a ser algum objeto estranho preso e tente reiniciar o robot.
. se existe alguma obstrugdo nas aberturas de . .
maticamente . . - levantado Se o problema persistir, por favor, contacte a equipa do
R esvaziamento automatico do robot, na estacéo base ou . , q
a Falxa para o na caixa para o po. Se houver, retire a peca bloqueada de forma SErvIgo pos-venda.
po. atempadamente. anormal.
« Verifique se o vedante do depdsito de dgua usada esta H4 4qua
solto ou n&o esta corretamente instalado e, em caso g
. . debaixo do . . X . .
afirmativo, reponha-o manualmente. Se o problema depbsito de * Ao retirar o depésito de agua limpa, pode ficar alguma
persistir, por favor, contacte a equipa do servigo pos- 5 Sa irna 4gua no tubo debaixo do depésito ou & volta do
O nivel de venda. 9 R P vedante. Isto é normal. Limpe-o com um pano seco.
agua no painel | « Prima suavemente o depésito de d4gua usada para se ou a volta do
de lavagem certificar de que esta corretamente instalado. vedante.
nao é o * Retire o painel de lavagem e o filtro do painel de
normal. lavagem, verifique se a saida do escoamento esta

blogueada e limpe-a.

Verifique a solucao de limpeza. Nao adicione qualquer
outro liquido para além da solugéo de limpeza
oficialmente aprovada.
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Para mais apoio, contacte-nos através de https://global.dreametech.com
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Especificacdes

Estacao base

Modelo RLH62DE Modelo RCHE0602-3
Tempo de carregamento Aproximadamente 3 horas Entrada nominal 220-240 V ~ 50-60 Hz
Tensdo Nominal 144V = Saida nominal 202V==3A
Frequéncia d Poténcia Nominal
req}Jenua e 2400-2483,5 MHz oténcia omlnaT ( 650 W
funcionamento (durante o esvaziamento do pd)
Poténcia maxima de saida <20 dBm Poténcia Nominal
(durante a limpeza com agua 1200 W
Em condicdes normais de utilizagao, este equipamento deve ser mantido a uma quente)
dlt.s:ansla de separacéo de, pelo menos, 20 cm entre a antena e o corpo do Poténcia Nominal
vtitizador. (durante o carregamento e a mnmow
secagem)
Bateria recarregavel de ides de litio
Nota:

Modelo R2401-4S2P-MMYD/R2401-4S2P-FMTEV
Tipo I16es de litio

Numero 1

Capacidade nominal 5,8 Ah
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* A poténcia nominal (durante a limpeza com agua quente) é determinada
pelo valor da poténcia durante o periodo representativo (temperatura da
4gua 25 °C).

* A poténcia nominal (durante o carregamento e a secagem) é determinada
pelo valor de poténcia durante o periodo de carga total (temperatura
ambiente 23 °C % 2 °C).

Descarte e remocao da bateria

A bateria de ides de litio incorporada contém substancias que sao perigosas
para o ambiente. Antes de descartar a bateria, certifique-se de que a bateria
é removida por técnicos qualificados e descartada numa instalagao de
reciclagem apropriada.

- a bateria deve ser removida do aparelho antes de este ser desmantelado;
- o0 aparelho deve ser desligado da rede de alimentacéo ao retirar a bateria;

- a bateria deve ser descartada de forma segura.

CUIDADO:

Antes de remover a bateria, desligue a alimentacao e descarregue a bateria o
mais possivel.

As baterias que ja ndo sao necessdrias devem ser descartadas numa instalacdo
de reciclagem apropriada.

N&o exponha a ambientes com altas temperaturas para evitar riscos de
exploséao.

Em condig¢des de uso abusivo, pode ser ejetado liquido da bateria. Se ocorrer
contacto, enxaguie com agua e procure ajuda médica.

Guia de remocao:
1. Vire o robot, utilize uma ferramenta adequada para remover os parafusos na
parte de tras do robot e depois retire a tampa.

2. Desligue os terminais entre a bateria e a placa de circuito impresso, para
remover a bateria.

Informacao sobre o REEE

X

Todos os produtos com este simbolo s&o residuos de equipamentos
elétricos e eletrénicos (REEE, como especificado na Diretiva 2012/19/
UE) que n&o devem ser misturados com residuos domésticos nao
selecionados. Em vez disso, deve proteger a saide humana e o
ambiente, entregando os seus residuos de equipamentos num ponto
de recolha designado para a reciclagem de residuos de equipamentos
elétricos e eletrénicos, designado pelo governo ou pelas autoridades
locais. A eliminagéo e reciclagem corretas ajudarao a prevenir
potenciais consequéncias negativas para o ambiente e a satude
humana. Contacte o instalador ou as autoridades locais para mais
informagoes sobre o local, bem como sobre os termos e condicoes
desses pontos de recolha.
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Warranty

1. Dreame is liable to the consumer for any lack of conformity in material or workmanship not detectable at the time of the purchase.

2. Warranty period: please refer to the customer service office for more information. If the territory where the consumer is located has different
regulations, local regulations prevail.

3. The warranty will not be applicable in the following cases:

a) Issues due to carelessness, use, or installation that does not comply with the instructions provided by Dreame.

b) Tampering and/or modifications of the product by entities or individuals not expressly authorized by Dreame.

c) Damage due to accidental causes and/or negligence on the part of the consumer, with particular reference to external parts.

d) Parts subject to wear that do not have manufacturing defects.

e) No valid purchasing document (receipt, invoice, or other) is provided to certify the date the product was purchased.

f) The model and/or numbers of the product on the purchase certificate is not consistent with the model and/or numbers shown on the product.
4. Please scan the QR code to get after-sales contact information.

5. The after-sales service (including quality warranty) in diverse regions is solely applicable to the local version of Dreame products. Please
contact the after-sales service in the region where your product version originates for support.

Garantie
1. Dreame est responsable envers le consommateur de tout défaut de conformité dans les matériaux ou la fabrication non détectable au moment
de l'achat.

2. Période de garantie : veuillez contacter le bureau de service aprés-vente pour obtenir plus d'informations. Si le territoire ou se situe le client
dispose de réglementations différentes, les réglementations locales prévalent.

3. La garantie ne sera pas applicable dans les cas suivants :

a) Manque de soin, utilisation ou installation non conforme aux instructions fournies par Dreame ;

b) Altération et/ou modification du produit par des sujets non expressément autorisés par Dreame ;

c) Dommages dus a des causes accidentelles et/ou a la négligence du Consommateur, en particulier en ce qui concerne les parties externes ;
d) aux parties sujettes a l'usure qui ne présentent pas de défauts de fabrication ;

e) sans un document d'achat valide (recu, facture, autre) certifiant la date d'achat du produit ;

f) si le modéle et/ou le numéro du produit figurant sur le certificat d'achat ne correspondent pas au modele et/ou au numéro figurant sur le
produit.

4. Scannez le code QR pour obtenir les coordonnées de contact du service aprées-vente.

5. Le service aprés-vente (y compris la garantie qualité) dans diverses régions ne s'applique que pour la version locale des produits Dreame.
Veuillez prendre contact avec le service aprés-vente de la région d'origine de votre produit pour obtenir de laide.
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BB Garanzia

1. Dreame €& responsabile verso il consumatore per qualsiasi difetto di conformita di materiale o di lavorazione non riscontrabile al momento
dell'acquisto.

2. Periodo di garanzia: per ulteriori informazioni, rivolgersi al servizio clienti. Se il territorio in cui si trova il consumatore ha normative diverse,
prevalgono le normative locali.

3. La Garanzia non sara applicabile nei seguenti casi:

a) Incuria, uso o installazione non conforme alle istruzioni fornite da Dreame;

b) Manomissioni e / o modifiche del prodotto da parte di soggetti non espressamente autorizzati da Dreame;

c) Danno dovuto a cause accidentali e / o negligenza del Consumatore, con particolare riferimento alle parti esterne;

d) alle parti soggette ad usura che non abbiano difetti di fabbricazione;

e) senza un documento di acquisto valido (scontrino, fattura, altro) attestante la data di acquisto del prodotto;

f) se il modello e / o il numero del prodotto sul certificato di acquisto non sono coerenti con il modello e / o il numero indicato sul prodotto.
4. Scansionare il codice QR per ottenere le informazioni di contatto post-vendita.

5. L'assistenza post-vendita (compresa la garanzia di qualita) in diverse regioni & applicabile esclusivamente alla versione locale dei prodotti
Dreame. Per 'assistenza si prega di contattare il servizio post-vendita della regione di provenienza della versione del prodotto.

Garantia

1. Dreame es responsable ante el consumidor por cualquier falta de conformidad en material o manufactura no detectable en el momento de la
compra.

2. Periodo de garantia: para obtener més informacién contacte con la oficina de atencién al cliente. Si el territorio en el que se encuentra el cliente
tiene reglamentos diferentes, prevalecen los reglamentos locales.

3. La Garantia no serd aplicable en los siguientes casos:

a) Descuido, uso o instalacion que no cumpla con las instrucciones proporcionadas por Dreame;

b) Manipulaciones y/o modificaciones del producto por parte de personas no autorizadas expresamente por Dreame;

c) Dafos debidos a causas accidentales y/o negligencia del Consumidor, con referencia particular a piezas externas;

d) piezas sujetas a desgaste que no tengan defectos de fabricacion;

e) sin un documento de compra valido (recibo, factura, otro) que certifique la fecha de compra del producto;

f) si el modelo y/o nimero del producto en el certificado de compra no son consistentes con el modelo y/o nimero mostrado en el producto.

4. Escanee el cédigo QR para obtener la informacién de contacto de posventa.

5. El servicio posventa (incluido la garantia de calidad) en diferentes regiones se aplica Unicamente a la version local de los productos de Dreame.
Contacte con el servicio posventa de la regién de dénde proviene la version de su producto para obtener soporte.
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Garantie

1. Dreame is ten opzichte van de consument aansprakelijk voor elk gebrek aan overeenstemming in materiaal of vakmanschap dat op het moment
van aankoop niet kon worden geconstateerd.

2. Garantieperiode: raadpleeg de klantenservice voor meer informatie. Indien op het grondgebied waar de consument zich bevindt andere
voorschriften gelden, prevaleren de plaatselijke voorschriften.

3. De garantie is niet van toepassing in de volgende gevallen:

a) Problemen door onachtzaamheid, gebruik of installatie die niet voldoen aan de instructies die door Dreame zijn verstrekt.

b) Knoeien en/of wijzigen van het product door entiteiten of personen die niet uitdrukkelijk door Dreame zijn geautoriseerd.

c) Schade als gevolg van toevallige oorzaken en/of nalatigheid van de consument, in het bijzonder met betrekking tot externe onderdelen.
d) Onderdelen die onderhevig zijn aan slijtage en geen productiefouten hebben.

e) Er geen geldig aankoopdocument (bon, factuur of ander document) is dat de datum waarop het product is aangekocht, certificeert.

f) Het model en/of de nummers van het product op het aankoopbewijs komen niet overeen met het model en/of de nummers die op het product
zijn vermeld.

4. Scan de QR-code voor contactinformatie van klantenservice.

5. De klantenservice (inclusief kwaliteitsgarantie) in diverse regio's is uitsluitend van toepassing op de lokale versie van Dreame-producten. Neem
voor ondersteuning contact op met de klantenservice in de regio waar uw productversie vandaan komt.

Eyyonon
1. H Dreame €0B0veTal €vavTl TOL KATAVAAWTH YId TUXOV ENEWPN CLPHUOPPWONG GTO LAKS ) TNV KATAOKELH TIOL eV avixvelBnke Katd Tn oTiyur TNg ayopds.

2. MNepilodog eyyvnong: avatpé&te oTo ypaweio e&UMNPETNONG TIEAATWV YId TEPLOCOTEPES TTANPOWOpP(eS. Edv n meploxry émou BploKeTAl 0 KATAVAAWTAG
€XEL OlaPOPETIKOVG KAVOVIOHOUG, LTTEPLOXVOLV Ol TOTUKO{ KAVOVICUOL.

3. H eyybnon dev Ba toxVel 0TI§ aKOAOLOEG TTEPITTWOELG:

a) ZntApata ov oWeihovtal og AmPOCEEia, XPrion 1) EYKATAGTACN TIOL HEV CUPHOPWYWVETAL E TI§ 00nY(eg oL TapéxovTat and v Dreame.
B) Maparmoinon Kat/f TPOTIOTOLATELG TOL TPOIGVTOG aTtd OVTOTNTES 1) WBLWTES TTou Bev £xouv e€ouatodotnBei pntd amnd tnv Dreame.

Y) Znuié ané tuxaia attia ry/kat apéAela Tou KaTavoAwTr, Pe 1Blaitepn avawopd oTa eEWTEPIKA UEPN.

8) E&aptrpata ou umoKevTaL ag PBoPE oL BEV £XOLV KATAOKELAGTIKG EAATIWHATA.

€) Agv ApEXETAL £YKLPO EyYPAPO ayopds (amddEIEn, TIMOAGYLO 1) GANO) TTOL VA TICTOTOLEL TNV NUEPOUNVIa ayopds ToL TIPOIOVTOG.

oT1) To povTéNo A/kat ot aptBuol ToL TTPOIBVTOS OTO THCTOTOINTIKG AYoPAs BV cLUVABOULV E TO HOVTENO /KAl TOLUS APIBPIOVS TIOL EUPaVIOVTal GTO TIPOTGV.

4. SapwoTte Tov kwdikd QR yla va Bpeite ta oTotxela emkovwviag TnNG umnpeoiag e§umneEtnong PeTd TNV TTWANCN.

5. H &umnpétnon Petd v mAnon (cupmepA\auRavopévng g gyyvnong moletntag) os 81dQopeg MEPIOXES IOXVEL ATOKAEIOTIKG YIa TNV TOTIKNA £k600N
Twv TPOoidVTWY Dreame. ETIKOWVWVAOTE Pe TNV €6LMNPETNON METE TNV TTIWANON OTNV TIEPLOXH ATId TNV OTIO(a TIPOEPXETAL N £KHOON TOL TIPOIOVTOS 0ag YId
UTTOOTHPLEN.

Garantia

1. A Dreame é responsavel perante o consumidor por qualquer falta de conformidade no material ou na méo-de-obra ndo detetdvel no momento
da compra.

2. Periodo de garantia: para mais informacdes, consulte o Servigo de Assisténcia ao cliente. Se o territério onde o consumidor esté localizado tiver
uma regulamentacdo diferente, prevalece a regulamentagéo local.

3. A garantia ndo serd aplicavel nos seguintes casos:

a) Problemas devidos a descuido, uso ou instalagdo que ndo cumpra as instrucdes fornecidas pela Dreame.

b) Alteragdo e/ou modificacao do produto por entidades ou individuos ndo expressamente autorizados pela Dreame.

c) Danos devidos a causas acidentais e/ou negligéncia da parte do consumidor, com especial referéncia a partes externas.

d) Pecas sujeitas a desgaste que nao apresentem defeitos de fabrico.

e) Se ndo houver nenhum documento de compra valido (recibo, fatura ou outro) a ser fornecido para certificar a data em que o produto foi adquirido.
f) O modelo e/ou os nimeros do produto no certificado de compra n&o s&o consistentes com o modelo e/ou os nimeros apresentados no produto.
4. Digitalize o cédigo QR para obter a informagao do contacto pés-venda.

5. O servico pds-venda (incluindo garantia de qualidade) em varias regides aplica-se apenas a versao local dos produtos Dreame. Contacte o
servigo poés-venda na regido de origem da versdo do seu produto para obter suporte.

Contact us

[=]:Zvf
® Website:
https://global.dreametech.com
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